SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 2
45112210-0
USUNIECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJINEJ — HUMUSU
1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z usunieciem humusu, w ramach inwestycji wykonania placu zabaw
przy Zespole Szkdt nr 12, przy ulicy Sucharskiegol10 w Gdyni.

1.2 Zakres stosowania
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych SST
Zakres robét okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje usuniecie humusu.

2. MATERIALY Nie wystepuja.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nadajacej sie do powtérnego
uzycia nalezy stosowac
* roéwniarki,
» spycharki,
» lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych -w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT Humus nalezy przemieszczac¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta srednig warstwag 20cm z przeznaczeniem do pozniejszego
uzycia przy zaktadaniu trawnikéw.Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane
zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora nadzoru. Humus nalezy zdejmowaé
mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa rob6t (zmienna grubos¢ warstwy humusu),
nalezy dodatkowo stosowac¢ reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gltebokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowaé w
regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich,
aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 powierzchni zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena jednostki obmiarowej. Cena 1 m2wykonania rob6t obejmuje: zdjecie humusu wraz z
hatdowaniem w pryzmy.



