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1 Wiadomosci ogolne

1.1 Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem projektu jest budowa Zintegrowanego Systemu Zarzadzania Ruchem Tristar w
obrebie Gminy Miasta Gdyni. Zakresem opracowania objeto budowe stacji pomiaru ruchu na
skrzyzowaniu ulic: Morska - Wiejska.

1.2 Podstawa opracowania

Podstawe opracowania projektu stanowia:

¢ umowa ramowa zawarta pomiedzy Gming Miasta Gdyni a Sprint Sp. z 0.0. nr
KB/526/U1/154/W/2009 z dnia 29.07.2009r.

+ Koncepcja Zintegrowanego Systemu Zarzadzania Ruchem na obszarze Gdanska, Gdyni
i Sopotu;

« aktualnie obowigzujgca mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1:500 do celéw
projektowych;

e dane zebrane przez projektanta w terenie,

1.3 Dokumenty zwi gzane.

PB/GDY/Z2 - Projekt budowlany:

Tom I Projekt zagospodarowania terenu

Tom II Projekt architektoniczno- budowlany

Czes¢ 1: Kanalizacja Teletechniczna
e PBR/GDY/ZZ109 - Projekt branzowy ztqcza zasilajgcego wraz z szafkg zasilajacq
e PBR/GDY/ZS109 - Projekt branzowy zasilania elektrycznego urzadzen

i komora rozdzielcza
« PBR/GDY/2/KK109 - Projekt branzowy kanalizacji kablowej
« PBR/GDY/LTD109 - Projekt branzowy lokalnej transmisji danych
« PBR/GDY/ON109 - Projekt branzowy odtworzenia nawierzchni
« PBR/GDY/COR109 - Projekt branzowy organizacji ruchu na czas budowy
« STWIORB/SST-SR - Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stacji pomiaru
ruchu.

1.4 Przepisy podstawowe.

¢ Norma PN-EN- 12368 "Urzadzenia do sterowania ruchem drogowym"

e Norma N SEP-E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.Ochrona
przeciwporazeniowa.

« Norma N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie ibudowa”

« PN-IEC 60364 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

1.5 Zalozenia projektowe.

Projekt budowy stacji pomiaréow ruchu na skrzyzowaniu ulic Morska- Wiejska obejmuje prace
zwigzane :

+ montaz i uruchomienie modutéw pomiaru ruchu

« montaz urzadzen detekcji

« wykonanie potaczen kablowych pomiedzy modutami pomiaru ruchu

a detektorami
e uruchomieniem stacji
« skonfigurowaniem i przetestowaniem z poziomu centrum zarzgdzania

Niniejszy projekt wraz z opracowaniami powigzanymi, wykazanymi w punkcie 1.33 stanowi
kompletne opracowanie projektowe, bedace podstawg do wykonania projektu wykonawczego.
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2 ZASILANIE ENERGIA ELEKTRYCZNA

Zasilanie stacji pomiaru ruchu bedzie sie odbywato z lokalnej szafki zasilajacej, w ktérej tez
projektuje sie zabudowaé moduty pomiaru ruchu. Do podtaczenia modutdw nalezy uzycé
standardowych kabli do zasilaczy komputerowych, dotaczanych wraz z modutami
pomiarowymi.

Moduty pomiarowe posiadajq zintegrowany akumulator, pozwalajacy na nieprzerwang prace z
petng funkcjonalnoscig przez 120 godzin w przypadku odtaczenia zasilania zewnetrznego.

2.1 Zestawienie mocy pobieranej przez stacj e:

Element Moc zainstalowana Maksymalna moc
[W] pobierana [W]

Modut nr 1 15 15

Modut nr 2 15 15

Razem 30 30

3 Kanalizacja kablowa

Projekt kanalizacji kablowej systemowej i lokalnej stanowi odrebne opracowanie
(PBR/GDY/2/KK109).

4 Komunikacja

Projekt komunikacji lokalnych weztéw telekomunikacyjnych z centrum zarzadzania stanowi
odrebne opracowanie (PBR/GDY/LTD109). W ramach biezacego projektu zostaty okreslone
wymagania w zakresie mozliwosci komunikacji modutéw pomiarowych.

Nalezy zapewni¢ potaczenie pomiedzy modutami a przetacznikiem Ethernet zlokalizowanym w
tej samej lokalnej szafce, za pomoca taczy Ethernet. Wymaga to doprowadzenia 2 szt. kabla
Ethernet do zastosowan zewnetrznych min cat5s.
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5 Komponenty stacji pomiaru ruchu.

5.1 Modut pomiaru ruchu.

Modut pomiaru ruchu umozliwia pomiar i agregacje podstawowych parametréw ruchu. Modut
posiada 8 kanatdw pomiarowych, umozliwiajagcych prowadzenie jednoczesnych pomiaréw na
o$miu pasach ruchu. Wspodtpracuje z petlami indukcyjnymi instalowanymi w lub pod
nawierzchnig jezdni. Kazdy kanat pomiarowy wymaga podfgczenia dwéch petli indukcyjnych.
Modut moze wspotpracowac z petlami indukcyjnymi o dowolnych rozmiarach, pod warunkiem
zapewnienia wymaganej indukcyjnosci. Zestrojenie kanatéw pomiarowych realizowane jest
automatycznie.

Modut posiada wyjscia szeregowe w standardzie RS-232, umozliwiajace transmisje danych
indywidualnych oraz danych zagregowanych.

Napiecie zasilania
Pobor pradu
Bateria
Zabezpieczenie
Wejscia/wyjscia
Wejscia czujnikéw
Komunikacja

Pojemno$¢ pamieci
Parametry pomiarowe
Liczba kanatéw pomiarowych
Dane indywidualne

Dane zagregowane

Diagnostyka

Schematy klasyfikacji
Klasyfikacja ruchu
Klasyfikacja pojazdow

Interwat agregacji danych
Warunki srodowiskowe
Temperatura pracy
Parametry mechaniczne
Szeroko$¢ x  wysokos¢
gtebokos¢

Masa

Sposdb instalacji

230 VAC
15W

6V 12Ah
250V, 2A

16 x petle indukcyjne (80 — 700 uH), strojenie automatyczne
1 x RS-232: komunikacja z urzadzeniami zewnetrznymi

1 x 10baseT Ethernet

10 min rekordow

8

czas

kierunek ruchu

odlegtos¢ od pojazdu poprzedzajgcego [100ms]
Predkos¢ [m/s]

czas zajetosci petli [s]

zastepcza dtugosc elektryczna [m]

klasa pojazdu

natezenie ruchu z podziatem na klasy pojazdéw
predkosc Srednia potoku ruchu

Srednia zajetos¢ petli

poziom swobody ruchu

udziat ruchu ciezkiego

przekroczenia predkosci

status techniczny

parametry diagnostyczne

ruch swobodny lub potok ruchu

ogodlna (pojazdy osobowe/pojazdy ciezarowe) lub EUR-6 (w
zaleznosci od wersji oprogramowania)

konfigurowany, od 1 do 60 minut

-20 ... +70 °C

442 x 88 x 255 mm

4,8 kg
2U obudowa 19"
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5.2 Petle indukcyjne

PBR/GDY/2/SR109

Wszystkie petle wykonywane bedg jako kwadratowe 2x2m. Odstep cz6t petli 1 jednego zespotu

pomiarowego wynosi 3m.
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Rysunek 1 Schemat rozmieszczenia pary petli

Petle bedq wykonane z przewodu LgYd 2,5mm?, w postaci 4 zwojéw. Podtaczenie do stacji
pomiarowej wykonac kablem XzTKMXpw 2x2x0,8.oraz 2x2x1,5

Nr. | NAZWA '\p";’:q‘f; rowy Nr. |NAZWA '\p";’:q‘f; rowy
1 DO1 1 16 | D19 2
2 D02 1 17 |D20 2
3 D03 1 18 | D21 2
4 D04 1 19 |D22 2
5 D05 1 20 [D23 2
6 D06 1 21 | D24 2
7 D08 1 22 | D25 2
8 D09 1 23 | D27 2
9 D10 1 24 | D28 2
10 (D11 1 25 | D29 1
11 |D12 2 26 | D30 1
12 |D13 2 27 |D31 1
13 (D14 2 28 | D32 1
14 |D15 2 29 | D34 1
15 (D18 2 30 |D35 1

Projektuje sie wykonanie 15 zestawow petli- 30 petli.
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5.3 Wykonanie pot gczen

Potaczenie przewodu LgYd (petla) z kablem XzTKMXpw (linia kablowa) nalezy wykonac¢ przez
zaciskanie i lutowanie. Potgczenie nalezy zabezpieczy¢ mufg zywiczng

Po wprowadzeniu kabla XzZTKMXpw do szafki nalezy wpia¢ go do zigczek gwintowych,
zamontowanych na szynie DIN (jest ona elementem szafy). Potaqczenie do modutu pomiaru
ruchu nalezy rowniez wykonac¢ kablem XzTKMXpw 2x2x0,8.

6 Zestawienie materiatow podstawowych.

Modut pomiaru ruchu szt. 2
LgYd 2,5mm? m.b. 1216
Kabel XzZTKMXpw 2x2x0,8mm? m.b. 1488
Ztaczka gwintowa pietrowa 2,5mm? szt. 30
Mufy zywiczne kpl. 30
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