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ST 00.01 - WYMAGANIA OGOLNE
(CPV 45212200-8, 45111291-4)

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Ro8dt00.01 WYMAGANIA OGOLNE
zawiera informacje oraz wymagania wspolne dajgezwykonania i odbioru Robot, ktore
zostan zrealizowane w ramach zadanigBUDOWA PRZESTRZENI REKREACYJNO-
SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W DZIELNICY  WITOMINO-
RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH DZIALEK GMINNYCH O NR
EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBRB 0028 WITOMINO-
RADIOSTACJA”.

1.2. Stosowanie zapisdw Specyfikacji Technicznej
1.2.1. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacg Technicza jako cz$¢ dokumentdédw przetargowych i kontraktowych rgle
odczytywa& i rozumi€ (zgodnie z Rozposzizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczego6towego zakresu i foldmkumentacji Technicznej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob&udowlanych oraz programu
funkcjonalno-uytkowego, Dz. U. 2004 nr 202 poz. 2072) jako zbiarymaga, ktére g
niezledne do okrélenia standardu i jakkaei wykonania robot (w zakresie sposobu wykonania
rob6t budowlanych, wkziwosci wyrobow budowlanych, oraz oceny prawidiceo ich
wykonania) w odniesieniu do zlecenia wykonania Rapisanych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna, wobec braku mgdh specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét dla kubaturowych obiektasyteczndci publicznej, oraz z uwagi
na obszernd& i skomplikowanie przedmiotu inwestycji, ma chamkidoprecyzowucy
pojecia i relacje pomidzy uczestnikami procesu budowlanego, w celu odadayice]
oczekiwaniom Zamawiagego, dobrej jakaiowo i sprawnej realizacji inwestycji w zakresie
okreslonym w punkcie 1.1. i nie stanowi szczegobtowegasopiechnicznego przedmiotu
inwestycji i procedur towarzysgeych jego realizaciji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna powotuje i kldgyfe nas¢pujace zrodta szczegdtowych
zasad wyznaczggych kryteria jakéciowe przy realizacji przedmiotowej inwestycji
uszeregowane w kolejda poczynajc od najwaniejszego kryterium:

1) Dokumentacja Techniczna.

2) Aktualne w dacie wykonywania robot normy polskie zagraniczne, ktérych
stosowanie poprzez przywotanie ich w towarzgszh niniejszej specyfikaciji
szczegotowych specyfikacjach technicznych jestidi@estyciji obligatoryjne, o ile
Dokumentacja Techniczna nie formutuje kryteriowgaiowych ostrzejszych nite
normy.

3) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmyich, tomy od | do V,
Wydawnictwo Arkady, Warszawa, 1989-90, w kwestiagnzywotanych w
Dokumentacji Technicznej albo niegtyjich zaréwno w Dokumentacji Technicznej jak
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w normach aktualnych — przywotanych w niniejszegggikacii, o ile nie ste one w
sprzecznéci z Dokumentagj Techniczig i normami aktualnymi przywotanymi w ST.

4) Watpliwosci w zakresie uszeregowania wymadadz usungcia sprzeczrgei jakie
mog zachodzi pomkdzy normami a zapisami w Dokumentacji Techniczndj |
wzajemnie pongidzy Warunkami technicznymi o ktérych mowazgy normami i/lub
elementami Dokumentacji Technicznej powinny ¢ bwyjasniane przy udziale
Inspektora Nadzoru i Projektanta przed pragieniem do Robot. Wszelkie
konsekwencje wynikage z zaniechania wyaienia watpliwosci w powyzszych
wzgledach obcizaja wytacznie Wykonawe Robot.

1.2.2. Zakres kompetencji wynikacy ze stosowania Specyfikacji Technicznej

Zapisy Specyfikacji Technicznej odnase s¢ do koniecznéci zakresu wykonania danych
Robot naley traktowa jako obowjzujgce dla Umowy jeeli nie stanowg one inaczej rki
zapisy zawarte w Umowie.

Wszelkie zapisy sporne zawarte w dokumentach peaekeeh Wykonawcy naky traktowa
w nastpujacej kolejndgci pierwszéstwa dokumentow:

1) Umowa.

2) Dokumentacja Techniczna.

3) Specyfikacja Techniczna.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacg Techniczm
1.3.1. Zakres rob6t do wykonania

Inwestycja zostata podzielona na trzy etapy. Zakresvszego etapu inwestycji obejmuje:

— wykonanie sportowej nawierzchni syntetycznej, pelianowej, zgodnej z nogPN-
EN 14877:2014-02 o wymiarach ok. 110 x 4,5 mzafe] z kilku warstw, z
przeznaczeniem do biegow atletycznych;

— wykonanie logo Zamawiagego w sektorze bocznym bie prostej;

— wykonanie robot ziemnych i demontavych przygotowujcych teren pod budaw
biezni prostej oraz boiska ze sztucznej trawy;

— zabezpieczenie kolidggego drzewa i przygotowanie do wycinki;

— wykonanie wycinek drzew niezbnych do przeprowadzenia rob6t budowlanych
niezlednych do realizacji etapu pierwszego i drugieggjidaudowy biezni prostej i
boiska o nawierzchni ze sztucznej trawy;

— wykonanie robaot niezluinych do przeprowadzenia odbiorg@dowego bieni prostej
umazliwiajagce uzyskanie pozwolenia naytkowanie bieéni prostej;

— wykonanie nowego ogrodzenia w zakresie uzgodnionyfamawiagcym;

— wykonanie cigéw pieszych i nawierzchni utwardzonych wgie biezni prostej;

— dostawa i monta elementdw matej architektury w aiie biezni prostej (tawek,
koszy nasmieci, stojakdédw rowerowych, tablicy informacyjnejregulaminem przy
boisku do pitki nanej, biezni lekkoatletycznej);

— wykonanie robét wykaczeniowych i uporgdkowanie terenu;

— dostawa i monta tablicy informacyjnej o wymiarach 80 x 140 cm ibliay
pamatkowej o wymiarach 80 x 120 cm wykonanych zgodnigytycznymi promocji
projektéw unijnych z zastosowaniem logotypoéw EFRR.
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Zakres

rob6t wynika z Dokumentacji

Technicznej istjeopisany Specyfikacjami

Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t wg pzsrego spisu:

Lp. Nr ST Kody CPV Nazwa Specyfikacji Technicznej
1 ST 00.01 45212200-8 | WYMAGANIA OGOLNE
45111291-4
2 ST 01.01 | 45111200-0 |ROBOTY ZIEMNE | FUNDAMENTOWE
45262210-6
3 ST 01.02 45262310-7| ROBOTY ZBROJENIOWE
4 ST 01.03 45262300-4| ROBOTAELBETOWE | BETONOWE
5 ST 01.04 45111200-0f ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWM
ROBOTACH ZIEMNYCH
6 ST 01.05 45111200-0| ROBOTY ZIEMNE
7 ST 01.06 45111200-0f WYKOPY W GRUNTACH (KAT. I-V)
8 ST 01.07 45111200-0f KORYTOWANIE, PROFILOWANIE |
ZAGESZCZENIE PODLTA
9 ST 01.08 45233200-1| PODBUDOWA Z KRUSZYWA
NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
10 ST 01.09 45233200-1] PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
11 ST 01.10 45233200-1f PODBUDOWA PANELOWA RETENCYIN
ROZSACZAJACA
12 ST 01.11 45233200-1] NAWIERZCHNIE KOMUNIKACYJNE
13 ST 01.12 45233200-1] NAWIERZCHNIE SPORTOWE
14 ST 01.13 45342000-6| ELEMENTY WYPOSAZENIA | OGRODZENIE
45421160-3
15 ST 01.14 77211400-6] WYCINKA DRZEW
16 ST 01.15 77211600-8] SADZENIE DRZEW

Jezeli z Dokumentacji Technicznej wynika niezimas¢ wykonania robét nie wymienionych
w powyzszych ST, to Wykonawca jest zobaaany wykonad je w ramach Ceny Umownej, a
warunki wykonania i odbioru tych Robét ustatia podstawie zapisOw niniejszej ST.

1.4. Okredlenia podstawowe

Wymienione poniej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Zamawiapcy — osoba prawna lub fizyczna wymieniona w Umowie zaayiea
Umowe z Wykonawg zlecagc mu wykonanie Robot Budowlanych.

1.4.2. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizea Roboty zlecone przez
Zamawiagcego na warunkach Umowy.

1.4.3. Projektant— uprawniona osoba prawna lub fizyczngldza autorem Dokumentacji
Technicznej.

1.4.4. Inspektor Nadzoru— osoba pisemnie wyznaczona przez Zamaaagjo, dziataca w
jego imieniu w zakresie przekazanych upranieobowigzkéw dotycacych sprawowania
kontroli zgodndci realizacji Robot Budowlanych z DokumentacjTechnicza,
Specyfikacjami  Technicznymi, przepisami, zasadamiieday technicznej oraz
postanowieniami warunkow Umowy.
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1.4.5. Inzynier — osoba prawna lub fizyczna, wyznaczona przez Zaapgego do
reprezentowania jego intereséw przez sprawowanietrédd zgodndci realizacji Roboét
Budowlanych z Dokumentagj Techniczn, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniamowyn

1.4.6. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do
kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.
1.4.7. Podwykonawca— osoba prawna lub fizyczna wymieniona w Ofercikoja
podwykonawca cgci Robot Budowlanych oraz jej napty prawni albo kada inna osoba
prawna lub fizyczna nie wymieniona w Ofercie, z rktdVykonawca zawart umoyvo
wykonanie czsci Robot oraz jej nagpbcy prawni.

1.4.8. Inni wykonawcy — osoby prawne lub fizyczne, ktérym Zamawj zlecit
bezpdrednio wykonanie robot na Terenie Budowy, na ktoimykonawca realizuje zlecone
mu Roboty Budowlane, oraz inne jednostki prawnietdice na Terenie Budowy.

1.4.9. Roboty — zaréwno Roboty Budowlane, Roboty Uzupeluaj jak i Roboty
Poprawkowe, stosownie do okolicZeo

1.4.10. Roboty Budowlane- zesp6t czynni@i podejmowanych przez Wykonagev celu
zapewnienia prawidtowego oraz terminowego wykonapiazedmiotu Umowy, w tym
rowniez dostarczenia pracownikow, Materiatow, Sgiezi Urzagdzen.

1.4.11. Roboty Uzupetniajce— oznaczaj wszelkiego rodzaju roboty pomocnicze potrzebne
lub wymagane do wykonania i wykezenia Robot Budowlanych.

1.4.12. Roboty Poprawkowe- roboty potrzebne do usgnia usterek zgtoszonych przez
Inspektora Nadzoru w trakcie wykonywania Robét Buldmych ydz w trakcie Odbioru.
1.4.13. Teren Budowy— przestrze, w ktorej prowadzonegsRoboty Budowlane, wraz z
przestrzery zajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy, wskazana w Umowie.

1.4.14. Spret — wszystkie maszynyrodki transportowe i drobny sgitzz urzdzeniami do
budowy, konserwacji i obstugi, potrzebne dla zggdae Umowg realizacji Robot
Budowlanych.

1.4.15. Uradzenia — aparaty, maszyny i pojazdy meg stanowd lub stanowice czs¢
Roba6t Budowlanych.

1.4.16. Uradzenia Tymczasowe— wszelkie urzdzenia zaprojektowane, zbudowane lub
zainstalowane na Terenie Budowy, potrzebne do wahian Rob6t Budowlanych oraz
usungcia wad, a przewidziane do usggia po zakaczeniu Robot.

1.4.17. Materiaty — wszelkiego rodzaju rzeczy (inneznilUrzadzenia) niezbdne do
wykonania Robdét, zgodne z Dokumengadjechniczig i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.18. Specyfikacja Istotnych Warunkéw ZamowienigSIWZ) — Warunki okrélone w
trybie pos¢powania o udzieleniu Zamowienia, na podstawie kidrwykonawca przyspit
do udzielenia Zamowienia oraz na podstawie ktoryohktata wytoniona najkorzystniejsza
Oferta.

1.4.19. Oferta— wyceniona propozycja Wykonawcy zéma Zamawiajcemu na gimie w
scisle okrelonej formie, na wykonanie Robo6t Budowlanych oraunkcie wad zgodnie z
warunkami okrélonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia

1.4.20. Przedmiar Rob6t— dokument zawieragy podzielone na pozycje czyring jakie
majg zost& wykonane zgodnie z Umangwwskazugce ilos¢ kazdej pozycji.

1.4.21. Kosztorys Ofertowy- wyceniony przez Wykonawdkompletny Przedmiar Robot.
1.4.22. Cena Jednostkowa cena jednostki obmiarowej w Kosztorysie Ofertowym

1.4.23. Cena Ryczattowa cena pozycji obmiarowej w Kosztorysie Ofertowyb kcena za
wykonanie czsci lub catgci Robot.

1.4.24. Stawki i Narzuty— wartgci podane przez Wykonawav Ofercie, okrélajace ceny
czynnikdw produkcji (robocizny, materialtdw i pragprztu) oraz wskaniki kosztéw
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posrednich, kosztéw zakupu i zysku, zastosowane pydgkonawe przy wyliczaniu Cen
Jednostkowych w Kosztorysie Ofertowym.

1.4.25. Umowa/Kontrakt — zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy,
wyrazone na pimie, o wykonanie ok&onych w jej tréci Robot Budowlanych w ustalonym
Terminie i za uzgodnien Cere Umowrg wraz z innymi dokumentami, ktore zostaty
przywotane lub zakzone do Umowy, stanowd jej integralny sktadnik.

1.4.26. Cena Umowna/Cena Kontraktowa— kwota wymieniona w Umowie jako
wynagrodzenie nalme Wykonawcy za wykonanie Robo6t Budowlanych wrazsangciem
wad, zgodnie z postanowieniami Umowy.

1.4.27. Dzié — kazdy z dni kalendarzowych rozpoczygey sk i konczacy o potnocy.

1.4.28. Termin Wykonania— czas okrdony w Umowie na wykonanie i zakozenie catéci
lub czsci Robot Budowlanych wraz z przeprowadzeniem Odbigoncowego, liczony od
Daty Rozpocecia do Daty Zakaczenia.

1.4.29. Data Rozpoagxia — data okrdona w Umowie, od ktorej Wykonawca e
rozpoca¢ Roboty Budowlane.

1.4.30. Data Zaka&czenia— data okrélona w Umowie, do ktérej Wykonawca ma zakny¢
catas¢ lub cz$¢ Rob6t Budowlanych wraz z przeprowadzeniem Odbikoficowego.

1.4.31. Dokumentacja Techniczna- zbior wszystkich zeszytéw Projektu Budowlanego i
Projektu Wykonawczego opisigiych niniejsze zadanie, wymieniony w pkt. 1.5.2igjszej
Specyfikacji.

1.4.32. Dokumentacja Powykonawcza- Dokumentacja Techniczna wraz z wszelkimi
Zmianami wprowadzonymi w czasie realizacji Robéttym dokumentacja geodezyjna.
1.4.33. Rysunki— rysunki Rob6t zawarte w Dokumentacji Techniczrmjaz wszelkie
rysunki dodatkowe i zmienione wydane przez Zamapeajo zgodnie z Umay

1.4.34. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t/Specyfikacja
Techniczna/ST— oznacza dokument zawiegey zbiér wytycznych i wymagaokreslajacych
warunki i sposoby wykonania, kontroli, odbioru, dam i ptatngci za Roboty.

1.4.35. Wada — jakakolwiek cg$é¢ Robét Budowlanych wykonana niezgodnie z
Dokumentagy Techniczm, Specyfikacjami Technicznymi lub innymi postanomigni
Umowy.

1.4.36. Zmiana — kazde odsgpstwo w wykonaniu Robét Budowlanych, przekazane
Wykonawcy na gimie przez Inspektora Nadzoru.

1.4.37. Dziennik Budowy- urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zzar

i okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robot, wydawany odptatnregz organ,
ktory wydat decyzj o pozwoleniu na budaow

1.4.38. Odbiér — zarowno Odbiér Ggciowy, Odbiér Robdt Zanikagych i Ulegagcych
Zakryciu, Odbiér Kacowy jak i Odbiér Pogwarancyjny stosownie do okaticsci.

1.4.39. Odbiér Czsciowy — odbidr polegajcy na ocenie iléci, jakasci czesci Robot,
zgodnie z postanowieniami Umowy, dla ktérych w Unmwostata przewidziana agima
Data Zakaczenia.

1.4.40. Odbiér Robo6t Zanikapcych i Ulegapcych Zakryciu — odbidr polegaicy na ocenie
ilosci i jakasci Robot, ktére w dalszym procesie realizacji zapikub ulegag zakryciu.

1.4.41. Odbior Kaicowy — odbidr polegajcy na ocenie iléci i jakosci catagci Robot
Budowlanych zgodnie z postanowieniami Umowy.

1.4.42. Odbiér Pogwarancyjny — odbior polegacy na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usugciem Wad powstatych i ujawnionych w okresie gwaggmgm.

1.4.43. Operat Kolaudacyjny— wszystkie dokumenty Umowy z odnotowanymi Zmianami
zaistniatymi w czasie realizacji Robot Budowlanychynikami wykonanych bada
pomiaréw, przeprowadzonych prob, geodezypwentaryzacj Robot oraz zestawienie #c
wykonanych Robét; stanowde podstaw do ich oceny i Odbioru Kaowego.
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1.4.44. Rozjemca— osoba mianowana wspolnie przez Zamawego i Wykonawe do
rozstrzygng¢cia sporow na drodze polubownej a powsgtggh na tle realizacji Umowy.

1.4.45. Sita Wysza— zdarzenie zewitrzne, nie dajce s¢ przewidzi€, ktorego skutkom nie
maozna byto zapobiec, nawet poprzez datoie najwyszej staranni.

1.4.46. Aprobata Techniczna— dokument potwierdzggy pozytywry ocere techniczi
wyrobu stwierdzajca jego przydatn& do stosowania w okéenych warunkach, wydany
przez jednostkupowaniong do udzielania aprobat technicznych.

1.4.47. Odpowiednia Zgodn& — zgodné¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdd@&vlanych.

1.4.48. Deklaracja Zgodnéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu deatyif
wydany przez Polska lub Europejgkdnostk certyfikujgca, upowaniong do ich wydawania
zgodnie z Rozposrdzeniem wymienionym w punkcie 10.2.9, wskaeyj ze zapewniono
odpowiedni stopie zaufania, 4 dany wyréb, proces lub ustuga zyodne z okrdong norny
lub innym dokumentem normatywnym w odniesieniu doakow dopuszczonych do obrotu
i stosowania.

1.4.49. Certyfikat Zgodnaci — zastrzeony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z
zasadami systemu certyfikacji wskagyj, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania, 4
dany wyrdb, proces lub ustuga ggodne z okrdong normg lub innym dokumentem
normatywnym w odniesieniu do wyrobow dopuszczomyalobrotu i stosowania.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie ustalonym w Umowie da Wykonawcy pradastpu do wszystkich
czesci Terenu Budowy i gytkowania ich wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgeahimi
prawnymi i administracyjnymi oraz przeiea

a) lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych oraz reperéw,

b) Dziennik Budowy,

c) Dokumentagi Technicza (dwa egzemplarze Projektu Wykonawczego, jeden

egzemplarz Projektu Budowlanego z degyzPozwoleniu na budaw oryginat),
d) dwa komplety Specyfikacji Technicznych.

Po przekazaniu Terenu Budowy na Wykonawcy spoczgdpowiedzialné¢ za ochron
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili Odbigoncowego Robét. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtwotggwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Techniczna i Powykonawcza

Dokumentacja Techniczna skiada zi
a) Projektu Wykonawczego,
b) Projektu Budowlanego,
c) Przedmiaru Robat,
d) Kosztorysu,
e) Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rabot

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Dokumentacji Powykonawczej a@to
wykonanych Robot, w tym réwniedokumentacji geodezyjnej.
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1.5.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentaci Techniczm i Specyfikacjami Technicznymi

Podstaw wykonania Robot ¢rzie Projekt budowlany wraz z Decyzp pozwoleniu na
budowe oraz Projekt wykonawczy.

Roboty lkeda prowadzone zgodnie z zakresem ekmeym w Specyfikacji Technicznej,
zgodnie z DokumentagjTechniczi, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Zamawjeggo Wykonawcy stanowicze$¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich g obowihzujagce dla Wykonawcy tak, jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiabglabzgodne z Dokumentagj
Techniczn i Specyfikacjami Technicznymi. Wykonawca nie zaovykorzystywa biedow
lub opuszczé w dokumentach Umowy, a o ich wykryciu powinienywmiast powiadongi
Zamawiagcego, ktéry dokona odpowiednich zmian, poprawek lberpretacji tych
dokumentow. Dokonanie zmian i poprawek must lakceptowane przez Projektanta o ile
dotyczy Dokumentaciji Techniczne.

Dane okrélone w Dokumentacji Technicznej i w STda uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywaOdpowiedni Zgodna¢

z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpq@zekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z Dokumentac]echniczia
lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponewna koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowkany do zapewnienia i utrzymania bezpiést&a Terenu Budowy
oraz Robot poza Placem Budowy w okresie trwaniéizagi Umowy & do zakaczenia i
Odbioru Kaicowego Robdét a w szczegokon

a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb endfacych czynnéci zwigzane
z budowg i nienaruszaln&@ ich mienia stagcego do pracy, a tak zabezpieczy Teren
Budowy przed dogpem o0so6b nieupowaionych.

b) W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczme takie jak: bariery ochronne,
oswietlenie, znaki ostrzegawcze i wszelkie inne nelrie do zapewnienia
bezpieczastwa Robot. Wykonawca zapewni state warunki widoézin(w dzien i w
nocy) tych znakéw, dla ktérych jest to nieodzoweenzgkdow bezpieczestwa.

c) Fakt przysipienia do Robét Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpoeziem
w sposOb uzgodniony z Zamawjaym oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Zamawiggego, tablic informacyjnych. Tablice
informacyjne ledg utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres
realizacji Robo6t. Wymagania odéroe tablic informacyjnych przedstawiono w pkt.
5.3. niniejszej Specyfikacji Technicznej.
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d) Ponadto Wykonawca un$i@ na Terenie Budowy ogtoszenie zawiecgl dane
dotyczce bezpiecaestwa pracy i ochrony zdrowia. Wymagania ogirie ogtoszenia
podano w pkt. 5.3 niniejszej specyfikacji.

e) Wykonawca podejmie odpowiednieodki w celu zabezpieczenia drog prowgdzh
do Terenu Budowy przed uszkodzeniem spowodowanga §eodkami transportu,
jego podwykonawcow lub dostawcow na wiasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Rob6t pozaiem Budowy nie podlega athnej
zaptacie i przyjmuje gj ze jest whczony w Cen Umown.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W szczegolnéci Wykonawca powinien zapewnspetnienie nagpujacych warunkow:
a) miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wgvame drogi transportowe powinny
by¢ tak wybrane, aby nie powodowaniszczé w srodowisku naturalnym,
b) powinny zostéa podite odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitapaliwami, olejami,
materiatami  bitumicznymi, chemikaliami oraz innymizkodliwymi
substancjami,

— przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

— mozliwoscig powstania paaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realiz&jibot norm, okrdonych w odpowiednich
przepisach dotyegzych ochronyrodowiska, obeizajg Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzega przepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca

powinien utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaierh biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Matdeakpopalne bda sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczorzegdosipem osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robo6t albo przez persdigkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nie mpyyé dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza iuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowte do Rob6t bda
miaty Aprobat Techniczi, wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okékajace
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow #&@dowisko. Materiaty, ktore as
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, azadkaczeniu Robot ich szkodlivgo
zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynmaga
technologicznych wbudowania. z&% wymagag tego odpowiednie przepisy, Zamaw@j
powinien otrzyma zgodt na wycie tych materiatbw od wiaiwych organéw administracji
panstwowe;.

Stronal22



1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowkany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenwasndgci
publicznej i prywatnej. Jeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewl@wym prowadzeniem
Robo6t lub brakiem koniecznych dziatze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub
zniszczenie wihasrci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na swojskbnaprawi lub
odtworzy uszkodzanwitasngé. Stan naprawione] whlasém powinien nie by gorszy ni
przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochtorinstalacji na powierzchni ziemi i za w4dzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego odnénie doktadnego pofenia tych urzdzern w obrbie Terenu Budowy.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzertigin
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywczasowy dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy. O fakcie przypadigev uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi InspektNadzoru i zainteresowane wiadze
oraz ledzie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@@go. Wykonawca zobowaany jest uzgodhi z
wiascicielem terenu poteenie ogrodzenia Terenu Budowy, w taki sposob alpewai
warunki ewakuacji dla budynkéw znajdaych s¢ na terenie oraz uwzglnic potazenie
istniejgcych urzdzen terenu.

1.5.9. Organizacja obstugi komunikacyjnej Terenu Bdowy

Potazenie drogi dojazdowej do Tereniu Budowy Wykonawca abowizek wykong w
ramach Umowy. Ewentualne projekty organizacji rucbraz wszelkie uzgodnienia i
pozwolenia z nim zvdzane leég po stronie Wykonawcy.

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z Terenu Robot. Uzyska on wszelkie nidab
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych avag tadunkéw. Pojazdy i tadunki
powodugce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone nawiezo ukaczony
fragment budowy w olgbie Terenu Budowy i Wykonawceadlzie odpowiadat za napraw
wszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodpeeceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Zagcie pasa drogowego i organizacja ruchu przy zegiu pasa drogowego
Gdyby doszio do realizacji robét w pasie drogowytm, podczas wykonywania Robot,

obejmupcych swym zasgiem jezdng¢ lub drog, Wykonawca w ramach Ceny Umownej
zobowpzany jest do zorganizowania ruchu zpstzego (objazdu) oraz oznakowania.
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Wykonawca zobowzany jest do uzgodnienia projektu organizacji ructrabezpieczenia
Rob6t z whdcicielem drogi oraz poligj a take do wykonania organizacji ruchu zgsizego
wedlug uzgodnionego projektu (oznakowania i zalmzmnia terenu RoboOt oraz
oznakowania objazdéw i zaleconego, g®inego ze zmianorganizacji ruchu, oznakowania
drég).

Wykonawca wniesie wszystkie optaty za c¢zég pasa drogowego (drogi, chodniki oraz
pobocza drég) oraz za umieszczenieadzer w pasie drogowym. Wszelkie formakud
zwigzane z zaciem pasa drogowego i organizacuchu Wykonawca zobowzany jest
wykona wtasnym staraniem i kosztem.

1.5.11. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcacdbie przestrzegat przepisow dotycych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge oraz socjalne,
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmdwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie | &
uwzgkdnione w Cenie Umownej.

1.5.12. Plan bezpiec#estwa i ochrony zdrowia

Wykonawca powinien wykortaplan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (BiOZ). Plan ten
powinien zosta sporadzony zgodnie z Rozpgdzeniem wymienionym w punkcie 10.2.3 i
zawier& takie informacje jak:

a) stosowanie i dogpnas¢ srodkOw pierwszej pomocy,

b) stosowanie i dogpnas¢ srodkdw ochrony osobistej,

c) plan dziatania w przypadku nagtych wypadkow,

d) plan dziatania w zwzku z organizagjruchu,

e) dziatania przeciwpaarowe,

f) dziatania podjte w celu przestrzegania przepiséw BHP,

g) zabezpieczenie Terenu Budowy i utrzymywanie gdka,

h) dziatania w zakresie magazynowania materiatow,wpalp. i ich ochrony przed

warunkami atmosferycznymi,
i) inne dziatania gwarantage bezpieczestwo Robot.

1.5.13. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRoboét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robot od Daty Rozpecka do Daty Zakaczenia Robot.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu Odbioru Koowego. Utrzymanie powinno

by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elety byty w zadowalapym stanie
przez caty czas, do momentu Odbiorukowego.
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J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpogz utrzymanie nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.14. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonaweca jest zobowkany do znajomiei wszystkich przepiséw wydanych przez witadze
centralne i lokalne oraz innych przepisow i wytygam ktore g w jakikolwiek sposob
zwigzane z Robotami i dolzie w peilni odpowiedzialny za przestrzeganie tymiaw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigg kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5.15. Dziatania zwazane z organizacy prac przed rozpoczciem robét

Przed rozpoczxiem Robot Wykonawca jest zobawany powiadond pisemnie wszystkie
zainteresowane strony o Dacie Rozpotaz Robot oraz o Dacie Zakeczenia.

Z chwilg przegcia Terenu Budowy Wykonawca odpowiada przed seitdelami
nieruchoméci, ktorych teren zostat przekazany pod buelona wszystkie szkody powstate
na tym terenie. Wykonawca zoba@wany jest rownig do przyjmowania i wyjgniania skarg i
wnioskow mieszkacoéw i wszystkich wiécicieli lub dziezawcéw terenu przekazanego
czasowo pod budoy

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Umownej.

2. Materiaty
2.1. Dopuszczenia stosowania materiatow

Przy wykonywaniu Robét Budowlanych naje zgodnie z Ustay wymieniory w punkcie
10.2., stosowawyroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone dotobrpowszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwiegsvyroby
wiasciwie oznaczone, zgodnie z Ustawymieniory w punkcie 10.2.8:

a) Oznaczone znakiem CE (zgodnie z Dyrekfy8®/106/EWG), dla ktérych zgodnie z
odrebnymi  przepisami dokonano oceny zgogtioze zharmonizowan normg
europejsk wprowadzog do zbioru Polskich Norm (PN-EN), z europejskprobag
technicza (EAT) lub krajows specyfikacy techniczg paistwa cztonkowskiego UE
uznar przez Komisj Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi,
znajdupce s¢ w okreslonym przez Komigj Europejsk wykazie wyrobow magych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpietztva, dla ktérych producent wydat
Deklaracg Zgodndgci z uznanymi regutami sztuki budowlanej (bez znaRR).
Dokumentem potwierdzggym zgodné¢ wyrobu z europejskimi normami i
aprobatami, a wc upowaniajgcym do znaku CE, jest Deklaracja Zgoékip
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wystawiona przez producenta po dokonaniu odpowsdprocedury oceniggej.
Wyréb budowlany ze znakiem CE de by od 1 maja 2004 r. swobodnie
wprowadzany na rynek Polski i innych krajow cziowstich Unii Europejskie,
zgodnie z Rozpogrizeniem wymienionym w punkcie 10.2.7.

b) Wyroby budowlane dla ktorych wydano Certyfikat Zgoéti na znak
bezpieczéstwa, wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych - w odniesietouvyrobéw podlegagych tej
certyfikacji. Certyfikaty Zgodnéci na znak bezpiecastwa B g dokumentami
wskazujcymi, ze wyrob spetnia wymagania dotyce bezpieczestwa, ustalone w
Polskich Normach, zawarte w aprobatach techniczmya widciwych przepisach i
dokumentach technicznych. Certyfikat B jest wydayvarzez Polskie Centrum Batla
I Certyfikacji lub jednostki akredytowane zgodnidRpzporadzeniem wymienionym
w pkt. 10.2.6 1 10.2.9.

2.2. Jaka¢ stosowanych materiatow

Za jaka¢ stosowanych materiatow i wykonywanych Robot orah izgodné¢ z
Dokumentagj Techniczg i wymaganiami ST odpowiedzialny jest Wykonawca &ob
Wszystkie atestyswiadectwa, dokumenty laboratoryjne itp. powinny lpromadzone na
biezaco w miae postpu Robd6t i by zawsze dogpne do wgidu dla Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia materiaty posiadage:

1. Certyfikat Zgodnéci na znak bezpiecastwa B wykazujcy, ze zapewniono
zgodnad¢ z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm,
Aprobat Technicznych oraz wd@wych przepiséw i dokumentow technicznych,
Deklaracje Zgodngei lub Certyfikat Zgodnéxi:

— 2z Polsk Normg,
— z Aprobag Techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono
Polskiej Normy.
2. oznaczenie znakiem CE.

W przypadku materiatdw, dla ktorych w/w dokumengywsymagane przez ST, kda partia
dostarczona do Robotdrie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystoweedy posiada w/w dokumenty wydane przez producenta,
poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przeego bada. Wszystkie koszty
zZwigzane z organizowaniem i prowadzeniem Baaateriatow ponosi Wykonawca.

2.3. Stosowanie materiatéw innych iwskazane w Dokumentacji Techniczneji ST

WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWO tANE
W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ | SPECYFIKACJI TECHNICZN EJ StUZA
OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRE SLENIU
WEASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH ORAZ SPELNIENIU
POZADANYCH PRZEZ PROJEKTANTA WYMAGA N ESTETYCZNYCH
ZAtO ZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ.

Dopuszcza si zamienne rozvgzania (wykorzystujce produkty innych producentéw) pod

warunkiem:
1. spetnienia co najmniej tych samych wdavosci technicznych i estetycznych.
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2. uzyskania akceptacji Projektanta i Zamawgago/Inspektora Nadzoru zwlaszcza co
do elementow wykiaczenia, kolorystyki oraz doboru materiatow, gdzsedorazowo
dla zamiennego rozgzania wymagana jest zgoda Projektanta.

3. przedstawieniu zamiennych rozman na pimie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, Specyfikacje Technidtygonania i Odbioru) do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych

materiatéw z jakiegokolwiekrédta. Kady rodzaj Rob6t, w ktdrym znajdugie niezbadane i
niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje dasne ryzyko, licagc sk z ich

nieprzygciem i niezaptaceniem za nie. Materialy, ktore oi@powiadaj wymaganiom
zostam przez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy. slelnspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatbw do innych Robot, znie, dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatow meazosta zmieniony przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowtany do posiadania i do udgshiania swiadectw jakeci
podstawowych materiatow takich jak: Aprobaty Tecanie, Certyfikaty Zgodrigi i
Deklaracje Zgodnwi. W  przypadku  kwestionowania rzetetod materiatow
przedstawionych przez Wykonagvdub przedstawionych przez niegwiadectw jakdci,
Inspektor Nadzoru ma prawo do zlecenia dowolne&jzalenej jednostce, wykonanie bada
sprawdzajcych. Jeeli jednostka sprawdzgja badania potwierdzi zastyemia Inspektora
Nadzoru, wowczas koszt tych badabchgza Wykonawe, a zakwestionowany materiat lub
wykonane Robotydalzie s¢ uwazac za nieprzygte.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni zabezpieczenie tymczasowo skiadgelh materiatbw przed
zanieczyszczeniem, aby zachowalty spjakaos¢ i whasciwos¢ do Robot, do czasu gdydy
one potrzebne do Robot.

Wykonawca jest zobowtany do udogpnienia w/w materiatdbw do kontroli Inspektora
Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatédy klokalizowane w olgbie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzob poza Terenem Budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawdséli materialy lkedg skladowane poza
Terenem Budowy, Wykonawca zapewni Inspektorowi Madzv dogodnym dla niego czasie
i zakresie dogp do materiatdw w celu przeprowadzenia ich kontroli

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Techniczna lub ST przewigdunozliwos$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatbw w wykonywanych Robotach, Wykooawowiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem materiatu, albo w okresie dezym,
jesli bedzie to wymagane dla batlgrowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie z@oby¢ pd&zniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. Sprzet
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Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych Robot. Spgzuzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z Ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, Programie ZapewnieniaoséakPZJ) i Programie Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadkaku ustale w takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Technicznej, ST i wskazanidebpektora Nadzoru w terminie
przewidzianym w Umowie. Spgz bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do
wykonania Robo6t ma kyutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on
zgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéow potwierdzagpych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam, gdzie jest to wymagane przepisaiaieli
Dokumentacja Techniczna lub ST przewidujazliwosé wariantowego ycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InspektNadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacprzed wyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptaci
Inspektora Nadzoru, nie me by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkow
Umowy, zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i ngaszczone do Robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wpltyna niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wkkiwosci przewaonych
materiatdw. Liczbasrodkéw transportu dmzie zapewni@ prowadzenie Robo6t zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Technicznej i ST oraz zgodre wskazaniami
Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym w UnewPrzy ruchu po drogach
publicznych pojazdy powinny spehdiavymagania dotycice przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofien na osie i innych parametréw technicznyShodki
transportu nieodpowiadgje warunkom dopuszczalnych ofy@n na osie mog by¢
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunipergwrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyicimych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rdgtdnie z Umow, oraz za jaké&

zastosowanych materiatbw i wykonywanych Robét, eh zgodné¢ z Dokumentagj

Techniczn, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzdvykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$o wszystkich
elementow Robdét zgodnie z wymiarami iednymi okréglonymi w Dokumentacji
Technicznej lub przekazanymi n&ipie przez Inspektora Nadzoru.
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Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu Robét zostanesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na koszt Wykonawcy. Sprawdzenie wytyczenia Rohbdth Wwyznaczenia
wysokasci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdyoalpowiedzialngci za ich
doktadnd¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow RoboOt dula oparte na sformutowaniach zawartych w Umowie, Do&otacji
Technicznej, ST oraz w normach i wytycznych. Praydggmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgldni wyniki bada materiatdw i Robot, rozrzuty normalnie wgstijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, shoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz czynniki wptywgge na rozwzamg kweste. Polecenia Inspektora Nadzoru
beda wykonywanie nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego tytphnosi
Wykonawca.

5.2. Program robot

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie Robdt, koléidrobot oraz sposoby
realizacji powinny zapewai wykonanie Robo6t w okéonym terminie. Wykonawca
przedstawi do zatwierdzenia szczegétowy harmonogfamlowy zgodny z Umogv
Harmonogram powinien wyfaie przedstawia w etapach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru proponowany pagt Robot w zakresie gtownych obiektow i zadamownych.

5.3. Wykonanie uradzenia Terenu Budowy
5.3.1. Wymagania dotycgce urzadzenia Terenu Budowy

Wykonawca w ramach Umowy ma wykdnaabezpieczenie terenu zaplecza i Terenu
Budowy, w szczegélriai:
1. dostarczy, zainstalow& i zdemontow& po wykorzystaniu urgzenia
zabezpieczage (bariery ochronneswietlenie, znaki ostrzegawcze i wszelkie inne),
2. upratnag¢ Teren Budowy po zakmzeniu kadego elementu Robot i doprowadizi
Teren Budowy do stanu pierwotnego po zZalaeniu Rob6t i likwidacji Terenu
Budowy.

5.3.2. Tablice informacyjne oraz ogtoszenie zawigrgce dane dotycgce bezpieczéstwa i
ochrony zdrowia

Wykonawca w ramach Umowy jest zobgaany:
1. wykona, ustawe i utrzymywa tablice informacyjne na czas wykonywania Robét,
2. wykon&, umigcic¢ i zabezpiecz§ w sposéb trwaly przed zniszczeniem ogtoszenie
zawierajce dane dotyegre bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Tablice informacyjne powinny spehgiaastpujace wymagania:

1. zawier& informacje o rodzaju prowadzonych robé6t budowldmyedresie robot,
numerze Decyzji o pozwoleniu na budgwdane: organu nadzoru budowlanego,
Zamawiajcego (Inwestora), Wykonawcy, Projektantow; numerglefonéw
alarmowych

2. posiadé wymiary 90 x 70 cm,
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3. napisy na tablicy informacyjnej powinny bywykonane na sztywnej ptycie koloru
z0ktego, literami i cyframi koloru czarnego, o wyséki co najmniej 4 cm,
4. tablica powinna by umieszczona na wysok@ nie mniejszej ri 2 m.

Ogtoszenie powinno zawigra
1. przewidywane Daty Rozpoezia i Zakaiczenia wykonywanych Robét Budowlanych,
2. maksymalg liczbe pracownikéw zatrudnionych na budowie w poszczegdin
okresach,
3. informacje dotyczce planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie Robéodrie z Dokumentagj
Techniczn, Specyfikaci Techniczig, poleceniami Inspektora Nadzoru i Projektanta doge

z art. 22, 23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane. Obidkiglowlane wykonywane na zlecenie
Zamawiagcego powinny zapewnia

— w zakresie wymaga podstawowych: bezpieckgtwo konstrukcji, bezpiecastwo
pozarowe, bezpieczstwo wytkowania, odpowiednie warunki higieniczne i
zdrowotne oraz ochrersrodowiska, ochrogiprzed hatasem i drganiami, osgdacici
energii i odpowiednijizolacyjna¢ cieplm przegrod,

— warunki wytkowe, zgodne z przeznaczeniem obiektow, a w sgimesci w zakresie
oswietlenia, zaopatrzenia w wed usuwaniasciekow i odpadow, ogrzewania i
wentylacji,

— niezledne warunki do korzystania z obiektéviyteczndgci publicznej przez osoby
niepetnosprawne, w szczegddooporuszajce s¢ na wozkach inwalidzkich,

— ochrorg uzasadnionych intereséw 0sob trzecich, w tym vzegaélngci:

— zapewnienie dogpu do drogi publicznej,

— ochrore przed pozbawieniem nmtbwosci korzystania z wody, kanalizacji, energii
elektrycznej i cieplnej oraz zZgodkow hczndici, doptywu swiatta dziennego do
pomieszczeé przeznaczonych na pobyt ludzi, ochyoprzed ucizliwosciami
powodowanymi przez halas, wibracje, zaktoceniatejekne i promieniowanie,
ochrore przed zanieczyszczeniem powietrza, wody lub gleby.

6.1.2.0dstpstwo od przepisow techniczno-budowlanychzhwee jest tylko w przypadkach
szczegOlnie uzasadnionych.

Przypadki takie wynikamog z ksztattu i wymiaréw dziatki budowlanej, zagospomvania
terenu sgsiedniego albo nienrtiwosci spetnienia obecnie oboywiujagcych przepisow
techniczno-budowlanych. Zakaz udzielania zgody dstpstwa od przepisow techniczno-
budowlanych, powodagych ograniczenie dagincsci obiektow budowlanych dla osob
niepetnosprawnych dotyczy obiektéw wymienionych s & ust. | pkt. 4 Ustawy Prawo
Budowlane tj. obiektow zyteczndci publicznej.

6.1.3. Wyrazenie zgody na odgbstwo od przepisOw techniczno-budowlanych mnaldo
kompetencji organu patwowego nadzoru budowlanego stopnia podstawowggdo tego
organu, ktory wydat pozwolenie na budowdzielenie zgody na odgtstwo od przepisow
techniczno-budowlanych poprzedzone musi tasydaniem upowaznienia przez wigciwego
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ministra, to znaczy ministra uprawnionego do wydanizepiséw techniczno-budowlanych,
od ktérych miatoby zostawydane odsgfpstwo.

6.1.4.W celu zachowania tajemnic zawodowych oraz wprowaaz chronionych rozwezan
technologicznych i innych nalg przestrzega nastpujacych postanowie@ Dokumentacja
dostarczona przez Zamawjeggo stanowi jego wilaskd i nie mae by uzywana lub
udostpniana osobom trzecim bez zgody Zamaydego. Wprowadzanie chronionych
rozwigzan technologicznych, zastrzene jest jako dobro niematerialne prawami autorskim
pokrewnymi. Powielanie zatem wprowadzonych chropébn rozwhzan, na ktore
Zamawiajcy uzyskat zgoel dla konkretnego obiektu, stanowitoby naruszenieckapraw
autorskich. Projektant (Autor) me dochodz roszczé w stosunku do os6b trzecich
korzystagcych z tych doébr. Jeli w zastosowanym rozwdaniu zastrzeono zachowanie
tajemnicy zawodowej, to kde naruszenie tych zastyed spowodowé maze dochodzenie z
tego tytutu roszcze na drodze pogpowania gdowego w trybie cywilnym lub karnym.
Wprowadzenie przez Wykonawalo realizacji rozwgzan chronionych patentami i prawami
ochronnymi wymagabedzie udokumentowanej zgody Projektanta (autorajaraystanie z
takich rozwgzan.

6.1.5. Osoby pelnice samodzielne funkcje techniczne w trakcie regjiizabiektéw
budowlanych odpowiedzialneg sza wykonywanie tych funkcji zgodnie z przepisami,
przywotanymi niniejsz Specyfikacy Polskimi Normami i zasadami wiedzy technicznejzora
za naleytg staranné&¢ w wykonywaniu pracy, jej wkgiwa organizag, bezpieczastwo i
jakos¢. Petnienie samodzielnych funkcji technicznych omddwie przy wykonywaniu Robét
niezgodnie z przepisami techniczno-budowlanymi aamgre jest karami jeli realizacja
Robo6t Budowlanych prowadzonadzie w sposob tacy przy nieprzestrzeganiu przepisu art.
5 Ustawy Prawo Budowlane. Za wykroczenia éloee w art. 93 pkt. 6 Ustawy Prawo
Budowlane, odpowiedzialdoi karnej podlega bedzie ten, kto wykonywa bgdzie Roboty
Budowlane w sposéb odbiegay od ustalé i warunkéw okrélonych w przepisach, Decyzji
0 pozwoleniu na budoywgdz istotnie odbiegary od zatwierdzonego Projektu budowlanego.

6.1.6. Inspektor Nadzoru nie mie wydaw& polecé wykonywania Rob6t Budowlanych w
SposOb niezgodny z przepisami techniczno-budowlanym

6.1.7.Za naruszenie przepisow techniczno-budowlanychakcte budowy uwzeé sie bedzie
odstpstwo od zatwierdzonego Projektu budowlanego. Dakan istotnego odgbstwa od
zatwierdzonego Projektu budowlanego wymagadzie zmiany Decyzji o pozwoleniu na
budowe (art. 36a Ustawy Prawo Budowlane), azekvstrzymania Robo6t Budowlanych (art.
50 Ustawy Prawo Budowlane). Koszty wynikezg z tego tytutu obgraja te jednostki, ktore
dopuscity sie takiego posfpowania. Nakazy, o ktérych mowa #¢j mog by¢ orzeczone
takze wowczas , gdy naruszenie przepisow technicznelashych zostanie stwierdzonezju
po zakaczeniu Robét Budowlanych.

6.2. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowpzku Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekid
Nadzoru Programu Zapewnienia Ja&ko (PZJ), w ktorym Wykonawca przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Robot, Aiweosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie Roboét zgodnie z Dokumenjatechniczi, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
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Program Zapewnienia Jada, o ile nie uzgodniono inaczej z Inspektorem Nadz powinien
zawierd:

a) organizag} wykonania Robo6t, w tym terminy i sposéb prowadadRobot,

b) organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

c) wytyczne BHP dla prowadzonych Robdét,

d) wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

e) wykaz osOb odpowiedzialnych za jako terminowd¢ wykonania poszczegélnych
elementow Robdt,

f) system (spos6b i proceddr proponowanej kontroli zapewnienia j&ko
wykonywanych Robot,

g) wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiardow i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaiezlecé prowadzenie
bada),

h) sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, a
takze wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesahrologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru

i) wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia kontrolno-pomiarowe,

J) rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzern do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

k) sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich wisciwosci w czasie
transportu,

[) sposéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie préobek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw Robot.

6.3. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli Robét dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok Robot i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, aekapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badaaterialdw oraz Robot.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Robo6t z
czestotliwoicia zapewniagca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Technicznej i ST. Minimalwymagania, co do zakresu bada
ich czstotliwosci, s3 okreslone w ST | normach. W przypadku, gdy nie zostahe dam
okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontielst konieczny, aby zapewni
wykonanie Robét zgodnie z Umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzofwiadectwa, potwierdzage ze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inspektor Nadzoru dalzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczew celu ich inspekciji.
Inspektor Nadzoru dalzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychzelie
niedociagniecia te keda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor
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Nadzoru natychmiast wstrzymayeie do Rob6t badanych materiatow i dégiye do wycia
dopiero wtedy, gdy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kaych
materiatow.

6.4. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, zgodnie z zasadze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baflainspektor Nadzorudazie mie
zapewniog mazliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektdtadzoru
Wykonawca bdzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatéw, ktére kudz
watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zosigmwrzez Wykonawg
usunete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimnyrzypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy. Zakres pobierania probek Wykonawca uzgodni eg@iowo z Inspektorem
Nadzoru.

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora Nadzoru.

Zakres badaWykonawca uzgodni szczegotowo z Inspektorem Nadzor

6.6. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &ad
jak najszybciej, nie paniej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia
Jakaci. Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach
przez niego zaaprobowanych.

6.7. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawnionystjedo

dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniatenatow uzrodta ich wytwarzania i
zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systekantroli Robét prowadzonego przez
Wykonawe, maze ocenid zgodnd¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvdnspektor Nadzoru nme pobiera probki
materiatdbw i prowadZzi badania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zé# wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badg albo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgétno
materiatébw i Robot z Dokumentacjechniczig i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania probek poniesione zogtaprzez
Wykonawe.
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6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nmx® dopyci¢ do stosowania tylko te materiaty, ktore spetiajyteria
okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga, beda odrzucone.
6.9. Dokumenty budowy
6.9.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyravzigzujacym Zamawiajcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowymibmentu odbioru
koncowego. Odpowiedzialdé za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDaiku Budowy bda
dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robot, stanu bezpietzteva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydd¥azdy zapis w Dzienniku Budowy
bedzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatasmag podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska Aowego. Zapisy ¢xla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Do dokonywania wpisow w Dzienniku Budowy upowigeni s:

a) Inspektor Nadzoru,

b) Projektant,

c) Kierownik Budowy,

d) Osoby wykonujce czynnéci geodezyjne na terenie budowy,

e) Pracownicy organéw nadzoru budowlanego i innychaoégy uprawnionych do

kontroli przestrzegania przepisow na budowie.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym
numerem zafcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. Do
Dziennika Budowy naley wpisywa& w szczegolngi:

a) dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

b) dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Technicznej,

c) uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Programu Zagewa Jakéci |
harmonogramu Robdt,

d) Daty Rozpocezcia i Daty Zakaczenia poszczegolnych elementéw Robat,

e) przebieg Robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgzprzerw
w Robotach,

f) uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

g) daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

h) zgtoszenia i daty Odbioréw,

i) wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

j) stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w gzkui z warunkami
klimatycznymi,

k) zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacii
Technicznej,

[) dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania Robot,

m) dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
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n) dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

0) wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z puden, kto je przeprowadzat,

p) inne istotne informacje o przebiegu RobAt.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania $€ecyzje Inspektora Nadzoru
wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisujeaznaczeniem ich przgia lub
zagciem stanowiska. Dziennik Budowy niezalee od podstawowych informacji o danej
budowie i bieacych informacji oraz warunkach musi zawiemaicdzy innymi zgtoszenie
przez Wykonawe poszczegollnych elementéw Robdét do odbioru przepdktora Nadzoru
oraz potwierdzenie dokonania tego odbioru. Dzierimiklowy spetnia réwnierole ksigzki
kontroli jakasci, zawieragcej wszelkie polecenia, decyzje i uzgodnienia lkgpa Nadzoru i
Projektanta.

6.9.2. Kséga Obmiaru

Ksiegga Obmiaru stanowi podstawowy dokument pozwaeiajna rozliczenie faktycznego
postpu kadego z elementoéw Robat.

Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadza wi sposéb aigly, w jednostkach przgfych w
Kosztorysie Ofertowym i wpisujeje do Ksegi Obmiaru. Pisemne potwierdzenie obmiaru
przez Inspektora Nadzoru stanowi podstal rozliczé.

6.9.3. Dokumenty potwierdzagce stosowanie materiatow

Deklaracje zgodnii lub Certyfikaty Zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatdw,

recepty robocze i kontrolne wyniki badawykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jako Dokumenty te stanowizahczniki do

Odbioru Robot. Powinny ldyudostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

6.9.4. Dokumentacja Powykonawcza

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewgflenszelkich Zmian w rodzajach
materiatow, lokalizacji i wielkéci Robo6t. Zmiany te nahy rejestrowéa w Dokumentacji
Technicznej, ktéra zostanie dostarczona w tym detuzakaczeniu Robét dokumentacja ta
zostanie przedimna Inspektorowi Nadzoru jako Dokumentacja Powykarza. Wykonawca
powinien przekazywa Inspektorowi Nadzoru DokumentacjPowykonawcz w celu
dokonania przegtu w terminach z nim uzgodnionych lub w innym ceaskrglonym w
Umowie.

6.9.5. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza ¢sioprocz wymienionych w powsgzych punktach,
nastpujagce dokumenty:

a) Decyzg o pozwoleniu na budayy

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty Odbioru Robét,

e) protokoty z narad i ustate
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f) korespondengjna budowie.
6.9.6. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym. Zagguie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.

Wszelkie dokumenty budowyelta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar Robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z
Dokumentagj Techniczig i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie @iestm.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca w uzgodnieniu gpéktorem Nadzoru. Wyniki
obmiaru leda wpisane do Ksigi Obmiaru. Jakikolwiek ld lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indzi&pecyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowdku ukaczenia wszystkich Robot. &ne dane zostgn
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar wykonanych Robét ¢dzie przeprowadzony z e¢ztaécia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknseaym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.

7.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob@tab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. atlirenia i sprgt pomiarowy zostan

dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestugcych,

to Wykonawca bdzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia

pomiarowe bda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
Robat.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed ¢ziowym lub Kaicowym Odbiorem Robot, a tad

w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robo6t Zanikggh i
Ulegapcych Zakryciu przeprowadzagsiv czasie wykonywania Robot, przed ich zakryciem.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w protokotach. Roboty pomwes do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia lgda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. Odbior robdt

8.1. Rodzaje Odbioréw Robo6t
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W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegapastpujacym rodzajom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru pidziale Wykonawcy:

1) Odbiér Robét Zanikagych i Ulegagcych Zakryciu,

2) Odbidr Czsciowy,

3) Odbiér Uradzea (przed ich wbudowaniem),

4) Odbiér Kaxcowy,

5) Odbiér Pogwarancyjny.

8.1.1. Odbiér Robo6t Zanikajacych i Ulegapcych Zakryciu

Wykonawca jest zobowzany przedstawi Inspektorowi Nadzoru do odbioru wszystkie
roboty zanikajce. Odbiér Robo6t Zanikggych i Ulegagcych Zakryciu polega na finalnej
ocenie ilégci i jakosci wykonywanych Roboét, ktére w dalszym procesielizaaji ulegry
zakryciu. Odbior bdzie dokonany w czasie uwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania og6lnego ppst Robét. Odbioru Robdét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceebaika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorabi®@ bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pmiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nawe Jaké¢ i ilos¢ Robot ulegajcych
zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dwatow zawieragcych komplet
wynikbw bada i w oparciu o przeprowadzone pomiary (np. szkieodgzyjne), w
konfrontacji z Dokumentagj Techniczg, ST i uprzednimi ustaleniami. Dokumentem
potwierdzajcym dokonanie Odbioru Robét jest protokét spdeony przez Inspektora
Nadzoru w obecrimi Wykonawcy.

8.1.2. Odbiér Czsciowy

Odbior Czsciowy Robot dotyczy:
— kazdej znaczcej czsci Robot Budowlanych, ktéra albo zostata n&mona, albo
zostata zajta lub jest uytkowana przez Zamawigjego,
— kazdej czsci Robot Budowlanych, ktgr Zamawiajcy wybrat w celu zajcia lub
uzytkowania przed zak@zeniem.

Odbiory Czsciowe powinny by prowadzone dla Robot zgodnie z postanowieniami Wyno
lub wyszczegolnionych ogonie w Programie Rob6t. Przy Odbiorze ef&&owym
Wykonawca jest zobowzany przedstawi

a) Dokumentagj Techniczg z naniesionymi na niej Zmianami,

b) Dziennik Budowy,

c) Dokumenty dotycgce jakaéci wbudowanych materiatow,

d) Wyniki bada i protokoty pomiarow wymaganych normami,

e) Obmiar Rob6t podlegagych Odbiorowi.

Odbiér Czsciowy polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania z DokumentagjTechniczi

i ST, wycia wiaciwych materiatow, prawidiow&ei wykonania i montau oraz zgodn&i z
normami i przepisami obowzujgcymi przy realizacji Robo6t. Odbioru Rob6t dokonuje
Zamawiagcy w obecnéci Inspektora Nadzoru.
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Gotowas¢ danej czsci Rob6t do Odbioru G#ciowego zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem ékipra Nadzoru. Odbior¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tyrkdia Inspektora Nadzoru. Ja¥oi
ilos¢ Robot ocenia Zamawiggy w obecnéci Inspektora Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badai w oparciu o przeprowadzone pomiary (np. szkice
geodezyjne), w konfrontacji z Dokumentacfechnicza, ST i uprzednimi ustaleniami.
Dokumentem potwierdzaggym dokonanie Odbioru @gciowego Robot jest protokét
sporadzony przez Zamawiggego w obecnizi Wykonawcy.

8.1.3. Odbiér Urzadzen przed ich wbudowaniem
Odbior Uradzen przed ich wbudowaniem polega na wykonaniugpagicych czynnéci:
— sprawdzeniu, czy dostarczone bhlfzenia odpowiadgjzamowieniu,
— sprawdzeniu, czy dostarczone blizenia posiadajkarty gwarancyjne oraz niegine
certyfikaty,
— oceny, czy urgdzenia nie posiadawidocznych uszkodze

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Goté&alanego Urgdzenia do montal i odbioru
zgtasza Wykonawca powiadomieniem Inspektora NadzOdbior kxdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak ni w ciggu 2 dni od daty powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i zgodnd¢ Urzadzenia z zapisami Dokumentacji Technicznej i STnacénspektor
Nadzoru na podstawie w/w dokumentow przedio/ch przez Wykonawc Dokumentem
potwierdzagcym dokonanie odbioru wdzenia jest protokét spagdzony przez Inspektora
Nadzoru w obecrimi Wykonawcy.

8.1.4. Odbidér Koncowy.

Odbior Kacowy przeprowadzany jest dla c&do Robot Budowlanych. Przy Odbiorze
Koncowym Wykonawca zobowzany jest przedstawi

a) Dokumentagj Techniczm Powykonawcz, w tym dokumentagj geodezyjn
powykonawca zawieragca kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej,

b) Dziennik Budowy,

c) Dokumenty dotycgce jakéci wbudowanych materiatow,

d) Specyfikacje Techniczne,

e) Receptury i ustalenia technologiczne,

f) Certyfikaty Zgodnéci i/lub Deklaracje Zgodniei wbudowanych materiatow zgodnie
z STiPZJ,

g) Wyniki bada i protokoty pomiaréw kontrolnych oraz badai oznaczé
laboratoryjnych, zgodne z ST i PZJ,

h) Dokumenty potwierdzage dokonanie Odbiorow €g&iowych i Odbioréw Robot
Zanikapcych i Ulegagcych Zakryciu, o ile takie Odbiory wygiowaty,

i) Dokumenty potwierdzage wykonanie Robot Uzupetnaglych (np. przetgenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowegweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania Robét wdeicielom urzdze, o ile takie roboty wyspowaty,

j) Dokumenty potwierdzage wykonanie Rob6t Poprawkowych, oraz robot
wynikajacych z uwag i zaledelnspektora Nadzoru w trakcie budowy, o ile takie
roboty wystpowaty,

Strona|38



k) Dokumenty (éwiadczenia) o braku sprzeciwu lub uwag ze strongseilvych
organow, zgodnie z wymaganiami Ustawy Prawo Budowlrt. 56 i 57), w tym:
Inspekcji Ochrony Srodowiska, Pastwowej Inspekcji Sanitarnej, Rstwowe;
Inspekcji Pracy, Rstwowe]j Stray Pazarnej.

Odbior Kacowy polega na sprawdzeniu zgoéoiovykonania z DokumentagjTechniczg i
ST, wycia wiaciwych materiatow, prawidiow&i wykonania i montau oraz zgodni z
normami i przepisami obowzujgcymi przy realizacji Robot.

Odbior Kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoad@&obot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Zakaiczenie Robét oraz gotowd do Odbioru Kéacowego
bedzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do Dziennika Budowy, z bezzwtocznym
powiadomieniem na gmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér Kacowy Rob6t nagpi w terminie ustalonym w Umowie, ligg od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zeizenia Robot i przygcia dokumentéw, o
ktorych mowa powyej. Odbioru Kacowego Robot dokona Zamawgay. Zamawiajcy

odbieragc Roboty dokona ich oceny jal@owej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw oraz zgodsoi wykonania robét z Dokumentacjrechniczg i

ST.

W przypadku stwierdzenia przez Zamawtggo braku gotowsei Wykonawcy do Odbioru
lub stwierdzenia,ze jakag¢ wykonywanych Robét znacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacj Techniczg i ST, Zamawigicy maze przerwa czynndgci odbioru i ustal
nowy termin Odbioru Kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez Zamawiggo, ze jakadé wykonywanych Rob6t
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentaogchniczg i ST z uwzgtdnieniem

tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzeéstwo

ruchu, Zamawiajcy maze dokona potracen wartasci Robot, oceniac pomniejszog wartasé

wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w Umowie. Dokumentem
potwierdzagcym dokonanie Odbioru Kmowego Robot jest protokét spadzony przez
Zamawiajcego w obecniei Wykonawcy.

8.1.5. Odbiér Pogwarancyjny

Odbiér Pogwarancyjny przeprowadzany jest w ostammigsiacu waznosci gwarancji. Odbiér
Pogwarancyjny polega na przeprowadzeniucdmgh wszystkich elementéw ajftych

gwarancy oraz sprawdzeniu wykonania uwag | zalecZamawiagcego wzgtdnie

uzytkownika obiektu co do zgtoszonych uwag dotymzh funkcjonowania obiektu w
okresie gwarancyjnym.

Odbiér Pogwarancyjny nagti w terminie ustalonym w Umowie. Odbioru Pogwargnego
Rob6t dokona Zamawiggy zapoznajc sk z wykonaniem zalede Odbioru Kacowego
skierowanych do Wykonawcy oraz zapozgagk z uwagami Zamawiagego wzgtdnie
uzytkownika obiektu. Z przebiegu Odbioru Pogwaranego sporgdzony zostanie protokot,
w ktéorym Zamawiajcy dokona oceny prawidtowoi wykonania Rob6t wptywagych na
funkcjonowanie obiektu. Zeli nie zostan wskazane Wady dotygeze wykonania Robot
wptywajagce na funkcjonowanie obiektu to stanowi to podstawrzy uwzgédnieniu
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postanowié@ Umowy, do zwolnienia przez Zamawjaeggo Wykonawcy z zobowzan
gwarancyjnych wynikajcych z Umowy.

9. Podstawa ptatnéci

Zasady i podstawy pfatdo 3 szczegdétowo sprecyzowane w postanowieniach Umowy
zawartej pomidzy Wykonawg a Zamawigcym. Kosztorys Ofertowy Wykonawcy Rob6t
winien ujmowa:

— koszty robocizny (obejmagga ptac bezpdrednh, ptac uzupetniagca, koszty
ubezpieczé& spotecznych, zdrowotnych i podatki od ptac orameirwymagane
podatki i optaty obaizajace koszty robocizny),

— wartagé¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami ich zakupu, skiadoia,
ewentualnych ubytkow i transportu na Teren Budowy,

— wartaé¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie ggprna
Teren Budowy i z powrotem, mortademonta na stanowisku pracy),

— roboty geodezyjne — pomiary i wytyczenia, obstuga,

— koszty pdrednie (ptace personelu i kierownictwa budowy, praaikdw nadzoru,
zaplecza i laboratorium, koszty gdzenia. eksploatacji i likwidacji placu i
zaplecza budowy - tym m.in. doprowadzenie energipdy, itp., koszty
tymczasowego oznakowania Robot, wydatki na BHPugisbbce na rzecz
budowy, optaty dziglawne, ekspertyzy dotygze wykonanych Robot,
ubezpieczenia oraz koszty zaam przedsibiorstwa Wykonawcy, koszty ogolne
Wykonawcy, itp.),

— zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu realizacji
umowy i innych wydatkow magych wysgpi¢ w catym okresie realizacji Robot
oraz w okresie gwarancyjnym,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami,

— koszty optat administracyjnych i innych, zwanych z prawidtowym wykonaniem
robot.

O ile nie postanowiono inaczej w Umowie, Cena Jstkaava podana przez Wykonayza
darg pozycg w Kosztorysie Ofertowym jest ostateczna i wykluozezliwo$¢ zadania przez
niego dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot.

9.1. Sposob rozliczenia robot towarzyszych i prac tymczasowych

Koszty robo6t towarzysgych i prac tymczasowych powinny zastaljete w cenach
jednostkowych robot podstawowychgetyich w Kosztorysie Ofertowym.

9.2. Opfaty za pozyskanie gwarancji nalg/tego wykonania Umowy

Koszty pozyskania wszystkich zabezpiecgavarancyjnych zwizanych z realizagjUmowy
ponosi Wykonawca. Cena uzyskania gwarancji aydédgo wykonania Umowy dalzie
wliczona do ceny umownej klzie s¢ rozumialo,ze jest ona gfa w poszczegolnych cenach
Kosztorysu Ofertowego. Cena ta obejmuje rownweszystkie przeditenia zabezpieche
wynikajace z Umowy.

9.3. Opfaty za zawarcie ubezpiecre
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Koszt uzyskania polis ubezpieczeniowych ponosi Wigwca. Cena uzyskania polis
ubezpieczeniowych za zawarcie ubezpiécagdzie wliczona do ceny umownej tdizie to
oznaczato,ze jest ona @fa w poszczegoélnych cenach Kosztorysu OfertowegmaCta
obejmuje rownie koszt wszystkich przedhen polis ubezpieczeniowych wynikaych z
Umowy.

9.4. Opfaty administracyjne
Optaty administracyjneduola wiaczone w ceg jednostkova pozycji Kosztorysu Ofertowego.
9.5. Pozostate optaty

Nadzér inwestorski i autorski gozliczane przez Inwestora na podstawie osobnycbwi z
osobami zainteresowanymi. Koszty pozostatych poaa@tzysacych oraz wszystkich robot
tymczasowych Wykonawca zobawany jest uwzgidnic w robotach podstawowych
Kosztorysu Ofertowego opartego o ggalony do Dokumentacji Projektowej ,Przedmiar
Robaot”,

10. Przepisy zwazane
10.1. Wymagania ogolne

Specyfikacje Techniczne wadych miejscach powotajsic na Polskie Normy (PN), przepisy
brarzowe, instrukcje. Naley je traktowa jako integralg ich cz$¢ i nalezy je czyta tacznie

z Dokumentag Technicza i Specyfikacjami Technicznymi, jak gdyby tam one
wystepowaty. Przyjmuje si, iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawanitpi
wymaganiami.

Zastosowane dala miaty ostatnie wydania Polskich Norm, o ile niesamowiono inaczej.
Gdziekolwiek nasipujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest cstasie
odpowiednich norm krajow Unii Europejskiej w zakeesprzygtym przez polskie
prawodawstwo.

Roboty leda wykonywane w bezpieczny spos@ujsle w zgodzie z Polskimi Normami i
przepisami obowzujacymi w Polsce. Wykonawca jest zobawany do przestrzegania
wszystkich obowjzujacych norm przy wykonywaniu Robét oraz do stosowarth
postanowié na réwni ze wszystkimi innymi wymaganiami zawartym Specyfikacjach
Technicznych.

10.2. Wykaz waniejszych aktéw prawnych, norm i przepiséw obowjzujacych w Polsce
dotyczacych przedsewziecia

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane @z} U. z 2017 r. poz. 1332, 1529;
z 2018 r. poz. 12, 317, 352, 650).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziilyg. Dz. U. z 2017 r. poz. 222,
z 2018 r. poz. 12, 138, 159, 317)

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegayindci (t. j. Dz. U. z 2017 r.,
poz. 1226)

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyr¢t. j. Dz. U. z 2018 r., poz.
142)
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5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach izj.U. z 2018 r., poz. 21, z 2017 r.,
poz. 2422)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2014 r. o wyrobach budowcth (t. j. Dz. U. z 2016 r.,
poz. 1570, z 2018 r. poz. 650)

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®dQ2 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie (Dz.
U. nr 75, poz. 690 z 2002 r. zptejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. nr
108, poz. 953; z 2004 r. nr 198, poz. 2042; z 20pHz. 1775)

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych
(t.j. Dz. U. nr 47, poz. 401 z 2003 r.).

10.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. w sprawie
Informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu Bezpiette/a i
ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120, poz. 1126 z 2003 r.

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wépéa 2004 r. w sprawie
szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projekfo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz prograiomkcjonalno-aytkowego (t.

J. Dz. U. 2 2013 r., poz. 1129)

12.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z drii& listopada 2016 r. w
sprawie sposobu deklarowania vdavosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. 2016, poz. 1966)

13.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z drii& listopada 2016 r. w
sprawie krajowych ocen technicznych (Dz. U. z 2Qid&,. 1968)

14.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnld listopada 2017 r.
zmieniapce rozporzdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powin
odpowiadé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2017 r., p@2285)

15.Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni&é @rze&nia 1997 r. w
sprawie ogoélnych przepisow bezpiegg®va i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. nr
169, poz. 1650)

16.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010
r. w sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektow budowlanych i
terenéw (Dz. U. nr 109 z 2010 r., poz. 719)

17.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 12 pgdziernika 2011 r. w sprawie
ochrony gatunkowej zwiegt (Dz. U. z 2011 r. nr 237, poz. 1419)

18.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 5 stycznia 2012 r. w sprawie ogfiro
gatunkowej rélin (Dz. U. z 2012 r., poz. 81)

19.Rozporadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodadirskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie szczegétowego zakresormy projektu budowlanego
(Dz. U. z2012r., poz. 462)
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ST 01.01 - ROBOTY ZIEMNE | FUNDAMENTOWE
(CPV 45111200-0, 45262210-6)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejXSf'wymagania szczegdtowe dotyce
wykonania i odbioru Robot zgzanych z wykonaniem robot ziemnych i fundamentowych

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie€ w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techn®} majy zastosowanie przy
wykonywaniu rob6t ziemnych i fundamentowych gménych z budowobiektu.

Zakres rob6t obejmuje cdld robdt ziemnych i fundamentowych, m.in. zabezpiacze
wykopdéw, roboty ziemne wraz z wykonaniem nasypéwykepami pod fundamenty,
zasypkami wykopdw i zagzczeniem gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykopsredni — wykop, ktorego ghbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.2. Wskéanik réznorodnosci U — wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw
niespoistych.

1.4.3. Wskanik zageszczenia— jest to stosunekegtaici objetosciowej szkieletu gruntowego
Py gruntu sztucznie zagzczonego do maksymalnejesyiéci objetosciowe) szkieletu
gruntowego ks

1.4.4. Wilgotna¢ optymalna gruntu — wilgotnas¢ optymalna gruntu jest to wilgoteg przy
ktérej grunt ubijany w sposéb znormalizowany uzyskionaksymaln gestas¢ objetosciowa
p™.

1.4.5. Zasypka— grunt nasypowy, ktérym uzupetniac sprzestrzé w wykopie pontej
poziomu terenu po wybudowaniu konstrukcji, dla &dvykonano wykop.

Pozostate ok&enia wywane w niniejszej STaszgodne z obowgzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéeniami podanymi ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
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Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacg Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

Ogodlne wymagania dotygee materiatébw podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

Materialem stosowanym do zasypania wykopéw fundaoveych do poziomu terenuas
grunty rodzime, jeeli tylko spetniaj warunki, ze nie § to grunty organiczne, materiaty
agresywne w stosunku do budowli, odpady chemicpdeady ze spalanismieci, grunty
zawierajce frakcje powyej 100 mm.

Obszary zasypania o utrudnionym eépst maszyn do zggzczania powinny liywypetnione
betonem klasy B10 lub odpowiednim gruntem z do@atkspoiwa. Drewno przeznaczone do
zabezpieczeniascian wykopow oraz wykonywania konstrukcji podpiecgch lub
rozpieragcych sciany wykopow powinno hy iglaste, zaimpregnowane i odpowiada
wymaganiom PN-D-95017 i PN-D-96000:1975.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty ziemnezme wykong przy
uzyciu odpowiedniego do wykonywania rob6t ziemnychugprztu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru. Inny sgtzwedtug uznania Wykonawcy lecz musictgaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Uzyty sprzt powinien zapewmi ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej
wydajnaci dla umaliwienia wykonania czynnii podstawowej zgodnie z odpowieg8T.

W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry cabotywanych uradzen lub narzdzi

nie zapewniaj bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej §akaobdt, Inspektor
Nadzoru meae zaadat zmiany stosowanego spta. System odwodnienia wykopow
powinien by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport.

Ogébine wymagania dotysze transportu podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

Materialy mog by¢ przewaone srodkami transportu przeznaczonymi do przewozu mas
ziemnych. Materialy naly rozmieci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy przed spadaniem lub przemieszczaniem. Ukopany tgpowinien by
bezzwlocznie przetransportowany na miejsce wskazamez Inspektora Nadzoru lub na
odktad stiacy nasgpnie do zasypania niezabudowanych wykopéw. W prdpa
przygotowania odkladéw gruntéw przeznaczonych dsygwavania, odlegi® podn&a
skarpy odktadu od gérnej krgazi wykopu powinna wynosi

a) na gruntach przepuszczalnych - nie mnigj30 m,

b) na gruntach nieprzepuszczalnych - nie mnigjad m.
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Zaladunek, transport, roztadunek i sktadowanie raéev do zasypywania wykopow
powinny odbywa sie tak, aby zabezpiecgzygrunt przed zanieczyszczeniem i ujrat
wymaganych wigciwosci. Wyboru srodkow transportowych natg dokon& na podstawie
analizy nasfpujacych czynnikow:

— objetosci mas ziemnych,

— odlegtaci transportu,

— szybkaci i pojemndci srodkéw transportowych,

— uksztaltowania terenu,

— wydajnaci maszyn odspajagych grunt,

— pory roku i warunkéw atmosferycznych,

— organizacji robat.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne wymagania dotycrce wykonania robot

Ogolne wymagania dotygee wykonania robdt podano W8T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 5.

5.1.1. Gospodarka drzewostanem

Planowana jest wycinka drzew i krzewdw. Niewycinadezewa i krzewy nale
zabezpieczy na czas prowadzonych robét, poprzez odeskowahieigrodzenie. Szczegoty
wycinki podano w Dokumentacji Technicznej ISV 01.14 WYCINKA DRZEW.

Planowane gnasadzenia drzew. Szczegoly nasadredano w Dokumentacji Technicznej i
w ST 01.15 SADZENIE DRZEW.

5.1.2. Wymagania geotechniczne

Roboty ziemne naly wykonywa& na podstawie danych geotechnicznych podanych w
Dokumentacji Technicznej Geotechnicznej, zawigjopis budowy geologicznej i stosunki
wodne, charakterystgkgeotechniczy poditaza gruntowego i wnioski geotechniczne.

5.1.3. Odkrycia wykopaliskowe

W przypadku natrafienia w trakcie wykonywania ro@mnych na przedmioty zabytkowe
lub szcatki archeologiczne nahly powiadomé Inspektora Nadzoru oraz wiadze
konserwatorskie i roboty przerévaa obszarze znalezisk do dalszej decyzji.

5.1.4. Urazdzenia i materialy nieprzewidziane w Dokumentacji Bchnicznej

Jezeli na terenie robo6t ziemnych napotykg sirzadzenia podziemne nieprzewidziane w
Dokumentacji Technicznej (wdzenia instalacyjne) albo niewypaly lub inne poatusti
wojenne, wéwczas roboty naleprzerwa, powiadomé o tym Inspektora Nadzoru, a dalsze
prace prowadzi dopiero po uzgodnieniu trybu pegbwania z instytucjami spravggymi
nadzor nad tymi uggdzeniami.

W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykoma gebokasci posadowienia
fundamentu, na grunt o fmosci mniejszej od przewidzianej w Dokumentacji Tedzniej
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oraz w razie natrafienia na kurzagykroboty ziemne naky przerw& i powiadomé
Inspektora Nadzoru w celu ustalenia odpowiednicdsspow zabezpiecie

5.1.5. Punkty pomiarowe i wytyczenie obiektu

Przed przysipieniem do robot ziemnych Wykonawca robot powingerepé od Inspektora
Nadzoru punkty state i charakterystyczne, twoezuktad odniesienia lokalnych pomiaréw
sytuacyjnych i wysokeiowych.

State punkty pomiarowe powinny byak usytuowane, wykonane i zabezpieczaedy nie
nasgpito ich uszkodzenie lub zniszczenie przez waurdz, roboty budowlane itp. Ochrona
przyjetych punktow statych natg do Wykonawcy robot.

W przypadku zniszczenia punktow pomiarowych malge odtworzy¢. W przypadku

przegtbienia wykopdéw poriej przewidzianego poziomu, a zwilaszcza pepi

projektowanego poziomu posadowienia nglporozumi€ sie z Inspektorem Nadzoru celem
podjcia odpowiednich decyzji.

5.1.6. Odwodnienie terenu

Roboty ziemne powinny Bywykonywane w takiej kolejriei, zapewniajcej tatwe i szybkie
odprowadzenie wod opadowych wzkigj fazie robot.

Wykonane urzdzenia odwadnigge nie powinny powodowaniekorzystnego nawodnienia
gruntbw w innych miejscach wykonywanych robét zigain ani powodowa szkéd na
terenach gsiednich.

Wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naptywem do nialdd
pochodacych z opadéw atmosferycznych. W tym celu powienizhterenu powinna gy
wyprofilowana ze spadkami urdoviajacymi tatwy odptyw wody poza teren robdét. Od
strony spadku terenu powinnydwykonane, w razie potrzeby, rowy.

5.1.7. Wykonywanie robét ziemnych w warunkach zimowch

W przypadku konieczrigi wykonywania robét ziemnych w okresie okomiych temperatur,
roboty te naley wykonywa& w sposéb okrdony w opracowaniu Instytutu Techniki
Budowlanej pt. ,Wytyczne wykonywania robdét budowdamontaowych w okresie
obnizonych temperatur”. Przez goje "obnionej temperatury” naky rozumie temperatuy
otoczenia nisz niz +5°C.

5.2. Wymiary wykopow fundamentowych
Wymiary wykopéw fundamentowych powinny dgostosowane do wymiaréw fundamentow
budowli w planie, gibokasci wykopow, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntoveeaz do

konieczndci i mozliwosci zabezpieczenia zboczy wykopow.

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu wykopow wyngisz
- w wymiarach w planie = 10 cm,
— dlarzdnych dna 5 cm.
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5.3. Zabezpieczeniécian wykopow pod fundamenty w gruncie niespoistym

W wykopach ascianach podpartych lub rozpartych ngl@rzestrzegg zeby:

— gorne wyprasek stalowych wystawaty na wysagkb0-15 cm ponad teren,

— rozpory miaty trwate zabezpieczenie przed opaddam w dot,

— krawedzie wykopu byty zabezpieczone szczelnie, wypraskaiatlowymi wbijanymi
pionowo przy pomocy wibromtota, z demaoigan po zakaczeniu prac,

— wykonanie umocnie scian wykopu grodzicami stalowymi pionowymi z rozgiam
tymczasow spawan konstrukcy stalows jest podyktowane nimosciag zastosowania
koparek przy wykonywaniu wykopu z uwagi na brakgszkod rozporowych dlaii
koparki.

Stan konstrukcji podporowych i rozporowych rglesprawdzé okresowo, a obowzkowo
niezwtocznie po wysgpieniu czynnikdw niekorzystnych (de opady atmosferyczne, mroz

itp.).
5.4. Wykonanie wykopoéw pod fundamenty w gruncie spstym

Roboty ziemne naly prowadzé tak, aby nie nagpito rozluznienie lub pogorszenie stanu
gruntu zalegacego w dnie wykopu.

Podczas prowadzenia rob6t ziemnych malstosowad sie do wymagé normy PN-B-06050.
Ze wzgkdu na stan gruntow nie dopuszczazastosowania etkiego sprztu wjezdzajacego
do wykopu oraz wymiany gruntu metpdag;szczania.

Wykop naley odebré z udziatem geologa wykorygego badania geotechniczne. W
przypadku stwierdzenia w poziomie posadowienia tmarsienagnych, naley je usumé
I zasypi¢ betonem C8/10.

Wykop fundamentowy naky chront przed wpltywem warunkéw atmosferycznych
(przemarzanie, rozmakanie). Nie nalgpozostawd otwartego wykopu fundamentowego na
okres jesienno-zimowy.

Struktura gruntow spoistych me by tatwo naruszona przy wykonywaniu robot ziemnych za
pomog koparek mechanicznych, powogeych wstrasy przy poruszaniu ipo dnie
wykopu. Z tych wzgjdéw przy gruntach spoistych najestosowd koparki mechaniczne z
wysi¢gnikiem, poruszage s¢ poza obgbem wykopu. Przy wykonywaniu wykopow
fundamentowych konieczne jest przestrzeganiepagtych zasad:

1) Wykopy prowadzone ze skarpami o nachyleniu skatp 1:

2) Wykopy naley chront przed doptywem wody opadowe;.

3) Nie mazna pozwald na gromadzenie giwody w wykopie, dlatego natg
odpompowywa lub odprowadz&a wode grawitacyjnie, réwnig w czasie przerw w
robotach i zwksza nasilenie pompowania w okresie deszczy.

4) W gruntach spoistych niezalge od sposobu wykonywania robét ziemnych zalega si
pozostawd nienaruszomwarstwe grubgci 40 do 50 cm, i usuié jg recznie maliwie
na krotko przed przygpieniem do wykonywania fundamentu.

5) BezpaGrednio po usurciu ostatniej warstwy gruntu nale utozy¢ beton
wyréwnawczy w celu zabezpieczenia padi@rzed namakaniem wpdpadowy.

5.5. Zabezpieczeniécian wykopow
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Stan konstrukcji podporowych i rozporowych rmglesprawdza okresowo, a obowzkowo
niezwtocznie po wysgpieniu czynnikdw niekorzystnych (de opady atmosferyczne, mroz
itp.) Pozostawienie obudowy wykopu dopuszczalné fg&o w przypadkach technicznej
niemazliwosci  jej usungcia lub, gdy wydobywanie elementow obudowy zagra
bezpieczéstwu pracy albo stwarza mavosci uszkodzenia konstrukcji wykonanego obiektu,
lub, gdy przewiduje to Dokumentacja Projektowa.

5.6. Wymiana gruntu

W przypadku wysipienia gruntu nienimego w poziomie posadowienia przewiduje si
wymiare gruntu. Usunjty grunt naley zasgpi¢ piaskiem zagszczanym zgodnie z
Dokumentagj Projektovy.

5.7. Skladowanie ukopanego gruntu

Sktadowanie ukopanego gruntu przy wykonywanym wy&apaze by stosowane:
— bez zabezpieczenia jegoian, jeeli zostanie zachowana minimalna odlégiqorzy
ktérej nie zachodzi obawa obsuwaniagiuntu,
— bezpdrednio przy wykopie, pod warunkiem wykonania odpsiviiego
zabezpieczenia przeciw obsgeiu Sk gruntu.

5.8. Wykonanie fundamentéw

Roboty fundamentowe powinny &ywykonane zgodnie z DokumentacProjektovs, w
ktorym g podawane wymagania dotyce zaroOwno warunkOow posadowienia, jakz te
rozwigzania konstrukcji fundamentéw.

Roboty zbrojeniowe wykodawg ST 01.02 ROBOTY ZBROJENIOWE, deskowanie i
betonowanie wykoréawg ST 01.03 ROBOTYZELBETOWE | BETONOWE .

Roboty te mana rozpocz¢ dopiero po odbiorze podta gruntowego. Oznacza tee po
wykonaniu wykopu pod fundamenty (zgodnie z zasadprowadzenia robét ziemnych)
nalezy sprawdzé zgodnad¢ rzeczywistego rodzaju i stanu gruntu z peyni w projekcie.
Odbioru podtaa dokonuje si bezpdrednio przed wykonaniem fundamentéw, aby ugékn
zmiany stanu gruntow w podito, np. wskutek zawilgocenia wodami opadowymi. Tdhior
powinien by przeprowadzony przed ueniem podsypki piaskowdwirowej, betonu
wyréwnawczego (tzw. chudego betonu) oraz innych stmar izolacyjnych hdz
wyrownawczych. Odbiér podsypki oraz innych warstwyréwnawczych nabey
przeprowadd dodatkowo po ich uleeniu.

Do wykonania warstw wyréwnawczych, podsypek godapcych pod fundamentami,
posadzkami pomieszazeodziemnych, przy wymianie gruntow stabych itpwpoy by
stosowanezwiry, pospoiki i piaski bez zawado ziarn pylastych i agci organicznych.
Odbioru podiea dokonuje si komisyjnie, w trudniejszych sytuacjach - z udzmate
Projektanta. Fakt odbioru i jego wyniki potwierdd@w protokole oraz zapisem w Dzienniku
Budowy. Naley dod&, ze w celu ochrony struktury gruntu w dnie wykopueaglwykop
wykonywa do gkbokasci mniejszej od projektowanej o co najmniej 200 namy wykopach
przygotowywanych mechanicznie - mniejszej o 300-800, zalenie od rodzaju gruntu.
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Pozostawiog warstwe gruntu usuwa 8i bezpdrednio przed wykonaniem fundamentu. W
wypadku wykonania wykopu gbokasci wigkszej ni projektowana nafgy jako uzupetnienie
zastosowa (do wymaganego poziomu posadowienia fundamentppwekdnio zagszczon
lub stabilizowag spoiwem podsypk piaskowozwirows, warstwe betonu (tzw. chudego
betonu) itp.

Gdy podsypka piaskowswsirowa ma grub& wieksz niz 200 mm, nalgy ja ukiad&
warstwami i kada warstwe zag:szczé.

Grubas¢ warstw betonu nie powinna przekrac4#4 szerokéci fundamentu. Jeli konieczne
byto by zastosowanie warstwy grubszej, to male w porozumieniu z projektantem -
sprawdzé, czy nie wptynie to na powstanie nadmiernycinio w osiadaniu poszczegolnych
fragmentow fundamentu.

Jezeli wykopy fundamentowegswykonywane pod dwa lub kilka fundamentéw paioych
blisko siebie, to roboty ziemne najerozpocz¢ od wykopdw pod konstrukcje posadowione
gkebiej. Odbiorowi podlegaj réwniez fundamenty. Sprawdza esiprawidiowaé ich
usytuowania w planie, poziom posadowienia, prawidkE wykonania roboét ciesielskich,
zbrojarskich, betonowych, izolacyjnych itp. Odchye w poziomach spodu konstrukcji
fundamentow nie powinny kywicksze nk 20 mm, a jeeli fundamenty stp jako oparcie
stupow zelbetowych prefabrykowanych oraz elementéw wielkmiarowych — nie wiksze
niz 5 mm.

Odchylenia w usytuowaniu osi fundamentéw w planie mog przekraczé wartaci
podanych w projekcie. Fundamenty svykonywane w odpowiednich deskowaniach.
Deskowania indywidualne tawgtlz stop fundamentowych wykonujegst tarcz zbijanych z
desek grubgci 25 mm, usztywnionych naktadkami z desek gégb88 mm lub bali 50 mm.

5.9. Wytyczne wykonawstwa podbudowy pod fundamentyelbetowe

Pod fundamentyelbetowe naley wykona wykop obejmujcy caty gabaryt powierzchni
fundamentu wraz ze skarpami.

W wykopy naley warstwami uklada materiat zwirowo-piaskowy zagszczagc go
zag;szczarkami mechanicznymi. Warstwy winny¢bwykonane zgodnie z Dokumentac]
Projektovs. W materiale zwirowo-piaskowym nie powinno I8y frakcji gliniastych.
Zageszczenie poszczegolnych warstw winnat lgprawdzone i odnotowane w Dzienniku
Budowy.

Po zakaczeniu zagszczania podiy zwirowo-piaskowych taw zelbetowych utay¢
wierzchni warstwe wyréwnawcz z betonu B10 gruldai 10 cm.

5.10. Zasypywanie wykopow z zagzczeniem

Zasypywanie wykopéw powinno Byprzeprowadzone bezfrednio po wykonaniu w nich
projektowanych elementow obiektu i oklenych robét. Przed rozpogzem zasypania
wykopdéw ich dno powinno Ky oczyszczone z namutdw oraz ewentualnych innych
zanieczyszczeobcych, a w przypadku potrzeby odwodnione. Do ggasynia powinien by
uzyty grunt rodzimy wydobyty z zasypywanego wykopig, ramarznjty i bez jakichkolwiek
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zanieczyszcze Grunt wyty do zasypania wykopdéw powiniendoygagszczony przynajmniej
tak jak grunt wokot wykopu. Kala warstwa gruntu powinna byagszczana.

Gruba¢ zagiszczanych warstw winna wynégirzy zagszczaniu wibratorami lub ubijakami
mechanicznymi — max. 0,4 m.

W okolicach urzdzean lub warstw odwadnigfych oraz instalacji grunt powinien &y
zag:szczany ¢cznie. Zagszczanie gruntu powinno odbywaic przy jednoczesnej, statej
kontroli laboratoryjnej, a wskaik zagszczenia lub wskaik odksztatcenia gruntu
nasypowego powinien byrowny wskanikowi zag:szczenia gruntu rodzimego. Wilgotido
gruntu zagszczanego w danej warstwie winna kaplizona do wilgotnéci optymalnej. Przy
zag:szczaniu gruntdw nasypowych, dla uzyskania rownomego wskanika naley:
— rozcielat grunt warstwami poziomymi o rownej griloeg sposobemecznym lub
lekkim sprztem mechanicznym,
— warstwe nasypanego gruntu zgggcza na catej szerokai, przy jednakowej liczbie
przepé sprztu zagszczajcego,
— prowadzé zag:szczanie od kraydzi ku srodkowi obszaru zasypek.

Wykopy wokot fundamentédw natg zasypywa do poziomu spodu warstwy gleby na terenie
przylegtym do wykopu. Wierzch warstwy zasypki rgleksztaltowa tak aby zostato
odtworzone uksztattowanie terenu istpeggo w tym miejscu przed rozpecem budowy
fundamentow.

5.11. Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegproffilu
podtuznego, ktore okrdono w Dokumentacji Projektowej, z uwzgdhieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. W zapewnienia stateczéw nasypu i
jego rownomiernego osiadania nglerzestrzeganastpujacych zasad:
— nasyp nalgy wykonywa metody warstwowg i wznost roéwnomiernie na calej
szerokdci,
— gruba¢ warstwy w stanie lenym powinna by odpowiednio dobrana w zalsosci od
rodzaju gruntu i spgzu uzywanego do zagszczania,
— przyshpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypuzemasipi¢ po stwierdzeniu
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

Wskaznik zag:szczenia gruntu hie powinien by mniejszy ni:
- 1,02 - dla gérnej warstwy nasypu grgbic0,20 m,
— 1,02 - dla warstwy do ghokcsci 1,20 m wsrodkowej czsci nasypu na potowie jego
szerokdci,
- 0,95 - dla warstw pownej 1,20 m i do giokacsci 1,20 m w cesciach skrajnych
nasypu.

W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie warstwy natg okreslaé
za pomog oznaczania wskaika zagszczania lub porOéwnania pierwotnego i wtornego
modutu odksztatcenia, okdlenych zgodnie z norgnPN-S-02205.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgs to
Wykonawca powinien spulchhiwarstwe, doprowadzai grunt do wilgotnéci optymalnej i
powtérnie zagsci¢. Wilgotnas¢ gruntu zagszczanego powinna byblizona do wilgotnéci
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optymalnej dla danego gruntu. W przypadku, gdy etigs¢ ta wynosi mniej i 80%
wilgotnosci optymalnej, zagszczag warstwe gruntu naley polewa wody. Jezeli wilgotnosé
gruntu jest wgksza od optymalnej, grunt przed zspczeniem powinien Ildyosuszony.
Wilgotnaos¢ optymalna i maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego powinny
by¢ wyznaczane laboratoryjnie. W przypadku braku hatkboratoryjnych wilgotng
optymalry gruntu mana przyjmowa orientacyjnie; dla pospotki kwirow — 10%. Przy
zagszczaniu gruntu nasypowego nalerzestrzeganastpujacych zasad:
1) roziciela¢ grunt warstwami o réwnej grubd sposobem ecznym lub lekkim
sprztem mechanicznym,
2) warstwe nasypanego gruntu zgggcz& na catej powierzchni, przy jednakowej liczbie
przeg¢ urzadzenia zagszczajcego,
3) prowadzé zag:szczenie od kraydzi ku srodkowi nasypu.

Wykonywanie nasypu natg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waldéd
dopuszczalgp, tzn. jest wgksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 20% jej wartdci.
Jezeli warstwa gruntu niezgagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ng ye
stanie jej osuszyi zag:$ci¢c w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadromgaze on
nakazé Wykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezat przy ktorej nie jest mtiwe
osigniccie w nasypie wymaganego wgkia zagszczenia gruntu. Wykonywanie nasypu
naleey przerwag w czasie digych opadowsniegu, przed wznowieniem prac nateusuryc
snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

5.12. Rozbidrka zabezpiecaescian wykopow

Rozbiorka zabezpiec#te powinna by prowadzona w migr wykonywania zasypki.
Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko wygmadkach technicznej niemavosci jej
usunkcia lub gdy wydobywanie elementéw obudowy zagrdezpieczéstwu pracy albo
stwarza meliwosci uszkodzenia konstrukcji wykonanego obiektu.

5.13. Rekultywacja terenu
Wykonywanie zasypek nalg zakaczy¢ utozeniem warstwy gleby o gruba podobnej do

istniegce] na przylegtym terenie, a ngshie naley dokon& obsiewu mieszankroslin
zielnych dobranych do warunkéw jakie wystija na przylegtym terenie.

5.14. Makroniwelacja terenu

Roboty ziemne naly rozpoca¢ od humusowania - zgljia warstwy ziemi urodzajnej
grubaci srednio 20 cm oraz zéenia w celu wykorzystania do uformowania skarprénéw

przylegtych.

Roboty ziemne zaprojektowano przy zagniu optymalnej wysok&i ptyty poszczegolnych
boisk sportowych w stosunku do istaeggo terenu, na gruntachsngch (czsciowo lub
catkowicie).

W miejscu wysipienia przewarstwie z gruntéw nienénych i nieprzepuszczalnych w
zachodniej partii dziatki naky je wybra& do gkbokasci 2 m 1 uzupetnd piaskiem lub
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dosyp& do projektowanych gzinych tak, by warstwa przepuszczalna §naowynosita min.
2 m pod powierzchagiterenu.

Po zakaczeniu makroniwelacji naky wykona& nasyp z piasku gruboziarnistego
zag;szczonego do I1s=0,98. Na tak wykonanym nasypiedakteolejne warstwy nawierzchni,
formowa: skarpy. Pod boisko do pitki aoej i biezni¢, w czséci gdzie wysgpuje r&nica
wysokdaci, nalery réznice uzupeiné nasypem budowlanym wykonanym z frakcjonowanej
mieszanki konstrukcyjnej zbrojonej geosyntetykami.

Wywo0z i utylizacg gruzu z rozbiorek i wykopow przy exiowej wymianie gruntdw naky
wykona zgodnie z obowzujacymi przepisami.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
Przed przysipieniem do wykonywania wykopow realizowanych przeddows obiektu
nalezy sprawdzt zgodnd¢ rzednych terenu z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowej. W tym celu natly wykona pobieny kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokaciowy.

W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontmwhnie warunkéw gruntowych w
nawigzaniu do badageologicznych.

Sprawdzenie i odbidér rob6t ziemnych powinny¢ liyykonane zgodnie z nogPN-B-06050
oraz BN-83/8S36-02. Sprawdzeniu i kontroli w czasigkonywania rob6t oraz po ich
zakaczeniu powinny podleganastpujace sprawy:

— zgodnd¢ wykonania Rob6t z Dokumentacfechnicza,

— roboty pomiarowe,

— rodzaj i stan gruntu w podia,

— odwadnianie wykopow,

- wymiary wykopow,

— zabezpieczenie wykopow.

6.2. Badanie przydatndéci gruntéw do budowy nasypu

Badanie przydatrioi gruntu do budowy nasypu naje przeprowadzi na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania, pochhodgz nowegarédta. W
badaniu naley okresli¢ wg PN-B-04481:

— skiad granulometryczny,

— zawartd¢ czesci organicznych,

— wilgotnos¢ naturaln,

— wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciowg szkieletu gruntowego,

— granie ptynngci,

— kapilarng¢ biermp wg PN-B-04493.
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6.3. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczegoélnych warstw zasypek i
nasypow

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdolnych warstw nasypu polege
sprawdzeniu:

— odwodnienia kadej warstwy,

— grubdici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu.

6.4. Sprawdzenie zagszczenia zasypek i nasypow

Sprawdzenie zagzczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgamneartasci wskanika
zagszczenia. Oznaczenie wgkeka zg:szczenia naley przeprowadz wedtug BN-77/8931-
12.

Zagszczenie nalgy kontrolowa& zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru, jednik n
rzadziej nk | raz w trzech punktach dla kde] warstwy. Prawidtow& zagszczenia
konkretnej warstwy musi ldypotwierdzona przez Inspektora Nadzoru wpisem dieridaka
Budowy.

Ocere wynikbw zagszczania gruntdw, zawartych w dokumentach kontediny
przeprowadza i obliczapc s$rednig arytmetyczg wszystkich wartéci zagszczenia
przedstawionych przez Wykonagvow raportach z bimcej kontroli rob6t ziemnych.
Zagszczenie nasypu uznaje ga zgodne z wymaganiamiz@i spetnione bda warunki:

- 2/3 wynikdéw bada uzytych do obliczanigredniej spetnia warunki zagzczenia, a

pozostate wyniki nie powinny odbiega wiccej niz 5% (k) od wartgci wymaganej;

— ls-$rednie nie mniej iils - wymagane.

6.5. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmigontrok:
— prawidtowdci wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédnaz
pochyleniem okrdonym w Dokumentacji Projektowe;j.

Sprawdzenie szeroko korony korpusu polega na poréwnaniu szefokkorony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy gruntu z szer&d@ wynikajaca z wymiaroOw
geometrycznych korpusu, oklenych w Dokumentacji Projektowe;j.

7. Obmiar robot

Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru Robét jest fn(metr szécienny).

8. Odbior robot
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8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podan®&W 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.

Wykonanie Robét oksgonych w niniejszej ST podlega Odbiorowi Robdt Zagicych i
Ulegapcych Zakryciu wg zasad okdlenych w ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE.
Ponadto naley uwzgkdni¢ nastpujace wymagania szczego6towe przy odbiorze:

8.2. Program bada

Przy odbiorze rob6t ziemnych powinnydgrzeprowadzone naglujace badania:
— sprawdzenie zgodioi z Dokumentag Techniczag,
— sprawdzenie odwodnienia terenu,
— sprawdzenie wykonanych wykopdw i zabezpiécze

Badania nalgy przeprowadzaw czasie odbioru g&ciowego i kaxcowego robot. Badania w
czasie odbioru egciowego naley przeprowadzaw odniesieniu do tych rob6t, do ktérych
pézniejszy dosip jest niemaliwy. Na podstawie wynikow bada naleey sporzdzi¢
protokoty odbioru robét ezciowych i kaicowych. Roboty zanikage naley wpisa& do
Dziennika Budowy.

8.3. Opis bada

Sprawdzenie wykonanych wykopow polega na porownariuz Dokumentagj Techniczi
oraz stwierdzeniu ich zgodém z ST przez ogllziny oraz pomiar z doktadiaia do 10 cm.
Podczas odbioru kmowego powinny by przedstawione nagiujagce dokumenty:
a) dokumentacja techniczna z naniesionymi wszystkmenami w czasie budowy,
b) dziennik budowy,
c) protokoty stwierdzajce uzgodnienia zmian i uzupetiBokumentacji Technicznej,
d) wyniki bada kontrolnych betonu,
e) protokoty z odbioru robot zanikgjych (fundamentow, zbrojenia elementow),
f) inne dokumenty przewidziane w Dokumentacji Techmegdub zwizane z procesem
budowy, majce wptyw na udokumentowanie jakd wykonania konstrukcji,
wymagane zgodnie z ustaWrawo budowlane.

Sprawdzenie jaki@i wykonanych rob6t obejmuje oaen

a) prawidtowdasci potazenia obiektu budowlanego w planie,

b) prawidtowaci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lapglementéw, np.
szczelin dylatacyjnych jakoi betonu pod wzgbem jego zagszczenia,
jednorodnéci struktury, widocznych wad i uszkodzfp. raki, rysy);

c) taczna powierzchnia ewentualnych rakow nie powinnavagksza ni 5% catkowitej
powierzchni danego elementu, a w konstrukcjachka@iennych nie wgksza ni
1%; lokalne raki nie powinny obejmowavi¢cej niz 5% przekroju danego elementu,

d) zbrojenie gtowne nie ni@ by odstongte.

Tablica 1. Dopuszczalne odchyiki od wymiarow i potzenia konstrukcji betonowych i
zelbetowych
Odchylenia Dopuszczalna odchyika
[mm]

Odchylenie ptaszczyzn i kragdzi ich przegicia od
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projektowanego pochylenia:

a) na 1 m wysolizi 5
b) na cad wysoka¢ konstrukcji i w fundamentach 20
Odchylenia ptaszczyzn poziomych od poziomu:

a) na 1 m ptaszczyzny w dowolnym kierunku 5
b) na cad ptaszczyza 15

Miejscowe odchylenia powierzchni betonu przy sprasviu
tata dtugcéci 2 m, z wygtkiem powierzchni podporowych:

a) powierzchni bocznych i spodnich 4
b) powierzchni gérnych 18
Odchylenia w dtugéci lub rozpetosci elementéw +20
Odchylenia w wymiarach przekroju poprzecznego 18
Odchylenia w rgdnych powierzchni innych elementow +5

8.4. Ocena wynikow bada

Jezeli wszystkie przewidziane badania daty wynik dodaivykonane roboty ziemne naie
uzna za zgodne z wymaganiami ST. W przypadku, gdy eigeidno badanie dato wynik
ujemny, wykonane roboty lub ich g€ nalezy uzn& za niezgodne z wymaganiami ST. W
tym przypadku Wykonawca oboaziany jest doprowadziroboty ziemne do zgodiao z ST i
przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatiei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. Abramowicz M.: Roboty betonowe na placu budowy. &k, Warszawa 1992.

2. Badania cech mechanicznych betonu na probkach veykam w formach. Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 1998.

3. Pyrak S.: Projektowanie konstrukcji z betonu. WS\Rrszawa 1995.

4. Rowinski L., Kobiela M., Skarz§ski A.: Technologia monolitycznego budownictwa
betonowego. PWN, Warszawa 1986.

5. Stosowanie cementu powszechneggtku wg PN-B-19701:1997 w budownictwie.
Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 1998.

6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd-montaowych. Tom 1
Budownictwo ogolne, ¢&¢ 11 2. Arkady, Warszawa 1990.

7. Wytyczne stosowania stali zbrojeniowych w konstjagh zelbetowych. Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 1984.

8. Wytyczne stosowania zgrzewanych szkieletow zbrojgpch w konstrukcjach
zelbetowych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszal@s9.

9. Warunki techniczne wykonywaniécianek szczelnych. Instytut badawczy Drog i
Mostow, zeszyt 1-25 Wytyczne wykonywania robot bu@mo montaowych w
okresie obnionych temperatur, Instytut Techniki Budowlanej, ¥zawa 1988.
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10.PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstasowymbole literowe i
jednostki miar.

11.PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.

12.BN-8932-01:1972 Budowle drogowe i kolejowe. Robrnigmne.

13.BN-8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wyanayg i badania przy
odbiorze

14.BN-8931-12:1977 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia.

15.PN-D-95017:1992 Surowiec drzewny. Drewno wielkowgroive iglaste. Wspdlne
wymagania i badania.

16.PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta ogolnego przeznaaze

17.PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.

18.PN-EN 1744 + A1:2013-05. Badania chemicznychsenaosci kruszyw. Czs¢ 1:
Analiza chemiczna.

19.PN-B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpadu krzemianowego.

20.PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7. Projektowanie geotmzme. Czs¢ 2: Rozpoznanie
i badanie podtza gruntowego.

21.PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébekigm.

22.PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kayiai biernej.
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ST 01.02 - ROBOTY ZBROJENIOWE
(CPV 45262310-7)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSIwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zbrojenia betonu w konstrukcjaetbetowych monolitycznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techne}] may zastosowanie przy
wykonywaniu robét zbrojeniowych. Zakres rob6t obeajenwykonanie wszystkich elementow
zelbetowych. Roboty zwrane z robotami, ktorych dotyczy niniejsza ST zaéwaw
specyfikacji: deskowanie i betonowanie ST 01.03 ROBOTY ZELBETOWE |
BETONOWE.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pety zbrojenia — prty proste lub odcinki walcowki dostarczanej wedach oraz
druty, przycete i uksztattowane odpowiednio do wymadaokumentacji Technicznej.

1.4.2. Siatki zbrojeniowe- elementy zbrojenia ztone z pgtow podhenych i poprzecznych,
potaczonych za pomag zgrzewania.

1.4.3. Spajanie— faczenie pgtow ze sob lub z innymi elementami stalowymi za pomoc
spawania lub zgrzewania.

1.4.4. Klasa stali— okr&lanie wlasnéci mechanicznych stali zbrojeniowych stosowanych w
konstrukcjachzelbetowych, wyraone liteg A i cyfra O lub cyfg rzymslky (w jednym
przypadku uzupetiapliterg N) PRZYKLAD: A-lI1.

1.4.5. Charakterystyczna granica plastyczrmiei stali zbrojeniowej — gwarantowana
wyrazna granica plastyczo stali zbrojeniowej lub gwarantowana watonapkzenia
odpowiadajcego odksztatceniu trwatemu stali zbrojeniowej 0,2%

1.4.6. Obliczeniowa granica plastyczrii stali zbrojeniowej — wartg¢ uzyskana w wyniku
podzielenia charakterystycznej granicy plastyéencstali zbrojeniowej przez ezciowy
wspotczynnik bezpiecastwa dla stali zbrojeniowe).

Pozostate okitenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéeniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za j&kavykonania Robdt oraz za ich zgodaa
Dokumentacg} Projektova, Specyfikacy Techniczig i poleceniami Inspektora Nadzoru i

Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogébine wymagania dotysze materialtow podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE

pkt. 2.

2.2. Stal zbrojeniowa

Podstawowe parametry charakteryrgj stal zbrojeniowpodano w tablicy 1.

Tablica 1. Stal zbrojeniowa klas A-O do A-llIN wg IN-B-03264:2002

Klasa Znak Spajalnosé | Nominalna Granica plastyczndaci stali
stali gatunku srednica | Charakterystyczna|Obliczeniowa
stali pretow @ fyk fya
MPa
A-0 St0S-b spajalna 55-40 220 190
A-l St3SX-b spajalna 240 210
St3SY-b
St3S-b
PB 240 trudno 6-40 240 210
spajalna
A-ll St50B trudno 6-32 355 310
spajalna
18G2-b spajalna 355 310
20G2Y-b spajalna 6-28 355 310
A-llI 25G2S trudno 6-40 395 350
35G2Y spajalna 6-20 410 350
34GS 6-32 410 350
RB400 6-40 400 350
RB400W spajalna 400 350
A-1lIIN 20G2VY-b spajalna 6-28 490 420
RB500 trudno 6-40° 500 420
spajalna
RB500W spajalna 500 420
'w warunkach budowy niespajalna
Z powyzej 32 mm trudno spajalna

Do podstawowych gatunkow stali do zbrojenia kodatiiuzelbetowych zalicza sistal klasy
A-IlIN gatunku RB500W, A-lll gatunek 34GS, A-ll gatek 18G2A, oraz stal klasy A-I
gatunku St3S, A-O gatunek StOSalezy stosowd stal o srednicy i gatunku podanym w
Dokumentacji Projektowej. Wtasnaci mechaniczne i technologiczne dla walcéwkigtpw
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powinny odpowiadé wymaganiom podanym w PN-81/H-84023. W technolagggzprébie
zginania powierzchnia prébek nie powinna wykaz§wpeknie¢, naderwa i rozwarstwid.

Powierzchnia walcowki i gtéw powinna by bez gknig¢, pecherzy i naderwa Na
powierzchni czotlowej ptow niedopuszczalne gs pozostatéci jamy usadowej,
rozwarstwienia i gknigcia widoczne gotym okiem.

Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuskiawalcowania, niemetaliczne,zery,
wypukiosci, wgniecenia, zgorzeliny i dopuszczalne:
— jezeli nie przekraczgj 0,5 mm dla walcowki i ptow zebrowanych osrednicy
nominalnej do 25 mm, 2&®,7 mm dla pgtow o wickszychsrednicach.

Odbidr stali na budowie powinien byokonany na podstawie atestu hutniczeggatainego
przez wytwore stali. Atest ten powinien zawigra

- nazwe wytworcy,

— o0znaczenie wyrobu wg PN-82/H-93215,

— wszystkie wyniki przeprowadzonych badaoraz skiad chemiczny wg analizy

wytopowej,

— masa partii,

— numer wytopu lub numer partii,

— rodzaj obrébki cieplnej.

Cechowanie wizek i kiegdbw powinno by dokonane na przewieszkach metalowych po 2

sztuki dla kadej wigzki czy kegu. Na przywieszkach metalowych musza znajdosia
nastpujgce informacje:

— znak wytworcy,

— $rednica minimalna,

- znak stali,

— numer wytopu lub numer partii,

— znak obroébki cieplnej.

Kazda wizka i kmg pretébw powinny mi€ oznakowanie farba olejn Przy odbiorze stali
nalezy przeprowadzi nastpujace badania:

— sprawdzenia zgodioi przywieszek z zamdwieniem,

— sprawdzenie stanu powierzchni wg PN-82/H-93215,

— sprawdzenie wymiarow wg PN-82/H-93215,

— sprawdzenie masy wg PN-82/H-93215,

— sprawdzenie stanu powierzchni wg PN-82/H-93215,

— proba rozcigania wg PN-EN ISO 6892-1:2016-09,

— proba zginania na zimno wg PN-90/H-04408.

Do badania nalgy pobr& minimum 3 probki z kadego kegu lub whzki. Jaka¢ pretdw
nalezy ocenigd pozytywnie jeeli wszystkie badania odbiorcze dadwynik pozytywny.
Wyglad zewrgtrzny prtdéw zbrojeniowych dostarczonej partii powinientmastpujacy:
— na powierzchni gtow nie powinno b§ zgorzeliny, odpadagej rdzy, thuszczéw,
— farb lub innych zanieczyszaze
— odchytki wymiaréw przekroju poprzecznegog¢igw i ozebrowania powinny i
miesci¢ w granicach okrdonych dla danej klasy stali w normacmpavowych,
— prety dostarczone w wekach nie powinny wykazywaodchylenia od linii prostej
wieckszego ni 5 mm na 1 m diugai preta.
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2.3. Magazynowanie stali zbrojeniowe]

Stal zbrojeniowa powinna bynagazynowana pod zadaszeniem w przegrodach |jaikatt

z podziatem wg wymiaréw i gatunku. Najedazy¢, by stal byta magazynowana w miejscu
nie naraonym na nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczefidezpieczeniem przed
nadmiera korozp stali zbrojeniowej na otwartym powietrzu, seoby¢ powtoka wykonana z
mleczka cementowego.

2.4. Drut montazowy

Do montau prtow zbrojenia naley uzywaé wyzarzonego drutu stalowego tzw.
wigzatkowego osrednicy nie mniejszej nil,0 mm. Przysrednicach wgkszych nk 12 mm
stosowa drut wigzatkowy osrednicy 1,5 mm.

2.5. Materiaty spawalnicze
Nalezy stosowa elektrody odpowiednie do gatunku stgzonych petow zbrojeniowych.
2.6. Podktadki dystansowe

Stosowanie stabilizatoréw i podktadek dystansowyeldtug Dokumentacji Projektowe).
Podktadki dystansowe mugshy¢ mocowane do ptow.

3. Sprzet
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.

Sprzt uzywany przy przygotowaniu i monta zbrojenia wiotkiego w konstrukcjach
powinien spetni@ wymagania obowizujace w budownictwie ogdlnym. W szczegdob
wszystkie rodzaje spgmu jak: getarki. prostowarki, zgrzewarki, spawarki powinnycby
sprawne oraz posiaéldabryczry gwaranct i instrukcg obstugi. Spret powinien spetnia
wymagania BHP, jak, przyktadowo, ostongbatych i pasowych uggdzer mechanicznych.
Miejsca lub elementy szczegolnie niebezpieczne alstugi, powinny b§ specjalnie
oznaczone. Sp¢z ten powinien podlega kontroli osoby odpowiedzialnej za BHP na
budowie. Osoby obstugage sprzt powinny by odpowiednio przeszkolone.

3.1. Sprzt do wykonania robot zbrojarskich

Do wykonywania zbrojenia winny lbywykorzystywane nagpujace uradzenia:
— urzadzenia i maszyny do prostowanigtomw cienkich /walcéwki/ oraz do prostowania
pretdw cienkich dostarczanych w odcinkach prostych,
— urzagdzenia do ¢icia prtow zbrojeniowych na odpowiedndtugasc,
— urzagdzenia do ksztattowaniagidéw zbrojeniowych,
— urzagdzenia i spret do zgrzewania i spawaniagpdw zbrojeniowych.

4. Transport

Ogéblne wymagania dotysze transportu podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.
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Stal zbrojeniowa powinna byrzewaona odpowiednimgrodkami transportuzeby unikryé
trwatych odksztatae oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowedal &orojeniovd
podczas transportu najeutozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olsabie
I zabezpiecz§ przed maliwoscia przesuwania gi Podczas transportu przestrzeggymaga
PN-88/H-01105.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania Robo6t podan8W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
5.2. Zakres wykonywania robot

Przygotowanie, montai odbidér zbrojenia powinien odpowiadaymaganiom PN-EN 1992-
2:2010.

5.2.1. Czyszczenie ptéw

Zbrojenie powinno b§oczyszczone, aby zapewrdobr wspotprae (przyczepnét) betonu i
stali w konstrukcji. Ryty i walcowki przed ich gyciem do zbrojenia konstrukcji nake
oczysci¢ z zendry, lanych ptatkdédw rdzy, kurzu i btota. &y zbrojenia zanieczyszczone
ttuszczem (smary, oliwa) lub farba olgjnalezy opala& np. lampami lutowniczymi, zado
catkowitego usuRrkia zanieczyszcze

Czyszczenie ptéw powinno by dokonywane metodami nie powogeymi zmian we
wiasciwosciach technicznych stali ani fdiejszej ich korozji. Stal pokrytrdzg oczyszcza §i
szczotkami ¢cznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu hyakprawdzé wymiary przekroju
poprzecznego ptow. Stal tylko zabtocan mozna zmywaé strumieniem wody. Rty
oblodzone odmta st strumieniem wody cieptej. Stal nacay na chéby chwilowe
dziatanie stonej wody natg zmy woda stodk.

5.2.2. Prostowanie petow

Dopuszcza si prostowanie gtow za pomog kluczy, miotkdw, prostowarek. Dopuszczalna
wielkos¢ miejscowego odchylenia od linii prostej wynosi 4mm Pety uzywane do
przygotowania musgz by¢ proste. Dlatego - w przypadku wggbwania miejscowych
zakrzywien - nalezy te pety wyprostowa przed przysipieniem do dalszej obrobki ¢cia
itd.).

Prety zbrojeniowe w kfgach mana prostowé przez wyciganie za pomacnp. wchgarki.
lub mechaniczne prostowanie¢fiw przy uyciu prostowarek mechanicznych. Niekiedy
dopuszcza sj zwlaszcza ity wickszych srednic, prostuje sirecznie za pomag klucza
zbrojarskiego, na stole zbrojarskim z odpowiedmmaowanymi trzpieniami.

5.2.3. Ckcie pretéw zbrojeniowych

Cigcie prtdéw nalery wykonywa przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu. Oczysnez
i wyprostowane pity tnie st na odcinki dtugéci wynikajacej z Dokumentacji Techniczne;.
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Wskazane jest spaggdzenie w tym celu planuggia. Stosuje sido tego celu ng/ce kczne, a
takze (zwlaszcza w przypadku ghdw wickszychsrednic) nayce mechaniczne o negeie
elektrycznym. Naycami mechanicznymi nima przeciné jednoczeénie wiecej niz jeden
pret. Do ckcia siatek zbrojeniowych stosuje¢ snozyce hydrauliczne przewae. Cecia
mozna rownie przeprowadzi przy wyciu mechanicznych my. Dopuszcza gi rowniez
ciecie palnikiem acetylenowym &y ucina s¢ z doktadnéciag do 1 cm.

5.2.4. Odgecia pretow i haki

Haki, odgecia i rozmieszczenie zbrojenia najevykonywa wg Dokumentacji Technicznej
z jednoczesnym zachowaniem postanawiermy PN-84/B-03264. 4czenie pgtow nalery
wykonywa zgodnie z postanowieniami normy PN-84/B-03264¢c@i petow naley
wykona zgodnie z rysunkami i noPN-91/S-10042.

Na zimno na budowie mioa wykonywa odgiecia pretow o srednicy d < 12 mm. Rty o
srednicy d > 12 mm powinny Byodginane z kontrolowanym podgrzewaniem. Wyehie
pretdw [cm] powstate podczas ich odginania o dagtypodaje tablica 2.

Tablica 2. Wydtuzanie pretow podczas ich odginania

Srednica preta K at odgiecia
w mm 45° 90° 135° 180°
6 - 0,5 0,5 1,0
8 - 1,0 1,0 1,0
10 0,5 1,0 1,0 15
12 0,5 1,0 1,0 15
14 0,5 15 15 2,0
16 0,5 15 15 2,5
20 1,0 15 2,0 3,0
22 1,0 2,0 3,0 4,0
25 15 2,5 3,5 45
28 2,0 3,0 4,0 5,0
32 2,5 3,5 5,0 6,0

Wewretrzna srednica odgicia petdéw zbrojenia gtdbwnego, poza oggiem w obebie haka
powinna by nie mniejsza i 10 d dla stali A-Il i A-lll. W miejscach zagi elementow
zalama elementow konstrukcji, w ktorych zaggiu ulegaj jednoczénie wszystkie pty
zbrojenia rozejganego naley stosowa srednic zagecia rowry co najmniej 20 d.

— Nalezy zwrock uwag: przy odbiorze hakow i odgi na ich zewstrzng strore.

— Niedopuszczalnegdam gkniecia powstate podczas wyginania.

— Minimalna odlegté¢ od krzywizny peta do miejsca gdzie mina na nim potayc
spoire wynosi 10 d.

— Laczenie pgtow naley wykona zgodnie z PN-EN 1992-2:2010. Do zgrzewania i
spawania mtow mog by¢ dopuszczeni tylko spawacze @@ odpowiednie
uprawnienia.

— Skrzyzowania petow nalery wigzac miekkim drutem lub spawaw ilosci min. 30%
skrzyzowan.

— Wymiaru petow odgetych podano wzdiu zewretrznych krawdzi prta. Dla
strzemion obowizujg wymiary liczone po wewgirznej kravedzi preta.

- Wewrgtrzna srednica odgicia strzemion i gtow montaowych powinna speinéa
warunki podane dla hakéw. Nalezwrocic szczegolla uwag, przy odbiorze hakow i
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odgig¢ pretdéw, na ich zewetrzng strore. Niedopuszczalneggam gknigcia powstate
podczas wyginania.

— Pockte prty s3 nastpnie wyginane zgodnie z rysunkami zbrojenia podanym
projekcie.

- Prty mazna wyging recznie kluczem zbrojarskim, wykorzysigj trzpienie
zamocowane w blacie stotu zbrojarskiego lub za pmngxtarek ecznych lub za
pomog@ gictarek mechanicznych . Moa przy tym jednocZeie wygina wigcej niz
jeden pet. Wygicte prty zbrojeniowe i strzemiona montujeg sbezpdrednio w
deskowaniu lub przygotowuje w postaci szkieletéwomniowych.

5.2.5. Monta zbrojenia

Zbrojenie naley ukfada& po sprawdzeniu i odbiorze deskawaNie naley podwiesza i
mocowa& do zbrojenia deskowia pomostow transportowych, adzen wytworczych i
montaowych. Monta zbrojenia z pojedynczych ¢idw powinien by dokonywany
bezpdrednio w deskowaniu. Montazbrojenia bezpwednio w deskowaniu zalecagsi
wykonywa przed ustawieniem szalowania bocznego. Montarojenia fundamentéw
wykona na podbetonie. Dla zachowania vd@vej otuliny naley uktadane w deskowaniu
zbrojenie podpiekapodktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznyclgrobgci rownej
grubcci otulenia. Stosowanie innych sposobéw zapewnieofaliny, a szczegOlnie
podktadek z ptéw stalowych jest niedopuszczalne. Na wyscokécian pionowych stosuje
si¢ koniecznie otulenie za pomppodkiadek plastykowych pigrieniowych. Na dnie formy
powinny by stosowane podktadki dystansowe typu zatwierdzonpgrez Inspektora
Nadzoru.

Szkielety zbrojenia powinny By o ile to maliwe, prefabrykowane na zewmz. W
szkieletach tych wzly na przecgijciach petéw powinny by pofgczone przez spawanie,
zgrzewanie lub wgzanie na podwaojny krzwyzarzonym drutem vgzatkowym:

— przysrednicy petow do 12 mm drednicy nie mniejszej nil,0 mm,

— przysrednicy petow powyzej 12 mm csrednicy nie mniejszej nil,5 mm.

.....

Po utaeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczanigggw wzgkdem siebie i wzglddem
deskowania nie me ulec zmianie. Rozstaw zbrojeni&ednice powinny by zgodne z PN-
91/S-10042. Minimalna gruké otuliny zewrtrznej w swietle prtéw i powierzchni
przekroju elementuelbetowego powinna wyndsco najmniej:

— 0,07 m - dla zbrojenia gtdwnego i podpor masywnych,

— 0,055 m - dla strzemion fundamentow i podpor masphlin

- 0,05 m - dla ptow gtéwnych lekkich podpor i pali,

- 0,3 m - dla zbrojenia gtbwnegawigarow,

- 0,025 m - dla strzemion gtdwnych i zbrojenia ptyt.

Uktadanie zbrojenia bezp@dnio na deskowaniu i podnoszenie na odpowieaysokac w
trakcie betonowania jest niedopuszczalneczenie pgtow za pomog spawania. W
konstrukcjachrelbetowych dopuszczacanastpujace rodzaje spawanych poken pretow:

— czotowe, elektryczne, oporowe,

— nakfadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryeany

— nakladkowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym,

— zaktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryecany
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— zaktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryecany

— czotowe wzmocnione spoinami bocznymi z blacha ptgn

— czotowe wzmocnione jednostranspoiry z ptaskownikiem,

— czotowe wzmocnione dwustrognspoiry z ptaskownikiem,

— zaktadkowg wzmocnione jednostronna spgin ptaskownikiem.

6. Kontrola jakosci

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano vBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Zakres bada prowadzonych w czasie budowy

Kontrola zbrojenia, przed przypieniem do betonowania, musi dydokonana przez
Inspektora Nadzoru i potwierdzona wpisem do Dzikamudowy. Inspektor Nadzoru winien
stwierdzt zgodnd¢ utozenia zbrojenia z DokumentacJechniczg i z normami w zakresie:
— gatunku stali,
- ilosci stali,
— ichérednic,
— dlugasci, rozstawy i zakotwi@
- prawidiowego otulenia i pewsoi utrzymania potgenia petow w trakcie
betonowania,
— sprawdzenia gruBci otuliny mae by dokonywane przez Inspektora Nadzoru
réwniez po betonowaniu przyayciu przyrzadow magnetycznych.

Kontrola zbrojenia obejmuje:
— ogledziny,
— badanie zgodrsgi wykonania zbrojenia z obogaujacymi przepisami,
— badanie zgodrigi usytuowania zbrojenia z Dokumentagechnicza,
— badanie jakéci polaczen zgrzewanych wykonywanych na placu budowy.

Dostarczon na budow parte stali naley przed wbudowaniem zbagldaboratoryjnie w
przypadku, gdy nie ma gaiadczenia o jakai stali, nasuwaj sie watpliwosci co do jej
wiasciwosci technicznych na podstawie @drin zewrtrznych lub gdy stal ¢gka przy géciu.
Kontrola jakaci robot wykonania zbrojenia polega na sprawdzemigodngdci z
Dokumentacj Techniczg oraz podanymi powaej wymaganiami. Zbrojenie podlega
odbiorowi.

6.3. Kontrola jakosci roboét zbrojarskich

Zbrojenie naley ukiad& po sprawdzeniu i odbiorze deskawaPowinno by ono tak

usytuowane, aby nie ulegto uszkodzeniom i przemesmzom podczas ukladania i
zagszczania mieszanki betonowej. Do stabilizacji zm@ w deskowaniu, w celu
zapewnienia wymaganego otuleniactpw betonem, stosowanalezy roznego rodzaju

wkiadki i podkiadki dystansowe (z zaprawy, staptzyw sztucznych). Zbrojenie powinno
by¢ polgczone drutem wazatkowym w sztywny szkielet. Obecnie szkielety zénmowe

przygotowuje si hajczsciej poza placem budowy i gotowe umieszczansdeskowaniu.
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Zbrojenie przed betonowaniem powinno ¢bgkontrolowane. Kontrola ta polega na
sprawdzeniu zgodroi utozonego zbrojenia z Dokumentaciechniczig oraz wymaganiami
norm. Sprawdza siwymiary zbrojenia, jego usytuowanie (w tym grébotuliny), rozstaw
strzemion, potgenie zhczy, dlugac¢ zakotwienia itp. Dopuszczalne odchytki w wykonaniu
zbrojenia i jego ustawienia w deskowaniu podanoawlicdy poniej. Odbior zbrojenia i
zezwolenie na betonowanie naleodnotow& w dzienniku budowy.

Tablica 3. Dopuszczalne odchyiki wymiarow w wykonaiu zbrojenia

Okreslenie wymiaru Wartosé odchyiki
Od wymiarow siatek i szkieletow wdanych lub zgrzewanych
a) diuga¢ elementu +10 mm
b) szeroké¢ (wysokac¢) elementu
- przy wymiarze do 1 m +5 mm
- wymiarze powyej 1m +10 mm
W rozstawie pgtow podtznych, poprzecznych i strzemion
a) przyll <20 mm +10 mm
b) przy]1 > 20 mm +0,50]
W potazeniu odgéce pretow +2[]
W grubdci warstwy otulajcej +10 mm
W potazeniu pohczen (stykow) petow 25 mm

6.4. Dopuszczalne tolerancje

— odchylenia strzemion od linii prostopadiej do zbroa gtbwnego nie powinno
przekracza 3%,

— rbznica w wymiarach siatki nie weej niz £ 3 mm,

— liczba uszkodzonych skrzgwan w dostarczonych na budowie siatkach nie powinna
przekracz& 20% wszystkich skrzpwan,

— dopuszczalna imica w wykonaniu siatki na jej dtuga nie powinna przekraczat
25 mm,

— rbznice w rozstawie mgdzy prtami gtdbwnymi w belkach nie powinny przekraéza
0,5 mm,

— roOznica w rozstawie strzemion nie powinna przekraegza0 mm.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru Robét podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest:

- kg (kilogram) / t (tona) zbrojenia — wynikagp z hcznej diugdéci pretow
poszczegolnychérednic pomnéonej przez ich ezar jednostkowy na m b. (metr
biezacy).

8. Odbior robdt

Ogolne zasady odbioru Robét podanoS¥ 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
Wykonanie Robo6t ok&onych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot Zapcych wg
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zasad okrdonych w ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE . Ponadto naley uwzgkdni¢
nastpujagce wymagania szczegoétowe prze odbiorze:

8.1. Odbidr zbrojenia

Odbior zbrojenia przed przygtieniem do betonowania powinien dyokonany przez
Inspektora Nadzoru oraz wpisany do Dziennika Budo@ylbior powinien poledga na
sprawdzeniu zgodsoi zbrojenia z rysunkami roboczymi konstrukcjielbetowej i
postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgoério z rysunkami liczby m@tow w
poszczegolnych przekrojach, rozstawu strzemion, ongkia hakow zcz i diugaci
zakotwier pretdw oraz maliwosci dobrego otulenia ptow betonem. Przy odbiorze stali
dostarczonej na budewalezy przeprowadzi nastpujace badania:

— sprawdzenie zgodioi przywieszek z zamdwieniem,

— sprawdzenie stanu powierzchni wg PN-H-93215,

— sprawdzenie wymiarow wg PN-H-93215, sprawdzenieymasPN-H-93215,

— proba rozcigania wg PN-EN 10002-1 + AC 1:1998,

— proba zginania na zimno wg PN-EN ISO 7438:2016-03.

Do badania nalgy pobr& minimum 3 prébki z kadego kegu lub whzki. Probki naley
pobra& z r&znych miejsc kggu. Jaké¢ pretow naley ocené pozytywnie, jeeli wszystkie
badania odbiorcze daglavynik pozytywny.

Uwaga:

Uziomy naturalne w postaci przyspawanych do zbrajedéwnego elementow stalowych
stanowjcych zabezpieczenie odgromowe obiektu w trakciézagi musz by¢ na bieaco
aktualizowane i odbierane *@orazowo przez Inspektora Nadzoru. Z odbiorow xyale
sporzdzi¢ protokoly zawierajce niezlgdne pomiary rezystancji dla poszczegdlnych
elementow przed ostatecznym odbiorem robét zbroyeych i wykonaniem robot
betonowych.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsci podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-H-84023-01:1989 Stal olélenego zastosowania. Wymagania ogoélne. Gatunki.

2. PN-H-84023-06:1989 Stal oldlenego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.
Gatunki.

3. PN-EN 10025-1:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych. €&
1: Ogolne warunki techniczne dostawy.

4. PN-EN 10025-2:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych. €&
2: Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnyesstopowych.

5. PN-EN 10163-3:2006 Wymagania dotyce stanu powierzchni przy dostawie
stalowych blach grubych, blach uniwersalnych i &tatvnikbw walcowanych na
goragco. Czs¢ 3: Ksztattowniki.
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6.
7. PN-EN 1992-2:2010 Eurokod 2: Projektowanie konstjiuk betonu. Ces¢ 2: Mosty

8.

9.

PN-H-93215:1982 Walcéwka i ¢ty stalowe do zbrojenia betonu.

z betonu. Obliczanie i reguty konstrukcyjne.

PN-EN ISO 6892-1:2016-09 Metale. Préba regania. Czs¢ 1: Metoda badania w
temperaturze pokojowe.

PN-EN ISO 7438:2016-03 Metale. Préba zginania.

10.PN-H-01103:1990 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicZechowanie barwne.
11.PN-H-01104:1987 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicZachowanie.
12.PN-H-01105:1988 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicBakowanie, przechowywanie i

transport.

13.PN-H-93200-00:1975 Walcowka ig¢ty stalowe walcowane na g@o. Wymiary.
14.PB-75/H-93200/06 Walcowka i ¢y stalowe walcowane na gmo. Walcéwka i

prety do wyrobusrub i naketek na gogco. Wymiary.
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ST 01.03 - ROBOTYZELBETOWE | BETONOWE
(CPV 45262300-4)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSIwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem konstrukcji betonowycteibetowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techn®}] may zastosowanie przy
wykonywaniu robét betonowych izelbetowych. Zakres robo6t obejmuje wykonanie
wszystkich elementowelbetowych. Roboty zwrane z robotami, ktérych dotyczy niniejsza
ST zawarto w specyfikacji: zbrojeni&sT 01.02 ROBOTY ZBROJENIOWE.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Konstrukcje betonowe-— konstrukcje z betonu niezbrojonego lub wykonane z
zastosowaniem zbrojenia wiotkimigtami stalowymi w ildci mniejszej od minimalnej dla
konstrukcjizelbetowych.

1.4.2. Konstrukcje zelbetowe— konstrukcje betonowe, zbrojone wiotkimitami stalowymi
wspotpracujcymi z betonem w il&ci nie mniejszej od iléci okreslonej jako minimalnej dla
konstrukcjizelbetowych.

1.4.3. Beton zwykly— beton o gstaici powyzej 1,8 kg/dem wykonany z cementu wody,
kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowych i gmylbh oraz ewentualnych dodatkow
mineralnych i domieszek chemicznych.

1.4.4. Mieszanka betonowa mieszanina wszystkich sktadnikow przed ganiem betonu.
1.4.5. Beton towarowy— mieszanka betonowa wykonana i dostarczona pragwOrce
zewretrznego.

1.4.6. Zaczyn cementowy mieszanina cementu i wody.

1.4.7. Zaprawa — mieszanina cementu, wody, sktadnikow mineralnyckwentualnych
dodatkéw przechodeych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratow2gam.

1.4.8. w/c — wskanik wodno-cementowy; stosunek wody do cementu wzyde
cementowym.

1.4.9. Deskowania— pomocnicze budowle stgce do formownia elementow betonowych
wykonywanych na miejscu.
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Pozostate okigenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéteniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentacj Techniczig, Specyfikacg Techniczg i poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

Materialy stosowane do wykonywania konstrukcji Ineteych i zelbetowych powinny

odpowiadé wymaganiom zawartym w normach: PN-S-10040:1999HRN206 + A1:2016-

12 lub PN-EN 206-1:2002 oraz warunkach techniczriy2h

2.2. Wymagania szczegotowe

2.2.1. Sktadniki mieszanki betonowej

2.2.1.1. Cement.

2.2.1.1.1. Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu poizkdego czystego, tj. bez dodatkow, wg

norm PN-EN 197-1:2012 i PN-197-2:2014-05 o gaspcych klasach wytrzymasgiowych:
— klasa 32,5 — do betonu klasy C16/20

2.2.1.1.2. Wymagania dotycgce skladu cementu

Sktad cementu powinien odpowigdavymaganiom norm PN-EN 197-1:2012, PN-S-
10040:1999 oraz warunkéw technicznych D2.

2.2.1.1.3. Oznakowanie opakowania

W przypadku cementu workowanego, na opakowaniu mewi by umieszczony trwaty,
wyrazny napis zawierggy nas¢pujace dane:

— o0znaczenie,

— nazwe wytworni i miejscowdeci,

— masg worka z cementem,

— dat wysyiki,

— termin trwat@ci cementu.

2.2.1.1.4Swiadectwo jakadci cementu
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Kazda partia dostarczonego cementu musi posigsdadectwo jakéci (atest) wraz z
wynikami bada.

2.2.1.1.5. Akceptowanie poszczegolnych partii centen

Kazda partia cementu przed jegpyeiem do betonu musi uzyskaakceptag Inspektora
Nadzoru.

2.2.1.1.6. Bieaca kontrola podstawowych elementéw cementu

Cement pochodgry z kazdej dostawy musi lypoddany badaniom wg normy PN-EN 197-
2:2014-05, a wyniki ocenione wg normy PN-EN 19701:2. Zakres badacementu z
atestem wynikami bada Cementowni mzna ograniczy i wykona tylko badania
podstawowe. Ponadto, przegziaiem cementu do wykonania mieszanki betonowegceats
przeprowadzenie kontroli obejnagpj:

— o0znaczenie czasu yrania wg PN-EN 196-3:2016-12,

— o0znaczenie zmiany ofipsci wg PN-EN 196-3:2016-12,

— sprawdzenie zawartoi grudek (zbrylé cementu nie dagych sé rozgnigc w palcach

I nie rozpadajcych s¢ w wodzie).

W przypadku gdy wiej opisana kontrola wykea niezgodn& z normami, cement nie me
by¢ uzyty do wykonania mieszanki betonowe;.

2.2.1.1.7. Warunki magazynowania i okres sktadowaai

Dopuszcza ginastpujagce miejsca przechowywania cementu:
— dla cementu pakowanego (workowanego):

— sklady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone naarbywm terenie,
zabezpieczone z bokow przed opadami),

— magazyny zamkgte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i
scianach)

— dla cementu luzem:

— magazyny specjalne (zbiorniki stalowe lub betonowezystosowane do
pneumatycznego zatadowania i wytadowania cemertentl zaopatrzone w
urzadzenia do przeprowadzenia kontroli gibfci cementu znajda¢ego st w
zbiorniku, lub otwory do przeprowadzenia pomiar@eziomu cementu,
wiazy do czyszczenia oraz klamry na zetkrnychscianach).

Cement nie mze by uzyty do betonu po okresie:
— 10 dni — w przypadku przechowywania go w zadaszZosiadach otwartych,
— po uplywie okresu trwakesi podanego przez wytwGc — w przypadku
przechowywania go w sktadach zamgpch

Kazda partia cementu posiageq oddzielne swiadectwo jakéci powinna by
przechowywana w sposob untiviaj acy jej fatwe rozranienie.

2.2.1.2. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno charakteryzéve& statacia cech fizycznych i jednorodéoig
uziarnienia pozwalgfa na wykonanie partii betonu o stalej jakb Poszczegodlne rodzaje i
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frakcje kruszywa mugzby¢ na placu budowy sktadane oddzielnie na umocniongaystym
podtazu w taki sposéb, aby nie ulegaty zanieczyszczenia mieszaly si

Zapasy kruszywa powinny byak dwe, aby zapewniaty wykonanie wszystkich potrzebnych
bada i testow, i nie zaktécaty rytmu budowy.

2.2.1.2.1. Kruszywo grube.

Dopuszcza si stosowanie kruszywa grubego spelgago wymagania normy: PN-86/B-
06712, PN-EN 13139:2003 oraz PN-S-10040:1999.

Dostawca kruszywa jest zobawany do przekazania dla Adej partii kruszywa wynikow
jego pelnych badawg PN-EN 12620 + A1:2010 oraz wynikéw badania gdeego
dotyczcego reaktywngi alkalicznej w terminach przewidzianych przezpelstora Nadzoru.

Grysy powinny odpowiadanastpujgcym wymaganiom:

— zawart@¢ pytow mineralnych - do 1%,

— zawartd¢ ziaren nieforemnych (to jest wydionych ptaskich) - do 20%,

— wskaznik rozkruszenia:

— dla grysow granitowych - do 16%,

— dla grysow bazaltowych i innych - do 8%;

— nasgkliwos¢ - do 1,2%,

— mrozoodporn& wedtug metody bezgecedniej - do 2%,

— mrozoodporn& wg zmodyfikowanej metody bezfedniej do 10%,

— reaktywnd¢ alkaliczna z cementem oktena wg PN-B-06714.34 nie powinna
wywotywat zwiekszenia wymiarow liniowych ponad 0,1%,

— zawart@¢ zwiagzkow siarki - do 0,1%,

— zawart@¢ zanieczyszczeobcych - do 0,25%,

— zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, nie dagych barwy ciemniejszej od
wzorcowej wg PN-B-06714.26.

Na budowie dla kalej partii kruszywa naly wykon& kontrolne badania niepetne
obejmupce:

— o0znaczenie skiadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2012,

— o0znaczenie zawadoi ziaren nieforemnych wg PN-EN 933-4:2008,

— o0znaczenie zawardoi zanieczyszczeobcych wg PN-78/B-06714/12,

— o0znaczenie zawadoi grudek gliny wg PN-88/B-06714/48,

— o0znaczenie zawardoi pytow mineralnych wg PN-78/B-06714/13.

W przypadku, gdy kontrola wyka niezgodnéci cech danego kruszywa z wymaganiami wg
PN-EN 12620 + A1:20102aycie takiego kruszywa nie nasipi¢ po jego uszlachetnieniu
(np. przez ptukanie lub dodanie odpowiednich frekigjszywa) i ponownym sprawdzeniu.

Nalezy prowadzt biezaca kontrok wilgotnasci kruszywa wg PN-EN 1097-5:2008 (PN-EN
1925:2001) dla korygowania recepty roboczej betonu.

2.2.1.2.2. Kruszywo drobne.

Dopuszcza si stosowanie kruszywa drobnego speltago wymagania norm: PN-79/B-
06711, PN-EN 12620 + A1:2010 i PN-S-10040:1999.
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Kruszywem drobnym powinny Bypiaski o uziarnieniu do 2 mm pochodzenia rzeczriejo
kompozycja piasku rzecznego i kopalnego uszlache#go. Zawart@® poszczegdlnych
frakcji w stosie okruchowym piasku powinna siiesci¢ w granicach:

— do 0,25 mm - 14-19%,

— do 0,50 mm - 33-48%,

— do 1,00 mm - 57-76%.

Piasek powinien spetnianastpujace wymagania:

— zawart@¢ pytdw mineralnych - do 1,5%,

— reaktywnd¢ alkaliczna z cementem oktena wg PN-B-06714.34 nie powinna
wywotywa¢ zwiekszenia wymiarow liniowych ponad 0,1%,

— zawart@¢ zwiagzkow siarki - do 0,2%,

— zawart@¢ zanieczyszczeobcych - do 0,25%,

— zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych - nie dgga barwy ciemniejszej od wzorcowej
wg PN-B-06714.26,

— w kruszywie drobnym nie dopuszcza grudek gliny.

Piasek pochodry z kazdej dostawy musi ypoddany badaniom niepetnym obejgaym:
— o0znaczenie zawardoi zanieczyszczeobcych wg PN-76/B-06714/12,
— 0znaczenie zawaroi pytdw mineralnych wg PN-78/B-06714/13,
— o0znaczenie skiadu ziarnowego — wg PN-EN 933-1:2012,
— o0znaczenie zawardoi grudek gliny - wg PN-88/B-06714/48.
Do betonow klasy C16/20 nalestosowa kruszywo o 4cznym uziarnieniu mieszgeym sk
w granicach podanych w normie PN-S-10040:1999.

Zobowigzuje st dostawe do przekazywania, dla kdej partii piasku wynikéw bada
peinych wg PN-EN 12620 + A1:2010 oraz okresowo Ww§w badania specjalnego
dotyczcego reaktywngi alkaiczne;.

W celu umaliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betoepwaley prowadzé
biezaca kontrok wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1097-5:2008 (PN-EN 1925:200statcsci
zawartdci frakcji 0-2 mm.

Zalecane dczne graniczne krzywe uziarnienia kruszyw do betpadano w PN-EN 206 +
A1:2016-12. Przy ustalaniu proporcji kruszyw frakmpskowej i grubszych natg brat pod
uwag urabialnd¢ mieszanki betonowejTa urabialné¢ powinna by dostosowana do
warunkéw formowania, ktéreggokreslane przez:

— ksztalt i wymiary konstrukcji, elementu lub wyrobraz ilags¢ zbrojenia,

— zakfadag gtadka¢ i wyglad powierzchni betonu,

— sposoby ukfadania i zagzczania mieszanki betonowegdzne przez sztychowanie

lub ubijanie, mechaniczne przez wibrowanie, ubgaprasowanie itd.).

Ziarna kruszywa nie powinny bywicksze ni:
— 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznegmehtu,
— 3/4 odlegidci w swietle migdzy prtami zbrojenia, lggcymi w jednej ptaszczpie
prostopadtej do kierunku betonowania.

2.2.1.3. Woda

Stronal|72



Jezeli wode do betonu przewiduje iczerpgé z wodocagdéw miejskich, to woda ta nie
wymaga badania. W przypadku wykorzystania inngcidet, woda stosowana do mieszanki
betonowej powinna spetiawymagania PN-EN 1008:2004. Nie powinna zawdera
sktadnikdw wplywajcych niekorzystnie na wzanie i twardnienie betonu. W przypadku
watpliwosci nalery przeprowad4i jej odpowiednie badanie. Ogdlnie najestwierdzé, ze
woda pitna (oprécz woéd mineralnych) nadaje do mieszanek betonowych. Wymagania
ogolne dotycace wody do mieszanek betonowych i zapraw (wg PN1BR88:2004) podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania ogolne dotycgce wody

Barwa Powinna odpowiaddarwie wody wodoagowej
Zapach Woda nie powinna wydziélaapachu gnilnego
Zawiesina Woda nie powinna zawiémawiesiny

pH <4

2.2.1.4. Domieszki do betonéw

Dopuszcza si stosowanie domieszek spela@jch wymagania norm: PN-EN 934-2:2002 i
PN-EN 934-6:2002. Do produkcji mieszanek betonowwgimaga si stosowania domieszek
tylko w uzasadnionych przypadkach i pod warunkiemmeprowadzenia kontroli skutkow
ubocznych takich jak: zmniejszenie wytrzymiaio zwickszenie nagkliwosci i skurczu po
stwardnieniu betonu. Nalg tez ocené wptyw domieszek na zmniejszenie trwadobetonu.
Do produkcji mieszanek betonowych stosuje domieszki o dziataniu uptynnigym,
napowietrzajicym, przypieszagcym wigzanie lub opéniajacym wigzanie. Domieszki
chemicznestosuje si w celu poprawienia tmych wiaciwosci mieszanki betonowej i
betonu. Domieszki maj post& ptynu lub proszku. W zakmosci od gtdbwnych funkcji
domieszki mana (wg instrukcji ITB nr 358/98) podziélina: przyspieszage, opaéniajace,
redukupce wod, napowietrzajce. Klasyfikacg domieszek chemicznych wg PN-85/B-23010.

Catkowita ilé¢ domieszek chemicznych powinna wyriosD,2-5% masy cementu.
Zastosowanie dodatku powinno wynikaz opracowanej recepty (skladu) mieszanki
betonowej. Domieszki ptynne stosowane wgdiqprzekraczajcej 3 I/m3 mieszanki betonowej
naleey bra pod uwag przy obliczaniu wskanika wodno-cementowegav/ic. Wplyw
domieszki na mieszankbetonow zalezy od: rodzaju cementu, rodzaju i 4 domieszki,
wartasci wskanika w/c. Zastosowanie odpowiedniej domieszki paowinwynika z
opracowanej recepty (skladu) mieszanki betonowez opowinno by uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru. Powinnoztey¢ zgodne z aprobatami technicznymijdb normami
dotyczicymi poszczegoblnych domieszek oraz dostosowaneditaju stosowanego cementu.

Domieszki dozuje sigtéwnie w sposéb wagowy (w stosunku do masy cem)emodatki
stosowane do mieszanki betonowej (moge by rowniez skladnikami cementu), to przede
wszystkim popiot lotny, granulowanyuzel wielkopiecowy i pyt krzemionkowy. §Sone
dozowane w celu zmniejszenia kosztéw wytwarzarydz lemodyfikowania whaciwosci
betonu.

2.2.2. Mieszanka betonowa
Do wykonywania konstrukcji betonowych zelbetowych naley stosowé& mieszank

betonovg wykonywarg w Wytworni tzw. ,beton towarowy”. Sktadniki miesaia betonowej
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jak i sama mieszanka musby¢ zgodne z wymaganiami niniejszej ST i Dokumentacji
Projektowej.

Nalezy stosowa beton o klasie zgodnej z DokumentagjProjektows.

Mieszanka betonowa powinna odpowiadaymaganiom norm: PN-S-10040:1999, PN-EN
206 + A1:2016-12 lub PN-EN 206-1 oraz warunkow technych D2. Produkcja mieszanki
betonowej powinna siodbywa na podstawie receptury laboratoryjnej opracowamegz
Wykonawe lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez InspektNadzoru. Wykonawca
musi posiada wtasne laboratorium lub Zeza zgod Inspektora Nadzoru, zleci nadzér
laboratoryjny niezalmemu laboratorium.

2.2.3. Stal zbrojeniowa

Stal do zbrojenia betonu powinna spetnimymagania zawartym v&6T 01.02 ROBOTY
ZBROJENIOWE .

2.2.4. Materiaty spawalnicze

Do spawania nakly uzywa¢ elektrody odpowiednie do gatunku stali, z ktérgkanane jest
zbrojenie oraz odpowiadge wymaganiom normy: PN-91/M-69430.

2.2.5. Podktadki dystansowe

Stosowanie stabilizatoréw i podktadek dystansowyektug Dokumentacji Technicznej.
Podktadki dystansowe mugshy¢ mocowane do ptow.

2.2.6. Deskowania

Do wykonywania deskowanalezry stosowa materiaty zgodne z wymaganiami normy PN-S-
10040:1999, a ponadto:
— drewno powinno odpowiada wymaganiom norm: PN-92/D-95017, PN-91/D-
95018:1991, PN-D-96000:1975, PN-D-96002:1972, PRB-G®%251,
— sklejka powinna odpowiadawymaganiom norm: PN-EN 313-1:2001, PN-EN 313-
2:2001 oraz PN-EN 636-3:2001,
— gwozdzie budowlane powinny odpowiad&ymaganiom normy PN-84/M-81000,
— deskowania uniwersalne powinnydy dobrym stanie technicznym,
— do smarowania elementow deskawstykapcych sé z betonem naly stosowa
srodki antyadhezyjne parafinowe przeznaczone do tiggozastosowa

Materialy stosowane na deskowania nie magformowa sie pod wplywem warunkéw
atmosferycznych, ani na skutek zetiaid st z mieszank betonovy.

3. Sprzet

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
Roboty zwizane z wykonaniem konstrukcji betonowych zelbetowych mog by¢
wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego spktu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robdét.
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Wykonawca powinien dysponowan.in.:
1) do przygotowania mieszanki betonowej:

— betoniarkami 0 wymuszonym dziataniu,

— dozownikami wagowe o odpowiedniej dokiladcio z aktualnym swiadectwem

legalizaciji,

— odpowiednio przeszkolgrobstug.
2) do wykonania deskowia

— sprztem ciesielskim,

— samochodem skrzyniowym,

— zurawiem o udwigu dostosowanym dogiaru elementéw deskowa
3) do przygotowania zbrojenia:

— gictarkami,

— nozycami,

— prostowarkami,

— innym sprztem stanowjcym wyposaenie zbrojami.
4) do uktadania mieszanki betonowej:

— pojemnikami do betonu,

— pompami do betonu,

— wibratorami wgébnymi o odpowiedniejrednicy,

— wibratorami przyczepnymi,

— atami wibracyjnymi,

zacieraczkami do betonu.

5) do obrébki i pigjgnacji betonu:

— szlifierkami do betonu.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i speliia
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawmwinny by sprawne technicznie i
spetnig& wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuchu drogowym.

4.2. Transport sktadnikébw mieszanki betonowej

Skfadniki mieszanki betonowe] mggoy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu,
przeznaczonymi do wykonywania zamierzonych robotruskywo przewgone na
samochodach gtarowych naley umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpiecz§ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zayseczenia drog
publicznych Wykonawcagdalzie usuwat na bigco i na wkasny koszt.

4.3. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki benowej

Stronal75



Mieszanki betonowe mag by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi.scllo
samochodéw naky dobr& tak, aby zapewndi wymagam szybka&¢ betonowania z
uwzgkdnieniem odlegtci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecreegrwy w
przypadku awarii samochodu.

W czasie transportu w mieszance niezepasipic¢: segregacja, zmiana konsystenciji i sktadu.
Transport mieszanki betonowej nate wykonyw& przy pomocy mieszalnikéw
samochodowych (tzw. ,gruszka”). Ho ,gruszek” naley dobr& tak, aby zapewni
wymagan szybka¢ betonowania z uwzgtinieniem odlegtéci dowozu, czasu twardnienia
betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awariachodu.

Podawanie i uktadanie mieszanki betonowejzmao wykonyw& przy pomocy pompy do
betonu lub innychsrodkdéw zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoras@mnsportu i
wbudowania mieszanki betonowej nie powiniert djuzszy od wartéci podanych w normie
PN-S-10040:1999, nie powiniendgtuzszy ni:

— 90 min. - przy temperaturze +15°C,

— 70 min. - przy temperaturze +20°C,

— 30 min. - przy temperaturze +30°C.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania Robo6t podan8W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

Wykonanie robét powinno ldyzgodne normami PN-S-10040:1999, PN-S-10042:198¢, P
EN 206 + A1:2016-12 lub PN-EN 206-1, PN-63/B-062s4z warunkami technicznymi D2.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpt,Projekt organizacji robot”
uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakich ¢bla wykonywane roboty zwrane z
wykonaniem konstrukcji betonowych zelbetowych, uwzgidniajgc planowany termin
rozebrania deskowania, jak réwniglan przeprowadzanych bada

5.2. Zalecenia technologiczne dla robdelbetowych

Zbrojenie wiécow w poziomie wszystkich stropow naje prowadzé w sposob eigly.
Ciagtos¢ zbrojenia nalgy zachowa poprzez stosowanie zaktadow normowych jak dla
elementow rozeganych oraz dozbrojenie narokow.

Sciany i stropy zelbetowe betonowa odcinkami o maksymalnej diugm boku 20 m.
Lokalizacg przerw roboczych uzgodhiv Nadzorze Autorskim. Przy betonowaniu kolejnego
stropu dwa poziomy stropow aszych musz by¢ podstemplowane w polach 3,0 x 3,0 m.
Wszystkie elementy budynku powinnydwykonane z doktadrcia do 5 mm. W sprawach
nieokrelonych dokumentagjobowgzuja:
a) warunki techniczne wykonywania i odbioru robot bwtino-montaowych (wg
Ministerstwa Budownictwa i Instytutu Techniki Budanej),
b) normy Polskiego Komitetu Normalizacyjnego (P.K.N.),
c) instrukcje, wytyczne, swiadectwa dopuszczenia, atesty Instytutu Techniki
Budowlanej,
d) instrukcje, wytyczne i warunki techniczne produdewnti dostawcow materiatdw
budowlano-instalacyjnych.
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e) przepisy techniczne instytucji kontradajch jaké¢ materiatdw i wykonywanych
robot.

5.3. Zakres wykonania robot

Roboty zwgzane z wykonaniem elementéw konstrukcyjnych halprowadzé zgodnie z
opracowan i zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru dokumendagjrzed przygpieniem
do betonowania, powinna bystwierdzona prawidtowsd wykonania wszystkich Robot
poprzedzajcych betonowanie, a w szczegdloio
— prawidtowa¢ wykonania deskows itp.,
— prawidtowa¢ wykonania zbrojenia,
— zgodnd¢ rzednych z DokumentagjProjektovs,
— czyste¢ deskowania oraz obecito wkiadek dystansowych zapewnjeych
wymagan wielkos¢ otuliny,
— przygotowanie powierzchni betonu uprzedniozolbego w miejscu przerwy roboczej,
— prawidtowa¢ wykonania wszystkich Robot zanikaych, medzy innymi wykonania
przerw dylatacyjnych, warstw izolacyjnych itp.,
— prawidtowd¢ rozmieszczenia i niezmiengtoksztattu elementéw wbudowywanych w
betonowg konstrukcg (kanaty, wpusty, g&zki, kotwy, rury itp.),
— gotowas¢ sprztu i urzadzen do prowadzenia betonowania.

Betonowanie mizna rozpoczé po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru,
potwierdzonego wpisem do Dziennika Budowy.

5.3.1. Wykonanie deskowa

Deskowanie elementéw licowych powinny ¢bywykonywane z elementow deskafwa
uniwersalnych umadiwiajgcych uzyskanie estetycznej faktury zetvmnej. Deskowania
powinny spetnia warunki podane w normie PN-S-10040:1999.

Elementy dodatkowe mioa wykong& z drewna w postaci tarcicy lub sklejki. Materiaty
stosowane na deskowania nie mogleformow& sie pod wplywem warunkow
atmosferycznych, ani na skutek zetlai st z mag betonovd. Elementy ulegare zakryciu
mozna deskowa przy wyciu tarcicy. Deskowania z tarcicy najewykona z desek drzew
iglastych klasy nie iszej ni K33. Deski grubéci nie mniejszej i 18 mm i szerok&i nie
wigkszej nz 18 cm, powinny b§ jednostronne strugane i przygotowane do zestawieai
piéro i wpust. W przypadku stosowania desek bezsipu pidra nalgy szczeliny mgdzy
deskami uszczelaitasmami z blachy metalowej lub z tworzyw sztucznychoamasami
uszczelniajcymi z tworzyw sztucznych.

Nalezy zwréci szczegola uwag na uszczelnienie styko$eian z dnem deskowania, oraz na
elementy tworgce faktue scian licowych i zapewnigfe niezmienn& przekroju
poprzecznego elementow konstrukcji.

Zaleca s stosowanie fazowania krgdzi elementu betonowego listwami o wymiarach od 2-
4 cm na stykach dwdéch prostpkych do siebiescian, szczegolnie w stykach wklych.
Mozna takie fazowania wykonywaodwniez wtedy, gdy nie przewidziano ich w projekcie. W
takim przypadku naley przeprowadz w razie potrzeby, korektrozmieszczenia zbrojenia.
Zmiareg rozmieszczenia zbrojenia powinien zatwieédmspektor Nadzoru.
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Po zmontowaniu deskowania powierzeéhstyku z betonem pokrywatrzebasrodkami o
dziataniu antyadhezyjnynSrodki te nie mog powodow& plam ani zmian w odcieniach
powierzchni betonu. Przed przysieniem do betonowania nale usur¢ z powierzchni
deskowania wszelkie zanieczyszczenia (wiory, ¢yddd, liscie, elektrody, gwdzie, drut
wigzatkowy itp.). Dopuszczalne odchylenia od wymiar@eminalnych przewidzianych
Dokumentagj Techniczi nalezy przyjmowa zgodnie z odpowiednimi normami.

5.3.2. Przygotowanie zbrojenia

Przygotowanie zbrojenia wg wymagaawartych wST 01.02 ROBOTY ZBROJENIOWE.
5.3.3. Monta zbrojenia

Montaz zbrojenia wg wymagazawartych wST 01.02 ROBOTY ZBROJENIOWE.

5.3.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

5.3.4.1. Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

Roboty zwjzane z podawaniem i uktadaniem mieszanki betonop@yvinny by
wykonywane zgodnie z wymaganiami normy PN-S-1003991

Przed przysipieniem do ukitadania betonu nalesprawdzé: potazenie zbrojenia, zgodisé

rzednych z Dokumentagj Projektows, czysté¢ deskowania oraz obecito wkitadek

dystansowych zapewnigych wymagag wielkos¢ otuliny. Wysokd¢ zrzutu mieszanki
betonowej o0 konsystencjegtoplastycznej i wilgotnej nie powinnadbwigksza, nk 1,5 m a o
kompensacji ciekiej 0,5 m.

W czasie betonowania nale obserwowd& deskowania, czy nie napuje utrata
prawidiowego ksztattu konstrukcji. Przy betonowamiu czasie upalnej pogody uona

mieszanka powinna byniezwiocznie zabezpieczona przed nadmaeutra wody. Przy
betonowaniu w czasie deszczu nglezabezpieczy mieszank przed wod opadow.

Przebieg uktadania mieszanki betonowej w deskowamien by¢ rejestrowany w dzienniku
robét Po zakaczeniu betonowania néadg zapewnt wiasciwa pielegnacg betonu.

5.3.4.2. Zagszczenie betonu

Roboty zwhjzane z zagszczaniem betonu powinny dywykonywane zgodnie z
wymaganiami normy PN-S-10040:1999.

Utozona mieszanka betonowa powinna lmag:szczona za pomagadpowiednich urgdzen
mechanicznych: wibratorow wginych, powierzchniowych, przyczepnychgtomwych. Przy
zagzszczaniu mieszanki betonowej najlestosowd nastpujace warunki:
— wibratory wgkbne stosowao czstotliwosci min. 6000 drga na minug, z butawami
o sérednicy nie wgkszej nz 0,65 odlegtéci miedzy prtami zbrojenia lggcymi w
ptaszczynie poziomej,
— podczas zagszczania wibratorami wgbnymi nie wolno dotyké& zbrojenia butaw
wibratora,
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— podczas zagpzczania wibratorami wgbnymi naley zagtbia¢c butawe na gkbokasé
5-8 cm w warstw poprzedni i przytrzymywa butawe w jednym miejscu w czasie
20-30 s, po czym wyjmowegpowoli w stanie wibruyjcym,

— kolejne miejsca zagbienia butawy powinny hyod siebie oddalone o0 1,4 R, gdzie R
jest promieniem skutecznego dziatania wibratoréegids¢ ta zwykle wynosi 0,3 - 0,5
m,

— belki (faty) wibracyjne powinny ki stosowane do wyréwnania powierzchni betonu
ptyt pomostéw i charakteryzowaic jednakowymi drganiami na catej diuga

— czas zagszczania wibratorem powierzchniowym, lub helkats) wibracyjmm w
jednym miejscu powinien wynasod 30 do 60 s,

— zaskg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykte20 do 50 cm w kierunku
gtebokasci i od 1,0 do 1,5 m w kierunku dluga elementu; rozstaw wibratoréw
nalezy ustalt doswiadczalnie tak, aby nie powstawaty martwe pola.

Zageszczanie ¢czne (za pomec sztychowania i jednoczesnego lekkiego opukiwania
deskowania miotkiem drewnianym) ube by stosowane tylko w wypadku mieszanek
betonowych o konsystencji cieklej i poiciektej lufpdy zbrojenie jest zbyt egte i
uniemaliwia uzycie wibratoréw pogjzalnych.

W przypadku wibratoréow wgbnych drgania g przekazywane przez butavwzatapiag w
mieszance betonowej, pokory gictkim watem z silnikiem elektrycznym. Ponieivergania
ulegap tlumieniu w mieszance, trzeba tak przestiautawe, aby poszczegdlne pola
oddziatywania wibratora zachodzity na siebie. Malstosowa wibratory ktére maj zestawy
butaw o r@nych parametrach.

Gdy cata powierzchnia wibrowanej mieszanki betorjowelemencie pokryje sizaczynem
cementowym, wibrowanie moa zakaczy¢. Po zanurzeniu natg butawe kilkakrotnie
unost na 10-20 cm w g@r bo promi@é skutecznéci wibracji nie jest jednakowy na catej
diugcéci butawy. Po przyjtym czasie wibracji butagrpowoli wyjmuje s¢, aby nie pozostat
po niej otwor, i zanurza w napine miejsce. Butawa nie powinna dotyk@deskowania ani
zbrojenia. Wane jest rOwnig staranne pokrycie powierzchni deskowania odpoviredn
srodkiem antyadhezyjnym. Mieszanek potptynnych kbjeh nie trzeba wibrowa

5.3.4.3. Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nalg sytuow& w miejscach uprzednio przewidzianych w
Dokumentacji Technicznej uzgodnionej z Projektantélksztalttowanie powierzchni betonu
w przerwie roboczej powinno bByuzgodnione z Projektantem, a w prostszych przyaetak
mozna st kierowa& zasad, ze powinna ona kyprostopadta do kierunku napen gtéwnych.
Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonosvamiowinna by§ starannie
przygotowana do patzenia betonu stwardniatego giezym przez:
— usunicie z powierzchni betonu stwardniatego,zdych okruchow betonu oraz
warstwy pozostatego szkliwa cementowego,
— obfite zwilzenie wod i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cemowej o
stosunku zblionym do zaprawy w betonie wykonywanym alb@ tearzucenie
cienkiej warstwy zaczynu cementowego.

Powyzsze zabiegi naly wykona bezpdrednio przed rozpoeziem betonowania. W
przypadku przerwy w ukifadaniu betonu gszrzonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno ¢siodby pd&zniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
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stwardnieniu betonu. deli temperatura powietrza jest wgza nk 20°C, to czas trwania
przerwy nie powinien przekracz&® godzin. Po wznowieniu betonowania ngleunikat
dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i pogree utazonego betonu.

5.3.5. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszaki betonowej i wigzaniu betonu
5.3.5.1. Temperatura otoczenia

Betonowanie naley wykonywa wytacznie w temperaturach nie zszych ni +5°C,
zachowugc warunki umaliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymdoco najmniej 15
MPa przed pierwszym zamarzaiem. W wyptkowych przypadkach dopuszczag si
betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymamazgody Inspektora Nadzoru,
potwierdzone] wpisem do Dziennika Budowy. Jednécize naley zapewnt mieszank
betonows o temperaturze +20°C, w chwili ukfadania, i zabeepenie uformowanego
elementu przed utratciepta w czasie co najmniej 7 dni lub uzyskaniaepr beton
wytrzymaltdci co najmniej 15 MPa.

5.3.5.2. Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przysipieniem do betonowania naleprzygotowa sposéb pogpowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotevaapowiedniej iléci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierizgwiezego betonu.

5.3.5.3. Zabezpieczenie betonu przy niskich tempdtaach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia zoloy beton powinien hy chroniony przed
zamarzngciem przez okres pozwadaly na uzyskanie wytrzymadoi co najmniej 15 MPa.
Uzyskanie wytrzymalei 15 MPa powinno by zbadane na probkach przechowywanych w
takich samych warunkach jak zabetonowana kons@ukEjrzy przewidywaniu spadku
temperatury porej 0°C w okresie twardnienia betonu rglevczeniej podp¢ dziatania
organizacyjne pozwalgge na odpowiednie ostagie | podgrzanie zabetonowanej
konstrukciji.

5.3.6. Pie¢égnacja betonu

Roboty zwjzane z pielgnacp betonu powinny by wykonywane zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-10040:1999.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spgetmgmagania normy PN-EN
1008:2004. W czasie dojrzewania betonu elementyirpomnby¢ chronione przed uderzeniami
i drganiami. Beton dojrzewagy nalery pielegnowa, a wic:
— chronk jego odstorgte powierzchnie przed szkodliwym dziataniem czydmk
atmosferycznych, szczegolnie wiatru i promieni slmmych (w zimie mrozu),
— utrzymywa w statej wilgotnéci:
- 3 dni w wypadku gycia cementu portlandzkiego szybkotwardgtego,
- 7 dni, gdy uyto cementu portlandzkiego,
- 14 dni, gdy ayto cementu hutniczego i innych.

Polewanie wog betonu normalnie dojrzewgmego naley rozpoca¢ po 12 h od jego
utozenia. Jeeli temperatura wynosi +15°C i ggej, naley w pierwszych trzech dniach beton
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polew& co 3 h w dzié i co najmniej raz w nocy, a w ngshych dniach - co najmniej 3 razy
na dolg. Jezeli temperatura jest #8za nk +5°C, betonu nie polewagsi

Obcigzenie zabetonowanej konstrukcji przez ludzi, lekkizst transportowy (ruch po torach
z desek grubwi 36 mm) i deskowanie dopuszczag 00 0Osagnicciu przez beton
wytrzymaldci na sciskanie co najmniej 2,5 MPa, pod warunkiete odksztatcenie
deskowania nie spowoduje rys i uszkadze niedojrzatym betonie. Nie nalg obchzat
stropow i schodow przez co najmniej 36 h od ichetaowania, przy czym okres ten przy
twardnieniu betonu w temperaturze pai+10°C powinien b§ odpowiednio przediony.

Catkowite usunjcie deskowania konstrukcjelbetowe] mae nasipi¢, gdy beton osgnie
wytrzymatagé wymagam wedtug Dokumentacji Technicznej. Wytrzymatote nalery
sprawdza na prébkach przechowywanych w warunkach zoplych do warunkdéw
dojrzewania betonu w konstrukcji. Wymagania szcimgé dotycace usuwania deskowa
konstrukcji betonowych kelbetowych powinny by podane przez projektanta. Usuwanie
deskowa powinno odbywa sig¢ pod s$cistym nadzorem technicznym. Rozformowanie
konstrukcji mae nasjpi¢c po osagnieciu przez beton wytrzymadoi rozformowania dla
konstrukcji monolitycznych (zgodnie z nogrRN-63/B-06251).

6. Kontrola jakosci
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
Kontrola jakdci wykonania konstrukcji betonowychzelbetowych polega na sprawdzeniu
zgodndci z Dokumentag Techniczg oraz wymaganiami podanymi w normie PN-S-
10040:1999 oraz niniejszej ST. Kontrola powinn& Ipyowadzona wg ustalonego ,Planu
kontroli”, obejmupcego m¢dzy innymi podziat obiektu na efci podlegagce osobnej ocenie
oraz szczegbtowe oldienie zakresu, celu kontroli, gztotliwosci bada, sposobu i ilé¢
pobierania prébek. Na Wykonawcy spoczywa olaek sporzdzenia ,Planu kontroli”,
ktory podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadalz@ctena poszczegolnych etapéw robdt
potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.2. Zakres kontroli i badah
6.2.1. Deskowania

Kontrola deskowania przed przysiteniem do betonowania musi dydokonana przez
Inspektora Nadzoru i potwierdzona wpisem do DziearnBudowy. Deskowanie powinno
odpowiadé wymaganiom zawartym w normach PN-S-10040:1999 +98K-10080 oraz
niniejszej ST. Sprawdzenie polega na:

- sprawdzeniu stanu technicznego deskowmiwersalnych przed zastosowaniem,

- sprawdzeniu cech geometrycznych deskowania przeddsaniem,

- sprawdzeniu stateczfm deskowania,

- sprawdzeniu szczeldo deskowania,

- sprawdzeniu czysfoi deskowania,

- sprawdzeniu powierzchni deskowania,

- sprawdzeniu pokrycia deskowadi@dkiem antyadhezyjnym,

- sprawdzeniu klasy drewna i jego wad,

- sprawdzeniu geodezyjnym poziomu dolnej powierzclaskowania,
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- sprawdzeniu geodezyjnym paknia gérnego poziomu betonowania.
Wymagania i tolerancje podaje norma PN-S-10040:1999
6.2.2. Zbrojenie
Kontrola zbrojenia wg wymagazawartych wST 01.02 ROBOTY ZBROJENIOWE.
6.2.3. Skfadniki mieszanki betonowej
Na Wykonawcy spoczywa oboyziek zapewnienia wykonania baddaboratoryjnych
przewidzianych normami PN-S-10040:1999, PN-EN 2081+2016-12 i niniejsgz ST, oraz
gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inspekibmdadzoru wszystkich wynikdw
bada dotyczcych jakdci stosowanych materiatow.
Nalezy opracowd ,Plan kontroli” jak&ci betonu uwzgldniagcy badanie sktadnikow
mieszanki betonowej, dostosowany do wynfagechnologii produkcji. W ,Planie kontroli”
powinny by uwzgkdnione badania przewidziane normami PN-S-10040:1P8BEN 206 +
A1:2016-12 i niniejsz ST, oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzprawidtowdci
zastosowanych materiatéw, a wymagane przez Insgekiadzoru.
W celu wykonania badaasktadnikow mieszanki betonowej nayepobiera& probki. Ilos¢
pobranych prébek powinna bykrelona w ,Planie kontroli” jakéci betonu, ktéry podlega
zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru. Mieszangmrimwa powinna méewiasciwosci
zgodne postanowieniami normy PN-S-10040:1999 owaejezej ST.
6.2.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

Warunki wbudowania mieszanki betonowej powinny agodne z norm PN-S-10040:1999
oraz niniejsg ST. Zakres sprawdzenia i wymagania podaje peyyrzytoczona norma.

6.2.5. Pie¢gnacja betonu

Warunki pietgnacji betonu powinny liyzgodne z norm PN-S-10040:1999 oraz niniejsz
ST. Zakres sprawdzenia i wymagania podaje pgeyyrzytoczona norma.

6.2.6. Beton

Beton powinien mié wiasciwosci zgodne postanowieniami normy PN-S-10040:199% ora
niniejszej ST.

6.2.7. Kontrola wykonczenia powierzchni betonu
Wykonczenie powierzchni betonu powinny dyzgodne z Dokumentagcj Technicza,
postanowieniami normy PN-S-10040:1999 oraz ningjs&T. Zakres sprawdzenia,

wymagania i tolerancje podaje pakey przytoczona norma.

6.2.8. Tolerancje wymiaréw betonowych konstrukcji lndowlanych
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Podane niej tolerancje wymiaréw natg traktowa& jako miarodajne tylko wtedy, gdy
Dokumentacja Techniczna nie przewiduje inaczej.yBmtone konstrukcji monolitycznych.
Tolerancje dla fundamentéw:

- usytuowanie w planie - 2% najgkiszego wymiaru , ale nie ydej niz 50 mm,

- wymiary w planie - £30 mm,

- roznice poziomu na ptaszczyznach widocznych - £20 mm,

- rbznice poziomu ptaszczyzn niewidocznych - £30 mm,

- roznice gkbokdasci - £0,05 h i £50mm.

6.2.9. Kontrola sprztu

Sprzt powinien by zgodny z postanowieniami niniejszej ST.
Sprawdzenie polega na:
- kontroli miejsca przechowywania czynnikdw produkgprawdzeniu ugdzen do
wazenia i mieszania, sprawdzeniu betoniarki,
- sprawdzeniu samochodow do przewozu mieszanki betnsprawdzeniu pomp do
podawania mieszanki betonowej,
- sprawdzeniu ugdzen do zagszczania mieszanki betonowej, sprawdzeniuydmen
do piekgnacji i obrébki betonu.

Wszystkie roboty ujte w niniejszej ST podlegapdbiorowi, a ocena poszczegdlnych etapdéw
robét potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Ogoélne zasady obmiaru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny) konstrukcji betonowychzelbetowych.

8. Odbior robot

Ogélne zasady odbioru Robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
Wykonanie Robét okétonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot zapcych wg
zasad okrdonych wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE.

Ponadto naley uwzgkdni¢ nastpujace wymagania szczegotowe prze odbiorze:
Konstrukcje betonowe relbetowe uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaci
Techniczn, niniejsz ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji podanych w DokuaognTechnicznej, przywotanych
normach lub w niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr koncowy konstrukcji

Odbior kacowy odbywa s po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora Nadzaru
Dzienniku Budowy zak@czenia rob6t betonowych i spemieniu innych warumko
dotyczcych tych Robdét zawartych w umowie.

Podczas odbioru K@owego powinny b/ przedstawione nagiujace dokumenty:
a) Dokumentacja Techniczna z naniesionymi wszystkimienami w czasie budowy,
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Dziennik Budowy,

protokoty stwierdzajce uzgodnienia zmian i uzupetiBokumentacji Technicznej,
wyniki bada kontrolnych betonu,

protokoty z odbioru robdét zanikgjych (np. fundamentow, zbrojenia elementow
konstrukgciji),

inne dokumenty przewidziane w Dokumentacji Techmégaub zwgzane z procesem
budowy, majce wptyw na udokumentowanie jakd wykonania konstrukcji,
wymagane zgodnie z ustaWrawo budowlane.

Sprawdzenie jakii wykonanych robét obejmuje oaen

prawidtowaci potazenia obiektu budowlanego w planie,

prawidtowaci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lapglementow, np.
szczelin dylatacyjnych,

jakosci betonu pod wzgllem jego zagszczenia, jednorodda struktury, widocznych
wad i uszkodzé (np. raki, rysy); 4dczna powierzchnia ewentualnych rakéw nie
powinna by wicksza nk 5% catlkowitej powierzchni danego elementu, a w
konstrukcjach cienka@iennych nie wiksza nz 1%; lokalne raki nie powinny
obejmowa wigcej niz 5% przekroju danego elementu; zbrojenie gidwnemage by
odstontte.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsci podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1.

2
3.

ok

© N

9.

PN-EN 1992-1-1:2008 Eurokod 2. Projektowanie kansfji z betonu. C&¢ 1-1:
Reguty ogdlne i reguty dla budynkow.

. PN-EN 206 + A1:2016-12 Beton. Wymagania, $gtevosci, produkcja i zgodni.

PN-EN 197-1:2012 Cement. &2# 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodwo
dotyczice cementow powszechnegoytku.

PN-EN 197-2:2014-05 Cement. &z 2: Ocena zgodroi.

PN-EN 196-3:2016-12 Metody badania cementws€3: Oznaczenie czasu yzania
i statasci objetosci.

PN-EN 12620 + A1:2010 Kruszywa do betonu.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznychowierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych paxeleniach
przeznaczonych do ruchu.

PN-B-06714:1991 Kruszywa mineralne. Badania. Ozewiez reaktywngci
alkaicznej.

10.PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych seiaosci kruszyw. Czs¢ 1:

Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda przesiewania.

11.PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych seiaosci kruszyw. Czs¢ 4:

Oznaczanie ksztattu ziarn. Wskak ksztattu.
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12.PN-B-06714-12:1976 Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych.

13.PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeae zawartei
zanieczyszczew postaci gliny.

14.PN-B-06714-13:1978 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartai pytdw
mineralnych.

15.PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i finych wiaciwosci kruszyw.
Cz¢s¢ 6: Oznaczanieggtasci ziarn i nasikliwosci.

16.PN-EN 1925:2001 Metody bafl&kamienia naturalnego. Oznaczenie wspétczynnika
nasgkliwosci kapilarne;j.

17.PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikgpobierania prébek,
badanie i ocena przydatiud wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
proceséw produkcji betonu.

18.PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zapraw i yagz Cz$¢ 2: Domieszki do
betonu. Definicje, wymagania, zgoddpznakowanie i etykietowanie.

19.PN-EN 934-6:2002 Domieszki do betonu, zapraw i yagz Czs$¢ 6: Pobieranie
prébek, kontrola zgodrsoi i ocena zgodriei.

20.PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betongtyPgtadkie.

21.PN-ISO 6935-1/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonugtyPrgtadkie. Dodatkowe
wymagania stosowane w kraju.

22.PN-1SO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betongtyPiebrowane.

23.PN-ISO 6935-2/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonuetyrzebrowane. Dodatkowe
wymagania stosowane w kraju.

24.PN-EN 10163-3:2006 Wymagania dotyce stanu powierzchni przy dostawie
stalowych blach grubych, blach uniwersalnych i &tatvnikéw walcowanych na
goraco. Czs¢ 3: Ksztattowniki.

25.PN-H-93215:1982 Walcowka i ¢ty stalowe do zbrojenia betonu.

26.PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ot@lalo spawania i nhapawania.
Ogodlne wymagania i badania.

27.PN-92/D-95017:1992 Surowiec drzewny. Drewno wiellgoviarowe iglaste. Wspdlne
wymagania i badania.

28.PN-91/D-95018:1991 Surowiec drzewny. Drewrscedniowymiarowe. Wspadlne
wymagania i badania.

29.PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta ogélnego przeznaaze

30.PN-D-96002:1972 Tarcicaskiasta ogbélnego przeznaczenia.

31.PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

32.PN-EN 313-1:2001 Sklejka. Klasyfikacja i terminal@gCzs¢ 1: Klasyfikacja.

33.PN-EN 313-2:2001 Sklejka. Klasyfikacja i terminol@gCzs¢ 1: Terminologia.

34.PN-EN 636 + A1:2015-06 Sklejka. Wymagania techngczn

35.PN-84/M-81000 Gwgdzie. Ogbine wymagania i badania.

36.PN-90/B-03000 Projekty budowlane. Obliczenia statgc

37.PN-82/B-02000 Obagrenia budowli. Zasady ustalania wao

38.PN-82/B-02001 Obagrenia budowli. Obaizenia state.

39.PN-EN 1990:2004 Eurokod. Podstawy projektowaniaskaikcii.

40.PN-EN 1991-1-1:2004 Eurokod 1: Oddziatywania na starkcje. Cgs¢ 1-1:
Oddziatywania ogolne. €iar obgtosciowy, ciezar wiasny, obeizenia wytkowe w
budynkach.

41.PN-EN 1991-1-6:2007 Eurokod 1: Oddziatywania na starkcje. Cgs¢ 1-6:
Oddziatywania ogoélne. Oddziatywania w czasie wykeagia konstrukciji.
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42.PN-77/B-02011 Obgirenia budowli. Obeaizenia w obliczeniach statycznych.
Obcigzenie wiatrem.

43.PN-EN 1991-1-3:2005 Eurokod 1. Oddziatywania na skarkcg. Czs¢ 1-3:
Oddziatywania ogolne. Ohgieniesniegiem.

44.\W. Starosolski. Konstrukcjeelbetowe, dostosowanie do PN-B-03264:1999, t.l) i |
PWN, Warszawa 2000.

45.J. Kobiak, W. Stachuski, Konstrukcjelbetowe, Arkady, Warszawa 1984.
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ST 01.04 - ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWYCH ROBOTACH
ZIEMNYCH

(CPV 45111200-0)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSrwymagania dotycre wykonania i
odbioru rob6t pomiarowych przy liniowych robotagermnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejszy Specyfikagy Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywéa i rozumie€ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pismHcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotyca zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy oraz pgdoia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétowych
wchodz:
— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokaego punktéw gtdbwnych osi
trasy i punktow wysokiiowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw izynierskich

Wyznaczenie obiektéw #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osiekdhi i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aokr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpounkpy).

1.4. Okreslenia podstawowe
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1.4.1. Punkty gtéwne trasy— punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe zora
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okegenia podstawowe gszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi &T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

Dopuszcza sistosowanie materiatow innychznvskazane w Dokumentacji Projektowej i ST
oraz wariantowe stosowanie materiatdw, przy zacmowapostanowi# ST 00.01
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdbwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowetagasci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednig od 0,15 do 0,20 m i dlugé od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugn
okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istaégj nawierzchni bolce stalovseednicy 5
mm i diugdci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mig dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostolgtny.

3. Sprzet

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmvych naley stosowa nastpujacy
spri;t. teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,
— tyczki,
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- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wkgsgiowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&§Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktdéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamapejo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkicheach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i ldureperow roboczych. Wykonawca
powinien sprawdZi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie r@nig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, ktdr@zup na pomiarach
Wykonawcy, nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia olagace w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywego
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zostan zniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne iaigtowej realizacji robot nakg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@kdowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwsi
trasy, a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié micdzy reperami
roboczymi wzdha trasy w terenie ptaskim powinna wyn®&00 metrow, natomiast w terenie
falistym powinna b¥ odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalay¢ poza granicami robot zgdanych z wykonaniem trasy i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy. O ile brak takich punktow, repery robocze
naleey zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiwdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegj osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwdjra w nawigzaniu do
reperéw pastwowych. Repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyrane i jednoznaczne olglenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamay@go, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachsrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej tico
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne waggej osi trasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy
naleey wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy terenie nalgy uzy¢ materiatdw
wymienionych w pkt. 2.2. Usugtie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy
Wykonawca robot zagpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsrezonych poza
grania robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
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Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okKkenie granicy robot), zgodnie z dokumengac)
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspali@dzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegt&¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy.eQidi¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagrojektowy.

5.6. Wyznaczenie potgenia obiektow inzynierskich
Dla kazdego z obiektow naky wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
— wytyczenie osi obiektu,
— wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.
6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi kt. (5.4.
7. Obmiar robo6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robét podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest km (kilometr) lub m (metr) odtworzonej trasyterenie.
8. Odbior robot

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru Rob6t podan®&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
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8.2. Sposoéb odbioru robét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagte na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu noli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsci podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83

N =

Nookow
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ST 01.05 - ROBOTY ZIEMNE
(CPV 45111200-0)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSIwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz zasad prowadzenia robot
ziemnych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robdionych
odpaddw przemystowych, spetrgeq warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Wysokdéé¢ nasypu lub gkbokosé wykopu — réznica rzdnej terenu i rgdnej robét
ziemnych wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Wykop plytki — wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykopsredni — wykop, ktorego ghbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gkboki — wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Ukop —miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypovwgzooie poza pasem robot
drogowych.

1.4.7. Dokop— miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypmozpne poza pasem
robo6t drogowych.

1.4.8. Odktad— miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegrantow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanychbddowy nasypdw oraz innych prac
Zwigzanych z tragdrogowvy.

1.4.9. Wskanik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Gadzie:
Pq - gestasé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mg/fh
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Pgs - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B&M shiagca do oceny
zagzszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadniem BN-77/8931-12 (Mg/r).
1.4.10. Stopié zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

e  —¢€

I o - max
emax - emin
gdzie:
€max - WSkanik porowatdci gruntu przy najlaniejszym utaeniu ziaren,
e, - wska&nik porowatdci gruntu w stanie naturalnym,
€min - WSkanik porowatdci przy nagcislejszym utaeniu ziaren.
Wartasci wskanikow porowatéci wyznaczamy z nagbujacych wzorow:

emax — ps B pd min en - ps B pd
pd min pd
w ktérych:
_m _p
pd max V pd l +W

Ps - gestasé whasciwa gruntu [t/mi, g/end],
pdmri:f’ - gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy najhiejszym utageniu ziaren [t/
g/cnt],

pdm?r)%- gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy éeiflejszym utgeniu ziaren [t/m
g/cnt],

Pq - gestaié objetosciowa szkieletu gruntowego w stanie naturalnym Jtigicnt],

ms - masa gruntu znajdigego s¢ w cylindrze [t, g],

Vmax - Objetosé gruntu przy najlaniejszym utaeniu ziaren [m, cnt],

Vmin - Objetosé gruntu przy naislejszym ut@eniu ziaren [m, cnt],

p- gestasé objetosciowa gruntu w stanie naturalnym [thg/cn],

w - wilgotnas¢ naturalna gruntu [% lub liczba niemianowanal].

Teoretycznie stopfe zag:szczenia gruntu najhmiej usypanego jest réwny 0, gruntu
maksymalnie zaggzczonego jest rowny 1.

W zalenosci od wartdci stopnia zagszczenia wyrgniamy nasipujace stany gruntéw
niespoistych:

— luzny, w skrdcie In, przyd < 0,33

— $rednio zagszczony, szg, przy 0.33 5 £ 0,67;

— zaggszczony, zg, przy 0,67 K 0,80;

— bardzo zagszczony, bzg, przyl> 0,80.

Pozostate okegenia podstawowe gszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi &T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za ja&kaevykonania Robdt oraz za ich zgodaa

Dokumentag} Techniczi, Specyfikacg Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.
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2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Dopuszcza gistosowanie materiatdw innychznvskazane w Dokumentacji Projektowej i ST
oraz wariantowe stosowanie materiatdw, przy zacmiwapostanowig# ST 00.01

WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.

Ogodlne wymagania dotygee materiatébw podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

2.2. Podziat gruntow

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgédem wysadzinowdci wg PN-S-02205:1998

Lp. | WyszczegOlnienie Jednostki Grupy gruntéw
wiasciwosci Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe

1 - rumosz - piasek mato wysadzinowe
niegliniasty pylasty - glina piaszczysta
- ZWir - zwietrzelina | zwiezta, glina zwgzta,
- pospotka gliniasta glina pylasta zwizta
- piasek gruby |- rumosz -it, it piaszczysty, it
- piaseksredni | gliniasty pylasty
- piasek drobny | -zwir gliniasty | bardzo wysadzinowe
- zuzel - pospotka - piasek gliniasty
nierozpadowy |gliniasta -pyth, pyt piaszczysty

- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

-it warwowy
2 | Zawartd¢ czastek %
0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢ M <1,0 <01,0 >1,0
bierna
4 | Wskanik >35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP

2.3. Zasady wykorzystywania gruntow

Grunty i materiaty nieprzydatne do robot ziemnypbwinny by wywiezione na odktad.
Zapewnienie terenéw na odkiad dla gruntéw ngdaih s¢ do wykorzystania nahly do
obowigzkow Zamawiajcego, o ile nie okiono tego inaczej w Umowie. Inspektor Nadzoru
moze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryzhsowa nieprzydatidéd
wynika jedynie z powodu zamarzngia lub nadmiernej wilgotriai.

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopow powinny pyzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panyd do budowy nasypow mgpg
by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdgnetvg nadmiar ohjtosci robot
ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.
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Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykepnie kedac nadmiarem obkjosci
robét ziemnych, zostaly za zgpthspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonavpoza
teren budowy z przeznaczeniem innym budowa nasypow lub wykonanie prac gigh
kontraktem, Wykonawca jest zobamany do dostarczenia rOwnoavee] obgtosci gruntow
przydatnych zeérdodet wkasnych, zaakceptowanych przez Inspektodz bial.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykas®& maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
— odspajania i wydobywania gruntdéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{épycharki, zgarniarki,
rowniarki, uradzenia do hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi
itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor érodkow transportowych oraz metod transportu powinket dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego ebpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtaici transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajfm sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

5.2. Doktadna@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny

by¢ wigcksze nk £[110cm. Réanica w stosunku do projektowanyctednych robét ziemnych
nie maze przekracza+l cmi-3 cm.
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Szerokaé¢ korpusu nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz =110 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ si¢ od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ nierdwndgci na powierzchni skarp nie
powinna przekraczalO cm przy pomiarze f@a3-metrova, albo powinny b§ spetnione inne
wymagania dotycgce réwndci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Stopie& zageszczenia

Stopier zag:szczenia wyznaczaesitylko dla gruntow niespoistych. Jego wiedkozalery
przede wszystkim od skiadu granulometrycznego grypdrowateéci, ksztattu ziarn. Wartg

te wyznacza si w celu okrélenia n@naosci gruntu. Ustalania parametréw geotechnicznych
podtaza gruntowego polega na przeprowadzeniu sondodynamicznych w terenie i
ustaleniu na podstawie liczby udeiz&topnia zagszczeniad. Stopié zag:szczenia naley
wykona zgodnie z Dokumentagj Projektowa przy wyciu np. wibratora. Stopniem
zag:szczenia nazywa gistosunek zagzczenia istnigcego w warunkach naturalnych do
najwickszego maliwego zagszczenia danego gruntu.

5.4. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urdzen, stanowacych elementy systeméw odwadi@jch, ugtych

w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinienJewymagaj tego warunki terenowe,
wykona urzgdzenia, ktore zapewqiodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpiéaaunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowrzek takiego wykonywania (przez caly okres budowykepow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadéawa catym okresie trwania robot spadki,
zapewniajce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegmwodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie waéd do istnielych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucja

5.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopéw musi uativia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdawmno posgpowa w kierunku
podnoszenia giniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umlowiajace odptyw wod z wykopu. O ile w Dokumentacji
Projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzsczny nie powinien ldymniejszy
niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy @% w przypadku gruntow
niespoistych. Naley uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania gruntéw
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oraz termindw wykonywania innych rob6t na spelgenivymaga dotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobot ziemnych.

Zrodia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkongoli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt. 5 oraz z DokumentacjProjektows. Szczegolg uwag
nalezy zwrécié na:

— wiasciwe uicie i odprowadzenie wod opadowych,

— wilasciwe ugcie i odprowadzenie wygkdéw wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna cestotliwosé¢ badan i
pomiarow
1 | Pomiar szeroksi korpusu ziemnego | Pomiasiag, szablonem, tgto diugaci 3 m
2 | Pomiar szeroki dna rowow I poziomia lub niwelatorem, w odgpach co
3 | Pomiar rednych powierzchni korpusy 200 m na prostych, w punktach gtéwnych
ziemnego tuku, co 100 m na tukach o/R{ 100m co 50
4 | Pomiar pochylenia skarp na tukach o R <100 m oraz w miejscach,
5 | Pomiar rownéci powierzchni korpusu| ktore buda watpliwosci
6 | Pomiar rownéci skarp
7 | Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem gzinych w odsfpach
powierzchni korpusu lub dna rowu | co 200 m oraz w punktachaipliwych
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia dla kale] utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hraz na kade
500 m nasypu

6.3.2. Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me ranic¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm

6.3.3. Szeroké&t dna rowow

Szerokaé¢ dna rowdw nie mie r&@nic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm
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6.3.4. Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&@ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢sej niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensenyta.

6.3.6. Rownd¢ korpusu korony

Nierébwna¢ powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatmetrowg, nie mog przekraczéa
3 cm.

6.3.7. Rownda¢ skarp

Nierowndaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spllwmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa& réznic, w stosunku do ezinych
projektowanych, wikszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendygodny z
zalazonym w Dokumentacji Projektowej. Sposéb pomiaru alencsci od rodzaju gruntu

nalezcy wykona wg procedury wskazanej w tablicy 3.

Tablica 3. Pomiary zagszczenia gruntu

Lp. | Badane wyroby Badane cechy Normy i udokumentowane
Procedury badawcze
1 | Wszystkie rodzajgWspoétczynnik filtracii Instrukcja ITB nr 339/96
gruntow Opdr staka, opor tarcia gruntu g PN-B-04452:2002 p.3 —
powierzchn¢ bocznmy tulei badania typu CPT, CPTU za
tarciowej, cénienie wody w pomog sondy statycznej

porach gruntu i oznaczanie na
podstawie tych parametréw
rodzaju gruntu, stopnia
zag:szczenia, stopnia
plastycznéci, modutuscisliwosci
i innych

Parametry wytrzymakeziowe i PN-B-04452:2002 p.10 —
odksztatceniowe m.in. moduty | probne obgjzenie ptyy PLT;

scisliwosci, wskanik PN-S-02205:1998-ptytVSS;
odksztatcenia Procedura wiasna-phyt
dynamiczia
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2 | Grunty sypkie Stopfezag:szczenia PN-B-04452:2002 p.6 —
Wskaznik zag:szczenia badanie sorgldynamiczi z
koncowky stazkowg SD

3 | Grunty spoiste i | Wytrzymala¢ nascinanie bez PN-B-04452:2002 p.8 —
organiczne odptywu Wraliwos¢ strukturalnal badania songkrzyzakowy
FVT

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@@e wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. J materiaty nie spetnigce wymaga zostal wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Naddtykonawca wymieni je na wdaiwe,
na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z DokumentadProjektovs, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru,z¢dé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodine ustalenia dotygee podstawy ptatsei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogolne wymagania dotygee przepisow zwzanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#emia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania préobelktgm.

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kap¥ai bierne;.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.
PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetykig&ezl: Terminy i definicje.

arwnE
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6. PN-EN ISO 10318-2:2015-12 Geosyntetykictez2: Symbole i piktogramy

7. PN-EN ISO 9862:2007 Geosyntetyki. Pobieranie prdabkratoryjnych i
przygotowywanie probek do bada

8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego.

9. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt.

10.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

11.Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drog szybkiewichu, IBDIM, Warszawa
1978.

12.Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,
Warszawa 1998.

13.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997.

14.Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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ST 01.06 - WYKOPY W GRUNTACH (KAT. I-V)
(CPV 45111200-0)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSIwymagania dotycice wykonania i
odbioru wykopow w gruntach kategorii I-V.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robét ziemnych i
obejmup wykonanie wykopow w gruntach (kat. 1-V).

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane T 01.05 ROBOTY ZIEMNE pkt. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za j&kavykonania Robdt oraz za ich zgodaa
Dokumentag} Techniczi, Specyfikacg Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

Ogéblne wymagania dotysze materialtow podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

Dopuszcza gistosowanie materiatow innychznvskazane w Dokumentacji Projektowej i ST
oraz wariantowe stosowanie materiatéw, przy zachmowapostanowi# ST 00.01
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.

Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podaje tablica 1. W tablicy

okreslono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i materiatdbw w stanie
naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.
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Tablica 1. Przydatnas¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-
02205:1998

Przeznaczenie

Przydatne

Przydatne z
zastrzezeniami

Tre§é zastrzezenia

Na dolne warstwy
nasypow poriej
strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione
grunty skaliste tward
oraz grunty
kamieniste,
zwietrzelinowe,
rumosze i otoczaki
2. Zwiry i pospotki
rowniez gliniaste

3. Piaski grubo,
srednio i
drobnoziarniste,
naturalne i tamane
4. Piaski gliniaste z
domieszlg frakcji
zwirowo-kamienistej
(morenowe) o
wskazniku
réznoziarnistéci U
(115

5.Zuzle
wielkopiecowe i inne
metalurgiczne ze
starych zwatow
(powyzej 5 lat)

6. Lupki
przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki
kamienne o
zawartdci frakciji
itowej poniej 2%

1. Rozdrobnione grunty
eskaliste mgkkie

- gdy pory w gruncie
skalistym lgda
wypetnione gruntem
lub materiatem
drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i
rumosze gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski

gliniaste, pyty
piaszczyste i pyty

- gdy kxda
wbudowane w miejsc
suche lub
zabezpieczone od w(
gruntowych i
powierzchniowych

4. Piaski prochnicze z
wyjatkiem pylastych
piaskow prochniczych

- do nasypéw nie
wyzszych nk 3 m,
zabezpieczonych
przed zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste,

gliny i gliny pylaste oraz

inne o wL <35%

- w miejscach suchyc
lub przegciowo
zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste
zwiezte, gliny zwezte i
gliny pylaste zwgzte
oraz inne grunty o
granicy ptynnéci od 35
do 60%

- do nasypow nie
wyzszych nk 3 m:
zabezpieczonych
przed zawilgoceniem
lub po ulepszeniu
spoiwami

7. Wysiewki kamienne
gliniaste o zawartwi

frakcji itowej ponad 2%

- gdy zwierciadto
wody gruntowej
znajduje s na
gfebokasci wickszej
od kapilarngci
biernej gruntu podtza

Na gbrne warstwy
nasypow w strefie
przemarzania

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo i
srednioziarniste

1. Zwiry i pospotki
gliniaste
2. Piaski pylaste i

- pod warunkiem
ulepszenia tych
gruntéw spoiwami,

3. Wysiewki gliniaste takimi jak: cement,
kamienne o 3. Pyly piaszczyste i  |wapno, aktywne
uziarnieniu pyty popioty itp.
odpowiadajcym 4. Gliny o granicy
pospotkom lub ptynnaici mniejszej ni
zwirom 35%
5. Wysiewki kamienne
gliniaste o zawarkwi
frakcji itowej > 2%
W wykopach i Grunty Grunty watpliwe i - gdy g ulepszone
miejscach niewysadzinowe wysadzinowe spoiwami (cementem

zerowych do

wapnem, aktywnymi
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gtebokdsci
przemarzania

popiotami itp.)

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podandST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #iych rodzajow gruntéw, orientacyjne dane przy deba@prztu

zagszczajcego. Sprgt do zagszczania powinien ldy zatwierdzony przez Inspektora

Nadzoru.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze spretu zageszczapcego

Rodzaje Rodzaje gruntu Uwagi o
urzadzen niespoiste: piaski,|  spoiste: pyty gruboziarniste i | przydatnosci

zageszczapcych | zwiry, pospotki gliny, ity kamieniste maszyn

grubos¢ | liczba | grubosé | liczba | grubos¢ | liczba

warstwy | przejsé | warstwy | przejsé | warstwy | przejs¢é

[m] n *** [m] n *** [m] n ***

Walce statyczng 0,1do | 4do8| 0,1do| 4do8| 0,2do| 4do8 1)
gtadkie * 0,2 0,2 0,3
Walce statyczng - - 0,2do | 8do 12| 0,2do| 8do 12 2)
okotkowane * 0,3 0,3
Walce statyczng 0,2do | 6do8| 0,2do| 6do 10 - - 3)
ogumione * 0,5 0,4
Walce 0,4do | 4do 8 0,2do| 3do4| 0,3do| 3do5 4)
wibracyjne 0,7 0,4 0,6
gtadkie **
Walce 0,3do | 3do6| 0,2do|6do10| 0,2do| 6do10 5)
wibracyjne 0,6 0,4 0,4
okotkowane **
Zageszcezarki 0,3do | 4do8 - - 0,2do| 4do8 6)
wibracyjne ** 0,5 0,5
Ubijaki 0,2do | 2do4| 0,1do| 3do5 0,2do| 3do4 6)
szybkouderzage| 0,4 0,3 0,4
Ubijaki o0 masie2,0 do4 do 101,0 do3 do 610 do3 do 6
od 1 do 10 Mg8,0 uderzé |4,0 uderzé |5,0 uderzé
Zrzucane z w punkt w punkt w punkt
wysokaci od 5
do 10 m

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie naley zagszcz& warstwy grubéci ( 15 cm, ciésze warstwy nalg
zag;szcz& statycznie.
***) Warto sci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi:

1) Do zagszczania gérnych warstw podk Zalecane do codziennego wygtadzania

(przywatowania) gruntéw spoistych w miejscu pobaanv nasypie.
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2) Nie nadgj sie do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntow spoistych przydatng walce srednie i cézkie, do gruntéw kamienistych -
walce bardzo eikie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,g@sk gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekyskich przekopow.

4. Transport

Ogéblne wymagania dotysze transportu podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagagynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od Dokumentacji Projektowej obza
Wykonawe; rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie passb uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody InspaiNadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimmowby¢ bezpdrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkiad. O ile Inspeladzoru dopéci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntdéw, nalg je odpowiednio zabezpieazy przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zag@szczenia

Zageszczenia gruntu w wykopach i miejscach zerowychdratlemnych powinno spetriia
wymagania, dotyccej minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy
3.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach
zerowych robét ziemnych.

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ | dla:

Drég i parkingéw Pozostatych drog
dojazdowych i miejsc
postojowych
Ruch mniejszy od c¢zkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od 1,00 0,97
powierzchni robo6t ziemnych
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole speiniagg wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do
wartaici Is, podanych w tablicy 3.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3. nie magby¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczenie gruntow rodzimych, to najepodp¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podtaa, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia.

Mozliwe do zastosowanigodki:
— doziarnienie gruntu podia,
— wymiare gruntu,
— inne, wg propozycji Wykonawcy i przedstawia do gkeeji Inspektorowi Nadzoru.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniadgttinie z PN-02205:1998.

5.3. Ukop i dokop
5.3.1. Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane przez Wykonawav innych dokumentach
kontraktowych lub przez Inspektora Nadzoruzelie miejsce to zostalo wybrane przez
Wykonawe;, musi by ono zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Miejgopu lub
dokopu powinno b§tak dobranezeby zapewrd przewoz lub przemieszczanie gruntu na jak
najkrotszych odlegkziach. O ile to m#liwe, transport gruntu powinien odbywasic w
poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu.

5.3.2. Zasady prowadzenia robot w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu @ rozpocz¢ sie dopiero po pobraniu probek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zguaypémie
przez Inspektora Nadzoru. §bbkas¢ na jak nalezy ocent przydatnéé gruntu powinna by
dostosowana do zakresu prac.

Dno ukopu naley wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku zinwego sptywu wody. O
ile to konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego zéé
ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza®n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny byak uksztattowane, aby
harmonizowaty z otaczggym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowadz
rekultywacg terenu.

5.4. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréitowarstwy (naktadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejszazmd,3 m. Z chwiy przysgpienia do
ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza @ nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych € czynné¢ budowlam. Moze odbyw& si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujuszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkoflze
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powierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powgy warunkow
obcigza Wykonawe roboét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowargodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumenidejojektowej i ST.

W czasie kontroli szczeg@uwag nalery zwréci na:
— odspajanie gruntdw w sposob nie pogakgzaajch wiaciwosci,
— zapewnienie statecznych skarp,
— odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét iiggo zakaczeniu,
— doktadndg¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),
— zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkt.
5.2.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania ukopu i dokopu
Sprawdzenie jaka@i wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowamgodndgci z
wymaganiami okrdonymi w pkt. 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w Kwomentacji
Projektowej.
W czasie kontroli naley zwrdcic szczegodla uwag na sprawdzenie:
— zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w Dokumentacji Projektowej,
— zachowania ksztattu zboczy, zapewsmiaigo ich stateczié,
— odwodnienia,
— zagospodarowania (rekultywacji) terenu po zakeniu eksploatacji ukopu.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robét podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu lub gruntu rodzimego
(. po zagszczeniu).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sezeennych jako rénica ogolnej
objetosci nasypdéw i ogoélnej objosci wykopdw, pomniejszonej o aiips¢ gruntow
nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwmglieniem spulchnienia gruntu, tj.
procentowego stosunku @hpsci gruntu w stanie rodzimym do @bpsci w nasypie.
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Objetos¢ nasypdw bdzie ustalona w metrach $ezeennych na podstawie obliazez
przekrojow poprzecznych, w oparciu 0 poziom grurddzimego lub poziom gruntu po
usungciu warstw gruntow nieprzydatnych.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru Robét podanoS¥ 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
Wykonanie Robét ok&tonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot zapcych wg
zasad okrdonych wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.1.1.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogdlne wymagania dotygze przepiséw zwzanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

Spis przepiséw zwrzanych podano 8T 01.05 ROBOTY ZIEMNE pkt. 10.
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ST 01.07 - KORYTOWANIE, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE
PODLOZA

(CPV 45111200-0)
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSrwymagania dotycre wykonania i
odbioru zwgzanych z wykonywaniem profilowania i zsgczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejszy Specyfikags Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywéa i rozumie€ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pismHcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH

DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBHEB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta, wraz z profilowaniem i zagczeniem podia pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz z okrgleniami podanymi wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygee Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

Ogodlne wymagania dotygee materiatébw podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
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Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprat do wykonywania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podtg powinien wykazé sic
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

— koparki lemieszem beglanym,

— wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu
podtaza.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

Wykonawca mee stosowé dowolnesrodki transportu dopuszczone do ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&Ww00.01. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania korytowania, profilowania i z@gczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw
konstrukcyjnych.

Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia,
jest maliwe wytacznie za zgogl Inspektora Nadzoru, w Kkorzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wypoafanym i zagszczonym podizu
nie maze odbywa siec ruch budowlany, niezwrzany bezpé&rednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarkta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawid@ w osi drogi i w rzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakoemny przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych, nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrdai jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rabatatym zakresie. Sposob wykonania
musi by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. woucany w nasyp lub odwieziony na
odkiad.

5.4. Profilowanie i zagszczenie podiga

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzé, czy istniejce
rzedne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych podiaa.
Zaleca sj, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmrbegm wysze ni
projektowane rgdne podiéa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystja
zanizenia poziomu w podfa przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné¢ podize na gtbokas¢é zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dawie
dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w $o
koniecznej do uzyskania wymaganycledaych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do
uzyskania warti wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
podanego w tablicy 1. Wskaik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podiaa (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ I dla:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od 1,00
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagory podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okreli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogihowediug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracz,2.

Wilgotnas¢ gruntu podt@aa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podima

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do ukladania warstw
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nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przespbktora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢c dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podi@a Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualraéecz wykonanie
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i
zagsszczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

6.2.2. Szerokéé¢ profilowanego podiaza

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownd¢ profilowanego podiaza

Nierébwnaci podiwne koryta i profilowanego podta naley mierzye 4-metrovg taty
zgodnie z norm BN-68/8931-04.

Nierdwndaici poprzeczne naky mierzy¢ 2-metrovg fata. Nierowngci nie mog przekracza
20 mm.

Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiaza

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 5 razy
2 | Réwna¢ podiwzna 5 razy
3 | Réwnd¢ poprzeczna 5 razy
4 | Spadki poprzeczne 5 razy
5 | Rzdne wysokéciowe col0m
6 | Uksztaltowanie osi w planie col0m
7 | Zagszczenie, wilgotn@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej
podiaza

6.2.4. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentag]
projektowg z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz = 5 cm.
6.2.7. Zagszczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie wartai modutdw
odksztatcenia, to warié stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z norg;nBN-64/8931-02 nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalgy bad@ wedtlug PN-EN 1097-5:2008. Wilgotéio
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneo podiaza
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny Bynaprawione przez spulchnienie dehgikadsci, co
najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtérne zagczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego koryta.

8. Odbidr robot

Ogoélne zasady odbioru Robét podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE w pkt. 8.

Wykonanie Robo6t ok&onych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot Zapcych wg
zasad okrdonych wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.1.1.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengag@rojektows ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, #eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6
niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1.
2.

3.

PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizychnyatasciwosci kruszyw.
Czes¢ 5: Oznaczanie zawa#dd wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaerzenie ptyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résananawierzchni planografem i
tata.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.
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ST 01.08 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

(CPV 45233200-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zawiera egolbbwe wymagania zwZzane Zz
wykonaniem i odbiorem podbudowy z kruszywa natwgénstabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejszz Specyfikags Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywéa i rozumie€ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pismHcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji magstosowanie przy wykonywaniu podbudéw
i podtazy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechairecznodbudow z kruszywa
naturalnego wykonuje gi zgodnie z ustaleniami podanymi w Dokumentacjijékiowej,
jako podbudow pomocnicz (warstwe wzmacniagca), podbudow zasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna— proces technologiczny, poleggy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowego mechanicznie— jedna lub
wigcej warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna nawierzchni drogowe.

Pozostate okigenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéteniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Ogblne wymagania dotygee Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakavykonania Robét oraz za ich zgodaa
Dokumentag} Techniczi, Specyfikacg Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i

Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty.
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2.1. Ogollne wymagania dotycgce materiatow.

Dopuszcza gistosowanie materiatdw innychznvskazane w Dokumentacji Projektowej i ST
oraz wariantowe stosowanie materiatdw, przy zacmiwapostanowig# ST 00.01
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6. Ogbéine wymagania dotgezmateriatow
podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania warstwy podbudowy jest lisp o frakcji zgodnie z
dokumentagj projektowy. Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazabcych i
bez domieszek gliny.

2.2.1. Wymagania dla kruszywa naturalnego

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtug PN-EN 933-1/2000 powinnadé miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia. Wymigjwickszego ziarna kruszywa nie

moze przekracza?2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne kruszywa

Lp. Wyszczegolnienie wigciwosci Wymagania — Badania wedtug
Kruszywa naturalne
Warstwa
pomocnicza

1 Zawarta¢ ziaren mniejszych ni0,075 od 2 do 12 PN-EN 933-1/2000
mm, % (m/m)

2 Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), nie waej 10 PN-EN 933-1/2000
niz

3 Zawarta¢ ziaren nieforemnych % (m/m), 45 PN-EN 933-4/2001
nie wiece] Nz

4 Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, 1 PN-EN 1744-1/200(
% (m/m), nie wgcej niz
Wskaznik piaskowy po piciokrotnym od 30 do 70 PN-EN 933-8/2001

5 | zag:szczeniu metoda | lub 1l wg PN-B-
04481, %
Scieralngé w bebnie Los Angeles PN-EN 1097-2/2000
a) scieralna@¢ catkowita po petnej liczbie 45

6 | obrotow, nie wgcej niz
b) scieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej 40
liczby obrotow, nie wicej niz

7 Nasgkliwos¢, % (m/m), nie wgcej niz 4 PN-EN 1097-

6:2013-11

Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 10 PN-EN 1367/2001

8 | cyklach zamrzania, % (m/m) , nie wcej
niz

9 Zawartg¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu 1 PN-EN-1744-1/200(
na SQ, % (m/m), nie wgcej niz
Wskaznik nasnasci wine mieszanki 60 PN-S-06102

10 | kruszywa, %, nie mniejszy i
a) dla warstwy pomaocniczej przy
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| | zagiszczeniud> 1,03,

2.2.2. Woda

Nalezy stosowa wode czyst;, wodocigows.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy z kruszywa naturalnego istalivanego
mechanicznie powinien wykagaic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

— mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofoo
optymalnej,

— prowadnic i szablonéw umbwiajacych roztazenie mieszanki w wykopie,

— rowniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

— zagszczarek ptytowych, ubijakbw mechanicznych matychlcéw wibracyjnych,
walcow - ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatstcznych,

— beczkowozow.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogéblne wymagania dotysze transportu podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi samowyladowczymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagrych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

5.2. Utazenie warstwy z kruszywa naturalnego

Podize powinno spetnia wymagania okrdone w ST 01.07 KORYTOWANIE,
PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA.
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Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy z kruszywa naturalnego
powinny by wczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny dbystawione w rgdach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zagtowany przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnego

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczné¢ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza @iwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mielsago wyprodukowaniu powinna bypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tass@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczenie mieszanki kruszywa naturalnego

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby
jej ostateczna gruké po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Warstwy
podbudowy powinny by roztazone w sposOb zapewnday o0shgnigcie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci
optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448etoda I1). Materiat
nadmiernie nawilgocony powinien zo&tasuszony przez mieszanie i napowietrzanigeelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélona ilcscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnag¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank
nalery osuszy. Wskanik zag:szczenia warstwy wg BN-77/8931-12 powinien odpowadad
przyjetemu poziomowi wskanika n@gnosci warstwy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie warstwy

Warstwa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mu@chanie, przed ul@niem nasfpnej
warstwy, powinna by utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgagdinspektora Nadzoru, gotewvarstwe do ruchu budowlanego, to jest
zobowgzany naprawd wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten rkioszt napraw
wyniktych z niewldciwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi Rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw

przeznaczonych do wykonania robét i przedstawyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatow.
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Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okreslone w pkt. 2 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bada przy budowie warstwy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Czestotliwosé¢ badan
Minimalna Maksymalna
liczba badan na powierzchnia
dziennej dziatce podbudowy
roboczej przypadajaca na
jedno badanie
(m?)
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
2 | Wilgotnas¢ mieszanki
3 | Zag:szczenie warstwy 2 probki na 2006 m
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1 dla kdej partii kruszywa i przy kalej

zmianie kruszywa

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2. Prébki
nalezy pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2. Wilgotnai¢ mieszanki

Wilgotnaos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-88-B-04481 (metoda Il),lereoncja +10% -20%. Wilgotsé nalery
okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5/2001.

6.3.3. Zagszczenie warstwy

Zagsszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie a2 do osignigcia wymaganego
wskanika zagszczenia. Zagszczenie warstwy natg sprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.3.4. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okrelonych w pkt.
2.2.1. Probki do badgapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy z kruszywa naturago

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyra/ch cech geometrycznych warstwy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszya
naturalnego stabilizowanego mechanicznie
Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy co 30 m na prostych, w punktach
gtébwnych tuku, co 20 m na tukach o R 3
100 m, co 10 m natukach o R <100 m

2 | Rbwnd¢ podiwzna w sposob ggty tata
3 | Spadki poprzeczre co20m
4 | Rzdne wysokéciowe co 25 m oraz w punktachytpliwych
5 | Gruba¢ warstwy co50m
6 | Nosnos¢ warstwy:
- modut odksztatcenia co najmniej w jednym przekroju naide
500 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 10 punktach naide 500
m
7 | Zagszczenie
- wskanik zag:szczenia co najmniej w jednym przekroju naide
200 m
== co najmniej w 10 punktach naide 500
m

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatta osi w planie naty wykona
w punktach gtdwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerok&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm. Na
odcinkach jezdni bez krawnikéw i sciekow betonowych szerok® podbudowy powinna
by¢ réwna szerokei warstwy wyej lezacej, czyli podbudowy z kruszywa tamanego
niesortowanego.

6.4.3. ROwndé¢é warstwy

Réwna¢ podiuzng warstwy naley mierzy¢ tatg, zgodnie z BN-68/8931-04. Nierowswp
warstwy nie mog przekracz&20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach pawiby zgodne z Dokumentacj
Projektow, z tolerancja £0,5%.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe warstwy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.4.6. Grubaé warstwy
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Grubas¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej po zagzczeniu 0 wicej niz
+2 cm.

6.4.7. N@nosé i zageszczenie warstwy

Modut odksztatcenia powinien bygodny z podanym w tablicy 4, ggie spezyste powinno
by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy warstwy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa | Wskaznik Maksymalne ugicie Minimalny modut
o wsk&niku | zagszczenia| sprzyste pod kotem, mm | odksztatcenia mierzony phyt
Whes Nie Is nie o srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy ni 40 kN 50 kN od od drugiego
niz, % pierwszego | obcigzenia &
obcigzenia i
60 1,03 1,40 1,60 60 120

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujwicksze odchylenia cech
geometrycznych od okflmnych w punkcie 6.4., powinny byhaprawione przez spulchnienie
lub zerwanie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gsarzone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warsjast niedopuszczalne. Wszelkie
naprawy i dodatkowe badania i pomiary zogtavykonane na koszt Wykonawcy. zéé
szerokd¢ podbudowy jest mniejsza od szerégioprojektowanej o wicej nz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na peigrubcé, do potowy szerokii,
dotozenie materiatu i powtOrne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wexgm grubéci, Wykonawca wykona
napraw warstwy. Powierzchnie powinny bynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedsni gicbokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora Nadzoru, uzupetnione
nowym materialem o odpowiednich t&avosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt.

Po wykonaniu robét nagii ponowny pomiar i ocena gruim warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewtd&ciwa nasnosé podbudowy
Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz

roboty niezlkdne do zapewnienia do zapewnienia wymaganépasoi, zapewnione przez
Inspektora Nadzoru.
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Gdy zankenie ndénosci podbudowy wyniklo z niewkriwego wykonania roboét przez
Wykonawe;, koszt tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru Rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy o ckoee]
grubaci.

8. Odbidér robot

Ogolne zasady odbioru Robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE w pkt. 8.
Wykonanie Robo6t ok&onych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot Zapcych wg
zasad okrdonych wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.1.1.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengag@rojektows ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6
niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatiei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogdlne wymagania dotygee przepiséw zwazanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. @ Oznaezanzawartdci

zanieczyszczeobcych.

PN-EN 933-1/2000 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaie sktadu ziarnowego.

PN-EN 933-4/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziaren.

PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci.

PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i finych wi&ciwosci kruszyw.

Cz¢é¢ 6: Oznaczanieggtasci ziarn i nasikliwosci

PN-EN 1367/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiez mrozoodporrigi

metody bezpdrednp.

8. PN-EN 1367/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaiez zawarteci
zanieczyszczeorganicznych.

9. PN-EN 1097-2/2000 Badania mechanicznych i fizychnyatasciwosci kruszyw.
Metody oznaczania odporém na rozdrabianie.

10.PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikgobierania probek,

badanie i ocena przydatiwp wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskane;j

proceséw produkcji betonu.

=

ogkw

~
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11.PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania.

12.PN-S-0610297 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszstabilizowanych
mechanicznie.

13.PN-EN 933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczanie imska piaskowego.

14.BN-68/-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganaawierzchni planografem i
lata.

15.BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar edgipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

16.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.
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ST 01.09 - PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
(CPV 45233200-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z
wykonywaniem podbudéw z chudego betonu.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejsza Specyfikacg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z chudego betonubrtmie z betonu wykonuje §j
zgodnie z ustaleniami podanymi w Dokumentacji Fdmjeej, jako podbudowzasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z chudego betond jedna lub dwie warstwy zagzczonej mieszanki
betonowej, ktéra po aginieciu wytrzymatadci na sciskanie nie mniejszej ni6 MPa i nie
wickszej nz 9 MPa, stanowi fragment fiwej cz$ci nawierzchni drogowej.

1.4.2. Chudy beton- materiat budowlany powstaty przez wymieszanie naakzkruszyw z
cementem w iléci od 5 do 7% w stosunku do kruszywa oraz optymdbsciag wody, ktory
po zakaczeniu procesu wrania osiga wytrzymaitéc¢ nasciskanie R28 w granicach od 6 do
9 MPa.

1.4.3. Beton zwykly— beton o gstdsci pozornej powyej 1,8 kg/dm wykonany z cementu,
wody, kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowychgrubszych oraz ewentualnych
dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.

Pozostate okigenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéteniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygee robot podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jekevykonania Roboét oraz za ich zgodaa

Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.
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2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cementy powszechnegaytku: portlandzki CEM | klasy 32,5 N, cement
portlandzki wielosktadnikowy CEM Il klasy 32,5 Nement hutniczy CEM Ill klasy 32,5 N,
cement pucolanowy CEM IV klasy 32,5 N wedlug PN-BEB7-1:2012. Wymagania dla
cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla cementu do chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnief:ni 16
2 | Wytrzymaita¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej 32,5
niz:
3 | Pocatek czasu wjzania, min , nie wczaiej niz: 75
4 | Stal@¢ objetosci, mm, nie wecej niz: 10

Przechowywanie cementu powinne edbywa zgodnie z BN-88/6731-08.
2.3. Kruszywo
Do wykonania mieszanki chudego betonu maktosowa:
— zwir i mieszank wg PN-EN 13043:2004,
— piasek wg PN-EN 13043:2004,
— kruszywo tamane wg PN-EN 13043:2004 i WT/MK-CZDP84,
— kruszywozuzlowe zzuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004:1988,
— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnackekazych ni 4 mm.
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w normie PN-S-96013:1997. Kruszywo
zuzlowe powinno by catkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedtug-B286714-
37:1980 izelazawy wedtug PNB-06714-39:1978.
2.4. Woda

Zaréwno do wytwarzania mieszanki betonowej jak eptmalnie do piegnacji wykonanej
podbudowy naley stosowa wode odpowiadajcag wymaganiom normy PN-EN 1008:2004.

2.5. Chudy beton
2.5.1. Wymagania dla chudego betonu
Chudy beton powinien spetdiavymagania okrdone w tablicy 3.

2.5.2. Sktad chudego betonu
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Skitad chudego betonu powinienc¢btak dobrany, aby zapewniat ggnigcie wiaciwosci
okreslonych w tablicy 3. Zawartd cementu powinna wyndasiod 5 do 7% w stosunku do
kruszywa i nie powinna przekracza30 kg/m. Sktad i uziarnienie kruszywa lub mieszanki
kruszyw powinny by zgodne z pkt. 2.2. Zawai&owody powinna odpowiadawilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtlug normalnej préby Proctora, zgodnie z-BN4481 (day
cylinder, metoda 1), z toleranci10%, -20% jej warti.

2.5.3. Projektowanie chudego betonu
Projekt sktadu chudego betonu powiniert lagykonany zgodnie z PN-S-96013.

Projekt sktadu chudego betonu powinien zawiera
— wyniki bada cementu, wedtug PN-EN 196-1:2016-07, PN-EN 19®B6212, PN-
EN 196-6:2011,
— w przypadkach watpliwych - wyniki bada wody, wedtug PN-EN 1008:2004,
— wyniki bada kruszywa (krzywe uziarnienia oraz \&gawosci, okreslone w tablicy 2),
— skiad chudego betonu (zawasidkruszyw, cementu i wody),
— wyniki bada wytrzymataci po 7 i 28 dniach, wedlug PN-S-96013,
— wyniki bada nasakliwosci, wedtug PN-EN 206 + A1:2016-12,
— wyniki badan mrozoodpornéci, wedlug PN-S-96014.

2.6. Materiaty do piekgnacji podbudowy z chudego betonu

Do plele;gnaCJl podbudowy z chudego betonu mbgé stosowane:
folie z tworzyw sztucznych - zalecane,
— emulsja asfaltowa wg EmA-94,
— asfalt D200 i D300 wg PN-C-96170,
— preparaty powtokowe wg aprobat technicznych,
— wibknina wg PN-P-01715.

3. Sprzet

Ogblne wymagania dotygze sprzetu podane sw S ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 3.

3.1. Sprat do wykonywania podbudéw z chudego betonu
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powimgkaza
si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
— zagsszczarek ptytowych,
— ubijakédw mechanicznych lub matych walcéw wibracyihydo zagszczania w
miejscach trudno doginych.
4. Transport

Ogéblne wymagania dotygee transportu podane s ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.1. Transport materiatow
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Transport cementu powinien odbyévaie zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem fwle
przewozé¢ cementowozami, natomiast cement workowanyzmaoprzewozi dowolnymi
srodkami transportu, w sposob zabezpieczony przedlg@ceniem.

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyntémagami i zawilgoceniem. Transport
mieszanki chudego betonu powinien odb§si zgodnie z PN-S-96013:1997.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podasevsST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
5.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu
Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:
— doborze kruszywa do mieszanki,
— doborze ilgci cementu,
— doborze iléci wody.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duie sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne wg PN-S-96@B3:1Rzdne krzywych granicznych

uziarnienia mieszanek mineralnych podano w talflicy

Zaleca s} stosowanie kruszywa do 31,5 mm - dopuszazatesowanie kruszywa do 63 mm.
Uziarnienie kruszywa powinno Bytak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywata

maksymalg szczelné¢ i urabialnd¢ przy minimalnym zayciu cementu i wody.

Tablica 2. Rzdne krz

ch granicznych uziarnienia mieszanki minealnej

Sito o boku oczka Przechodzi przez sito [%] Przechodzi przez sito [%]
kwadratowego [mm]
63 - 100
31,5 100 od 60 do 85
16 od 60 do 80 od 40 do 67
8 od 40 do 65 od 30 do 55
4 od 25 do 55 od 25 do 45
2 od 20 do 45 od 20 do 40
1 od 15 do 35 od 15 do 35
0,5 od 7 do 20 od 8 do 20
0,25 od 2do 12 od 4 do 13
0,125 od0dob5 od0do5

Zawartg¢ cementu powinna wyndasiod 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powinna

przekracza 130 kg/mi.

Zawartg¢ wody powinna odpowiadawilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988{daylinder, metoda II).
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5.3. Wiasciwosci chudego betonu
Chudy beton powinien spetiavymagania okrdone w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla chudego betonu

Lp. Wihasciwosci Wymagania Badania wediug
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie po 7 od 3,5do 5,5 PN-EN 206 +
dniach, MPa Al1:2016-12
2 | Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 od 6,0 do 9,0 PN-EN 206 +
dniach, MPa Al1:2016-12
3 | Nasgkliwos¢, % m/m, nie wgcej niz: 9 PN-EN 206 +
A1:2016-12
4 | Mrozoodpornéé, zmniejszenie 20 PN-EN 206 +
wytrzymataci, %, nie wecej niz: Al1:2016-12

5.4. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z chudego betonu nie powinnawykonywana gdy temperatura powietrza jest
nizsza nk 5°C i wyzsza nk 25°C oraz gdy podtze jest zamarzpte.

5.5. Przygotowanie podiea

Podiaze pod podbudow z chudego betonu powinno dyprzygotowane zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

5.6. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Skfadniki mieszanki chudego betonu powinny blpzowane wagowo zgodnie z n@rfPN-S-
96013:1997. Mieszanka po wyprodukowaniu powinn&dxy razu transportowana na miejsce
wbudowania, w spos6b zabezpieczony przed segeegaafdmiernym wysychaniem.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki betonowej

Przy ukfadaniu chudej mieszanki betonowej za pamoéwniarek konieczne jest stosowanie
prowadnic. Wbhudowanie za pomp@wniarek bez stosowania prowadnic,z@@dbywa Si¢
tylko w wyjatkowych wypadkach, za zgedinspektora Nadzoru. Podbudowa z chudego
betonu wykonuje siw jednej warstwie o gruoi 20 cm, po zagszczeniu.

Natychmiast po rozteeniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpoca¢ jej zagszczanie.
Powierzchnia zagszczonej warstwy powinna ndieprawidtiowy przekréj poprzeczny i
jednolity wyghd. Zagszczanie nalgy kontynuowa do osagni¢cia wskanika zagszczenia
nie mniejszego ui 0,98 maksymalnego zeggczenia okrdonego wedtug normalnej proby
Proctora zgodnie z PN-B-04481:1988 Adcylinder metoda I1). Zaggzczenie powinno Ity
zakaczone przed rozpogziem czasu végzania cementu.

Wilgotnaos¢ mieszanki chudego betonu podczasegagzania powinna ldyréwna wilgotngci
optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej warteci.

5.8. Spoiny robocze
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Wykonawca powinien tak organizowaoboty, aby uniké& podtuznych spoin roboczych,
poprzez wykonanie podbudowy na catej szefokkoryta. Zaleca giwykonanie podbudowy
na catej szerolgmi i dtugasci w ciaggu 1 dnia. Jeeli w dolnej warstwie podbudowy wysgtuja
spoiny robocze, to spoiny w goérnej warstwie podbwldgowinny by wzglegdem nich
przesungte o co najmniej 30 cm dla spoiny pogihej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.9. Nacinanie szczelin

W pocatkowej fazie twardnienia betonu zalecawsiyciccie szczelin pozornych nagilokas¢
okoto 1/3 jej grubéci.

Szerokaé¢ nacktych szczelin pozornych powinna wynosid 3 do 5 mm. Szczeliny te naje
wycia¢ tak, aby cala powierzchnia podbudowy byta podnalona kwadratowe Iub
prostokgtne ptyty. Stosunek diugoi ptyt do ich szerokai powinien by nie wigkszy niz od
1,5 do 1,0. W przypadku przekroczenia gornej grsarsiedmiodniowej wytrzymakei i
spodziewanego przekroczenia dwudziesttodniowej wytrzymaitéci nasciskanie chudego
betonu, wyaggcie szczelin pozornych jest konieczne.

Alternatywnie mana utazy¢ na podbudowie warstantysgkaniowg w postaci:
— geowidkniny o odpowiedniej egtasci, wytrzymataci, grubdci i wspotczynniku
wodoprzepuszczalioi poziomej i pionowej,
— membrany z polimeroasfaltu.

5.10. Pie¢égnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinné bgtychmiast po zagzczeniu poddana piginaciji.
Piekgnacja powinna hiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpsicych sposobow:

— przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszcgdblia z tworzywa sztucznego,
utozong na zaktad co najmniej 30 cm i zabezpieezpreed zerwaniem z powierzchni
podbudowy przez wiatr,

— przykrycie matami lub wiékninami i spryskiwanie woprzez okres 7 do 10 dni,

— przykrycie warstw piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przeaes 7 do 10
dni.

Stosowanie innychsrodkéw do pigjgnacji podbudowy wymaga kdorazowej zgody
Inspektora Nadzoru.

Nie naley dopuszczazadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie wsikreé do 10
dni piekgnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlaoyerodbywé sic wytacznie za
zgody Inspektora Nadzoru.

5.11. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna lgychroniona
przed uszkodzeniami. Z&i Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad Inspektora
Nadzoru, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to powinien naprawiszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten mghytasny koszt. Wykonawca jest
zobowpzany do przeprowadzenia baeych napraw podbudowy, uszkodzonej wskutek
oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich getady deszczuyniegu i mroz.
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6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podaneassw ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt.
6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéneadania cementu, kruszywa
oraz w przypadkach atpliwych wody i przedstawi wyniki tych bada Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji. Badania powinny obejmowaszystkie wiaciwosci okreslone w
punktach od 2.1 do 2.3 oraz w punktach 5.1 i Snkefgzej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z chudeg
betonu podano w tablicy 4.

6.3.2. Wiaciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalgy okreli¢ przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dla ke
partii. Wiasciwosci kruszywa powinny byzgodne z wymaganiami normy PN-S-96013:1997.

Tablica 4. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw przy wykonywaniu podbudowy z
chudego betonu

Lp. WyszczegOllnienie bada Czestotliwos¢ badan
Minimalne ilo$ci Maksymalna
badan na powierzchnia
dziennej dziatce podbudowy na
roboczej jedno badanie
1 | Wiaciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy kalej
zmianie kruszywa
2 | Wihaciwosci wody dla kadego watpliwegozrédta
3 | Wiaciwosci cementu dla kalej partii
4 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 600 m
5 | Wilgotnas¢ mieszanki chudego betonu 2 600 m
6 | Zag:szczenie mieszanki chudego 2 600 n{
betonu
7 | Grubag¢ podbudowy z chudego 2 600 M
betonu
8 | Oznaczenie wytrzymadoi na
sciskanie chudego betonu;
po 7 dniach 3 prébki 400 nf
po 28 dniach 3 prébki
9 | Oznaczenie nagiliwosci chudego
betonu w przypadkach wtpliwych i na zlecenie
10 | Oznaczenie mrozoodpo&eochudego Inspektora Nadzoru
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| | betonu

6.3.3. Wiaciwosci wody

W przypadkach wtpliwych naley przeprowadz badania wody wedtug PN-EN 1008:2004.
6.3.4. Wi&ciwosci cementu

Dla kazdej dostawy cementu naleokresli¢ wtasciwosci podane w tablicy 2.

6.3.5. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Badanie naley wykona zgodnie z norm PN-B-06714-15:1991.

6.3.6. Wilgotnai¢ mieszanki chudego betonu

Wilgotnos¢ mieszanki chudego betonu powinnac¢bgowna wilgotnéci optymalnej, z
tolerancy +10%, -20% jej wartei.

6.3.7. Zagszczenie podbudowy z chudego betonu

Mieszanka chudego betonu powinna& lapgszczana do oginigcia wskénika zagszczenia
nie mniejszego 10,98 maksymalnego zeggczenia oznaczonego zgodnie z normaily
Proctora (metoda Il), wedtug PN-B-04481:1988.

6.3.8. Grubaé podbudowy z chudego betonu

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu. Grubid podbudowy
powinna by zgodna z DokumentagcProjektowg z toleranci +1 cm.

6.3.9. Wytrzymatasé na sciskanie chudego betonu

Wyniki wytrzymatasci nasciskanie powinny b§ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy
3.

6.3.10. Nagikliwo §¢ i mrozoodpornosé¢ chudego betonu
Naspgkliwos¢ i mrozoodporn& okresla sk po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodnie z
normg PN-EN 206 + A1:2016-12. Wyniki baflapowinny by zgodne z wymaganiami
podanymi w tablicy 4.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 5.
Tablica 5. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow wykonanej podbudowy z

chudego betonu
| Lp. | Wyszczego6lnienie bada i pomiarow | Minimalna czestotliwo$¢ badan i |
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pomiarow
1 | Szeroké¢ podbudowy 3 razy
2 | Réwna¢ podiwzna w sposob ggty planografem albo co 20 m
tata
3 | Réwna¢ poprzeczna 3 razy
4 | Spadki poprzeczre 3razy
5 | Rzdne wysokéciowe cobm
6 | Uksztaltowanie osi w planie 3razy
7 | Grubag¢ podbudowy w 3 punktach

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatte osi w planie naty wykona
w punktach gtdwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna ldyzgodna z DokumentacpProjektows z tolerancgi +10 cm,
-5 cm.

6.4.3. ROwné¢ podbudowy

Nieréwnaici podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nierownaci poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrovg tatg. Nierowndgci
podbudowy nie magprzekracz&9 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackippoy by¢ zgodne z Dokumentagi
Projektow z toleranci +0,5%.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Rz¢edne wysokéciowe podbudowy powinny lgy zgodne z DokumentacjProjektovg z
tolerancy +1 cm, -1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy w planie powinna bggodna z DokumentacpProjektow z toleranci £3 cm.
6.4.7. Grubaé¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy powinna l#y zgodna z DokumentacjProjektows z toleranci dla
podbudowy zasadniczej £1 cm.

7. Obmiar robot
Ogélne zasady obmiaru rob6t podan&Ww00.01IWYMAGANIA OGOLNE  pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
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Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy o ckoeej
grubagci.

8. Odbior robot

Ogoélne zasady odbioru robot podagevsST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
Wykonanie rob6t okidonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robét Zacych.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodine ustalenia dotygee podstawy ptatsei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-EN 196-1:2016-07 Metody badania cementws€1: Oznaczanie wytrzymaioi.

2. PN-EN 196-2:2013-11 Metody badania cementug¢$€z2: Analiza chemiczna
cementu.

3. PN-EN 196-3:2016 Metody badania cementuesCAB: Oznaczanie czasu azania i

statcci objetosci.

PN-EN 196-6:2011 Metody badania cementws€s: Oznaczanie stopnia zmielenia.

PN-EN 197-1:2012 Cement. &# 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodico

dotyczce cementu powszechnegoyiku.

PN-EN 206 + A1:2016-12 Beton. Wymagania, $eteavosci, produkcja i zgodni.

PN-EN 480-11:2008 Domieszki do betonu, zaprawyczyau. Metody bada Czs¢

11: Oznaczanie charakterystyki porow powietrznycstwardniatym betonie.

8. PN-EN 934-2 + A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawgaczynu. Cgi¢ 2:
Domieszki do betonu. Definicje, wymagania, zgadnoznakowanie i etykietowanie.

9. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specy@k@obierania probek,
badanie i ocena przydatiwp wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskane;j
proceséw produkcji betonu.

10.PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznycpowierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych paxeleniach
przeznaczonych do ruchu.

11.PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania laboyater

12.PN-B-06714-15:1991 Kruszywa mineralne. Badania.&0zanie sktadu ziarnowego.

13.PN-B-06714-37:1980 Kruszywa mineralne. Badania. d&0zanie rozpadu
krzemianowego.

14.PN-B-06714-39:1978 Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie rozpadu
zelazawego.

15.PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa szateczKruszywa zzuzla
wielkopiecowego kawatkowego.

16.PN-P-01715:1985 Wiokniny. Zestawienie wskikdéw technologicznych i
uzytkowych oraz metod bada

17.PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa zegwdetonu. Wymagania i
badania.

ok

N
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18.PN-S-96014:1997 Drogi samochodowe i lotniskowe. Heddwa z betonu
cementowego pod nawierzchnilepszon.

19.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

20.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovananawierzchni planografem i
tata.

21.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpoétsztywnych, IBDIM,
Warszawa, 1997.

22.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnyclBDiM, Warszawa, 2001
WT/MK

23.CZDP84. Wytyczne techniczne oceny j&kio grysow i zwirOw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeonmych do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa, 1984.
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ST 01.10 - PODBUDOWA PANELOWA RETENCYJNO-
ROZSACZAJACA
(CPV 45233200-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z
wykonywaniem podbuddéw panelowych retencyjno-gozapcych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z paneli retencypesiczapcych. Podbudow
z paneli retencyjno-rozszapcych wykonuje si, zgodnie z ustaleniami podanymi
w Dokumentacji Projektowej, jako podbudewasadnicz.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z paneli retencyjno-rozgsczajacych— podbudowa z modutowych paneli
z tworzyw polipropylenowych wykorzystywane jako wkva zasadniczej podbudowy

i warstwa drenzowa pod nawierzchnie.

Pozostate okigenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéteniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygee robot podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
i Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
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Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2. Dopuszcza sistosowanie materiatdbw innych zniwskazane w Dokumentacji
Projektowej i ST oraz wariantowe stosowanie mal@ra przy zachowaniu postanouie
ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2.3. oraz pkt. 2.6.

2.2 Rodzaje materiatow

Wymagania konstrukcyjno-materiatowe:

— konstrukcja paneli z tworzywa sztucznego (poliptepy

— wymiary: di. min 700 mm, szer. min. 350 mm, gr. n86 mm,

— wiasciwosci mechaniczne: pionowa odpoidma zgniatanie min. 700 kNAn

— wolna przestrze@ min. 90% objtosci paneli dla magazynowania wody deszczowej,

— system paneli stanowi jednoémée warstwg stabilizupca, rozgczapca (funkcja
skrzynki rozgczapcej), wyrownawcg oraz amortyzujca,

— ze wzgtdu na wytrzymatét i stabilng¢ systemu pojedynczy panel o wys. min.
85 mm musi b§ wykonany z jednego elementu

— panele ukladane poziomo muygsby¢ taczone za pomac specjalnych dcznikdw
pionowych i doktadnie przylegado siebie na calej powierzchni i zzkej strony,
zeby zapobiec przemieszczaniu pionowemu i poziomegego systemu,

— woda deszczowa przez nawierzghprzepuszczalpkierowana bdzie na biegco do
systemu paneli polipropylenowych, ggk dalej nasipi jej rozsiczanie w warstwie
gruntu rodzimego,

— dodatkowo panele peinrowniez czasow funkcije retencyjmn.

Dokumenty potwierdzage spetnienie wymagaechnicznych podbudowy:

— karta techniczna potwierdzap parametry oferowanej nawierzchni lub dokument
rownowany,

— raport z bada zastosowania paneli polipropylenowych w podbuddwdmmisk
sportowych przeprowadzony przez niezale podmiot uprawniony do kontroli
jakosci (np. ISA SPORT, LABOSPORT)

— atest PZH lub rownoway dotyczcy paneli polipropylenowych,

— karta gwarancyjna lub inneswiadczenie producenta, potwierdgs gwarang
udzielory przez producenta na dostarczony system paneprpplylenowych.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Wymagania szczegbtowe

Podbudow z paneli retencyjno-rogszapcych wykonuje si recznie, ukiadajc panele na
warstwie podbudowy pomocniczej.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
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Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4. Panele z tworzyw polipropylenowych ima przewozi dowolnymi srodkami
transportu w warunkach zabezpiegegrh je przed uszkodzeniami mechanicznymi,
zabrudzeniem i wysokimi temperaturami.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&§W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

5.2. Roboty montaowe

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w niniejszej ST. Z uwagi ha
szeroly gane produktow w tej dziedzinie nie podaje svytycznych dotyczcych wykonania
robét. Nawierzchri naleey wykon& w jednej technologii, zgodnie z Dokumentacj
Projektovy, swiadectwem dopuszczenia i w odpowiedninzimee technologicznym. Nie
dopuszcza si mieszania systemow. Przed prazpstniem do robét doktadnspecyfikacg
robét naley przedstawd do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano vBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.

6.2. Kontrola rownosci podbudowy

Tolerancja ptaskiai podbudowy pod nawierzchywvynosi max. 2 mm, mierzone 4ab dt. w
kazdym punkcie i kierunku.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy o choee]
grubaci.

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podan®&W 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaégjrojektowg, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, #eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6
niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z DokusmegnProjektova i obowigzujacymi
normami naley poprawt w ustalonym terminie. Roboty, ktére po wykonaniopmawek
nadal wykazuyj brak zgodnéci z wymaganiami, naly rozebra i wykona ponownie.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Wykonanie robot okridonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robdt #agicych i
ulegapcych zakryciu wg zasad oktenych w ST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt.
8.1.1.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsci podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt.

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rogananawierzchni planografem i
lata.

3. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawleria z ttucznia kamiennego.
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ST 01.11 - NAWIERZCHNIE KOMUNIKACYJNE
(CPV 45233200-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSIwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonywaniem nawierzchni komunikacyjnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacgg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckana& maj zastosowanie przy prowadzeniu
rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni komunikacyjny#Zakres robo6t obejmuje
wszystkie elementy, gdzie wypuja w/w roboty, zgodnie z Dokumentadprojektove.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa piyta wibroprasowana— ksztaltka wytwarzana z betonu metod
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltkimgevarstwowa lub w dwoch warstwach
pofaczonych ze saptrwale w fazie produkcji.

1.4.2. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ogranigzej chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.3. Beton zwykly— beton o gstdsci pozornej powyej 1,8 kg/dm wykonany z cementu,
wody, kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowyclgrubszych oraz ewentualnych
dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.

1.4.4. Zaczyn cementowy mieszanina cementu i wody.

1.4.5. Zaprawa cementowa mieszanina cementu, kruszywa mineralnego do 2 moaly.
1.4.6. Mieszanka betonowa- mieszanina wszystkich skiadnikéwytych do wykonania
betonu przed i po zagzczeniu, lecz przed zyaaniem betonu.

1.4.7. Klasa betonu- symbol literowo-liczbowy (np. betonu klasy C16/2&ypRbG = 20
MPa) okrélajacy wytrzymata¢ gwarantowas betonu (RbG).

1.4.8. Nawierzchnia twarda nieulepszona nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadili na pylenie, nieréwioi, ograniczony komfort jazdy —
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia tluczniowaykowcowa lukzwirowo-gliniasta.

1.4.9. Nawierzchnia zwirowo-gliniasta — nawierzchnia zaliczana do twardych nie
ulepszonych, ktorej warstwaieralna jest wykonana z mieszamkiirowej i gliny pylastej.
1.4.10. Piyty chodnikowe betonowe- prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do
budowy chodnikow dla pieszych.
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Pozostate okitenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okégeniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za ja&kavykonania Robdét oraz za ich zgodaa
Dokumentag} Techniczi, Specyfikacg Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogébine wymagania dotysze materialtow podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

Schody terenowe nate utwardzé ptytami chodnikowymi betonowymi.
2.2. Nawierzchniezwirowo-gliniaste

Ciagi pieszo-jezdne natg utwardzé nawierzchrg zwirowo-gliniast z mieszanki optymalne;j
85-15.

2.2.1. Oznaczenie skfadu ziarnowego mieszanki optanej zwirowo-gliniastej
Skiad mieszanki optymalnej:

Pospotka #0/20 (Pr 1): 85% (m/m)

Glina pylasta zwizta (Pr 4): 15% (m/m)

2.2.2. Oznaczenie skfadu granulometrycznego

Oznaczenie sktadu podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Oznaczenie sktadu granulometrycznego zagektowanej mieszanki
optymalnej zwirowo-gliniastej

Wymiary Zawartosé [%] Zawarto §¢ Wspoirzedne
oczka sita | Pospétka| Glina Sumaryczna | skrécona [%] | krzywej
#/o [mm] #0/20 pylasta uziarnienia
#31,5 33,0
25,0
20,0 (100,0)
16,0 2,5 2,5 (97,5)
12,5 2,3 2,3 (95,2)
9,5 1,8 1,8 (93,4)
8,0 0,9 0,9 (92,5)
6,3 2,3 2,3 (90,2)
4,0 6,8 6,8 (83,4)
20| 164 16,4 (67,0)
1,0/ 18,5 18,5 49,7 (48,5)
0,5 11,4 11,4 (37,1)
0,25 9,0 9,0 (28,1)
0,125 6,4 6,4 (21,7)
0,063 2,2 0,1 2,3 (19,4)
O 0,057 1,0 0,0 1,0 (18,4)
0,050 0,2 0,9 1,1 (17,3)
0,041 0,2 0,3 0,5 13,1 (16,8)
0,029 0,6 0,6 1,2 (15,6)
0,019 0,3 0,6 0,9 (14,7)
0,011 0,4 3,6 4,0 (10,7)
0,008 0,1 1,2 1,3 (9,4)
0,006 0,3 1,7 2,0 (7,4)
0,004 0,3 0,6 0,9 (6,5)
0,003 0,1 1,1 1,2 (5,3)
0,002 0,3 0,8 1,1 (4,2)
0,001 0,3 1,5 1,8 4,2 (2,4)
<0,001 0,4 2,0 2,4
Razem 85,0 15,0 100,0 100,0

2.2.3. Cechy fizyczne zaprojektowanej mieszankwirowo-gliniastej
— Wilgotnos¢ optymalna (wopt) 6,6%
— Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowegeds (Proctor — Metoda 1)
2,206 g/lcm
—  Wskanik piaskowy (WP) 19,1%
2.3. Nawierzchnie z ptyt chodnikowych betonowych
2.3.1. Klasyfikacja

2.3.1.1. Rodzaje
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W zalenosci od wymiarow i ksztaltu, rozedia st nastpujace rodzaje ptyt chodnikowych
betonowych:

— A plyta normalna kwadratowa,

— B: ptyta potéwkowa,

— C: piyta infuta,

— D: piyta naranikowascieta,

— E: ptyta naranikowa kwadratowa.

2.3.1.2. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkcji ptyty rozedia st odmiany 1 (ptyta jednowarstwowa)
i 2 (ptyta dwuwarstwowa).

2.3.1.3. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
ptyt rozr@nia sk gatunki G1 i G2.

Piyty chodnikowe betonowe powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-03/01
i BN-80/6775-03/03.

Przyktad oznaczenia ptyty chodnikowej normalnejopdtowej (B) jednowarstwowej (1) o
wymiarach 35 x 17,5 cm gat. |: ptyta chodnikowa B5I17,5 BN-80/6775-03/03.

Co najmniej co 50-ta ptyta na stronie nie garej nascieranie powinna miepodany w
Sposob trwaty:
— znak wytworni,
— symbol elementu,
— dat i znak kontroli odbiorczej.
2.3.2. Wymagania techniczne
2.3.2.1. Ksztatt i wymiary

Ksztalty ptyt chodnikowych betonowych podano na fysa wymiary ptyt podano w
tablicy 2.
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Rodza) A Rodzaj B

Rodzaj C Rodzaj D

Rodzaj E

- - BV

Rysunek 1. Rodzaje ptyt chodnikowych betonowych

Tablica 2. Wymiary ptyt chodnikowych betonowych

Rodzaj Wymiary piyt [cm] Grubosé
piyty a b Cc d piyty [cm]
A 30 x 50 - - -
B 30 x 50 15x 25 - -
C 30 - 49,7 25 6
D - - 49,7 25
E - - - 25

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt chodnikowychdrewych podano w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne odchyiki ptyt chodnikowyclioetonowych
Dopuszczalne odchyiki [mm]

Gatunek | Gatunek Il
a, b,c,d h 2 3

Rodzaje wymiaru

2.3.2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia keawi ptyt chodnikowych betonowych podano w
tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Dopuszczalna wielkéé wad i

Rodzaje wad i uszkodza piyt

: uszkodze
chodnikowych betonowych Gatunek 1 Gatunek 2
wklestosé lub wypuktas¢ powierzchni i
. 2 3
krawedzi [mm]

szczerby i ograniczajcych

. ) 2 niedopuszczalne
uszkodzenia | powierzchnie gorne
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krawedzi i (scieralne) [mm]
naray .
liczba 5 5
max.
ograniczajcych | diugos¢
pozostate max. 20 40
powierzchnie | [mm]
gtebokas¢
max. 6 10
[mm]

2.3.2.3. Sktadowanie

Ptyty chodnikowe betonowe powinny dgkiadowane gbem, ptaszczyznami gérnymi ku
sobie, na podias wyréwnanym i odwodnionym. Piyty powinny byposegregowane wedtug
rodzajéw, odmian i gatunkéw. Piyty nale ustawi@ na podkladkach drewnianych oraz
zabezpieczakrawedzie przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.

2.3.2.4. Beton i jego skfadniki

2.3.2.4.1. Beton do produkcji ptyt chodnikowych

Do produkcji ptyt chodnikowych betonowych jednowarmswych naley stosowa beton
klasy C20/25 i C25/30. W przypadku ptyt dwuwarstwoty, gorna {cieralna) warstwa piyt
powinna by wykonana z betonu klasy C25/30.

2.3.2.4.2. Cement

Do produkcji ptyt chodnikowych betonowych najestosowdé cement portlandzki klasy nie
nizszej nt 32,5 wg PN-EN 197-1:2012. Przechowywanie cemewtviqno by zgodne z
BN-88/6731-08.

2.3.2.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-EN 12620 + A1:2010
2.3.2.4.4. Woda

Woda powinna by odmiany 1 i odpowiadawymaganiom PN-EN 1008:2004

2.3.3. Materiaty na podsypk i do zapraw

Cement na podsygki do zaprawy powinien &y cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadagcym wymaganiom PN-EN 197-1:2012. Piasek na podsygowinien
odpowiadé wymaganiom PN-EN 12620 + A1:2010, a do zaprawy esgnwo-piaskowe]
PN-EN 13139:2003. Woda powinna édyodmiany 1 i odpowiada wymaganiom
PN-EN 1008:2004

2.3.4. Nawierzchnie sensoryczne
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Nawierzchnie sensoryczne typu B (faktura ostrzegayctypu C3 (faktura uwagi), wedtug
wytycznych podanych w Standardach Rpsisci dla miasta Gdyni.

2.4. Obrzea

Nawierzchnie z pityt betonowych Ewirowo-gliniaste obramowane ¢tly obrzeem
betonowym 30 x 8 cm, osadzonym na fawie betonowdperonu B10 na podsypce
cementowo-piaskowej o gr. 10 cm, spoiny wypéefriaskiem.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z ptyt chodnikowych betaowych

Mate powierzchnie nawierzchni z kostek wykonuje sicznie. Jéli powierzchnie g duwze,
a ptyty maj jednolity ksztalt i kolor, mana stosowé& mechaniczne ugzlzenia uktadagce.
Urzadzenie sklada si z wdzka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,zgtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscaiiokenia. Do zagszczenia nawierzchni
stosuje si wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

3.3. Sprzt do wykonania kraweznikOw i obrzezy betonowych

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwirywania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

3.4. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowo-gliniastej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchniwirowej powinien wykazé sic
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywanianggru
— spycharek, réwniarek lub spgtm rolniczego (ptugi, brony, Kkultywatory) do
spulchniania, rozktadania, profilowania,
— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotgterzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyaa
— przewanych zbiornikbw na wogldo zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych
w urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowardy,
— walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychkléch i srednich,
— walcow wibracyjnych.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.
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4.2. Transport kostek betonowych

Piyty chodnikowe betonowe meggby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osignieciu przez beton wytrzymaoi min. 70% wytrzymatéci projektowanej. Ptyty
powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu,
a ich gérna warstwa nie powinna wystawgpoza sciany srodka transportu wcej niz
1/3 wysokdci tej piyty.

4.3. Transport kraweznikOw i obrzezy betonowych

Krawezniki i obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki i obrzeza betonowe ukfadanalery na srodkach transportowych w pozycji
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krgamiki i obrzeza powinny by zabezpieczone
przed przemieszczeniemesi uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstie
powinna wystawapozascianysrodka transportowego weej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
4.4. Transport materiatow do wykonania mieszanki ofymalnej zwirowo-gliniastej

Grunty i materialy do mechanicznego ulepszania eesghni gruntowej i wykonania
mieszanki optymalnejwirowo-gliniastej mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

4.5. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, igadym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&W00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5
5.2. Wykonanie nawierzchnizwirowo-gliniastej
5.2.1. Przygotowanie podha
Podlaze gruntowe pod nawierzclnizwirowo-glinias powinno spetni@ wymagania
okreslone w ST 01.07 KORYTOWANIE, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE
PODLOZA
5.2.2. Projektowanie skladu mieszankiwirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszanlwirowej, wg wymaga pkt.
221
b) wyniki bada& mieszanki, wg wymagapodanych w pkt. 2.2.2

c) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okrdong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z
normg PN-B-04481.
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5.2.3. Podbudowa

W celu uzupetlnienia nierdbwla gruntu rodzimego naly wykorzystdg piasek
gruboziarnisty.

Uktad warstw podbudowy pod nawierzchinwirowo-gliniash:
— mieszanka optymalnavirowo-gliniasta 85-15, gr. 10 cm
— Kkliniec, gr. 5 cm
— thucze, gr. 15cm
— grunt rodzimy / nasyp z piasku gruboziarnistego

5.2.4. Wbudowanie i zagszczanie mieszankiwirowo-gliniastej

Mieszankazwirowo-gliniasta powinna ki rozktadana w warstwie o jednakowej gredio
przy wyciu rowniarki. Grubé¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna dyaka, aby po jej
zag:szczeniu oggnicto grubd¢ projektowan, tj. dla nawierzchni jednowarstwowej (na
podtazu ulepszonym) od 8 do 10 cm.

Mieszanka po rozieeniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powimappoca¢ sie od krawedzi

I stopniowo przesuwapasami podtnymi, czsciowo naktadacymi sk w kierunku jej osi.
Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoca¢ od dolnej krawdzi

i przesuwd pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej gornej kraedzi.
Zagsszczenie naley kontynuowa do osiggnigcia wskanika zagszczenia podanego w ST,
aw przypadku gdy nie jest on okleny, do osignieccia wsk&nika zagszczenia nie
mniejszego i 0,98 zagszczenia maksymalnego, oki@ego wedlug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowo-gliniastej w czasie zggzczenia powinna I8y réwna
wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgotédomieszanki jest wisza o wgcej niz 2%

od wilgotncci optymalnej, mieszark nalezy osuszy w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzeza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslong iloscig wody.
Wilgotnos¢ mazna badéa dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

5.2.5. Utrzymanie nawierzchnizwirowo-gliniastej

Nawierzchniazwirowo-gliniasta po oddaniu do eksploatacji powirlmg pielegnowana. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pglelba, aby byta ona stale wilgotna,
zraszajc ja wodg ze zbiornikéw przewmych.

Nawierzchnia powinna lgyrownomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na
calej jej szerokéri, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca siprzektadanie ruchu na
rézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiapce st wklgsniecia po okresie piegnaciji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomypooskardow. Wczesne wyroéwnanie wie¢ zapobiega
powstawaniu wybojow. Zeli mimo tych zabiegéw twoszsic wyboje, uszkodzone miejsca
naleey wycigé pionowo i usugé, dosypé swiezej mieszanki zwirowo-gliniastej,
wyprofilowat i zaggsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.
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5.3. Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych chodkbwych
5.3.1. Podtae

Podiaze pod utgenie nawierzchni z ptyt mie stanowé grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WP < 35. Podie gruntowe pod nawierzchnpowinno dogszczone do stopnia
Is minimum = 1,0.

5.3.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod:emie nawierzchni z ptyt powinien
by¢ zgodny z DokumentagjProjektows. Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie
z wymaganiami okrdonymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzapalipudowy.

Uktad warstw podbudowy pod nawierzchai ptyt betonowych:
— piyta betonowa w kolorach jasnoszarym i grafitowgm,6 cm
— podsypka cementowo-piaskowa, gr. 10 cm
— podsypka piaskowa zeggczona gr. 15 cm
— grunt rodzimy / nasyp z piasku gruboziarnistego

5.3.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z kostek rmglestosowd krawezniki i obrzeza uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub inne typy keanikOw i obrzey zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

5.3.4. Podsypka cementowo-piaskowa

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby wymieszany jednorodnie z cementemopqucji
1:4, odpowiadajcy wymaganiom PN-EN 12620 + A1:2010. Grebopodsypki po
zag:szczeniu powinna wynasimax. 10 cm. Podsypka cementowo-piaskowa powinreg mi
wilgotnos¢ natural, powinna by zag:szczona i wyprofilowana.

5.3.5. Podsypka piaskowa

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 12620 + A1:2010.
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasido 15 cm. Podsypka powinna dy
zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.3.6. Warstwa odgczajaca

Nie projektuje sj warstwy odgczapce.

5.3.7. Uktadanie nawierzchni z ptyt chodnikowych bnowych

Piyty betonowe uktada ¢ina podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby
szczeliny mgdzy ptytami wynosity od 2 do 3 mm. W przypadku wdaia ptyt w sposéb
bezfazowy szczeliny radzy ptytami nie wysipuja. Piyty naley uktad& ok. 1,5 cm wyej od

projektowanej niwelety nawierzchni, gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu. Po ufeeniu piyt, szczeliny naly wypelni piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
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powierzchng¢ utozonych ptyt przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przypic
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony ptyt przed uszkodzeniem brugzeniem. Wibrowanie nalg
prowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczanie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z ptyt nie wolnaywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nale
uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga piginacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

5.3.8. Spoiny

Szerokd&¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekra€z& cm. Spoiny pomdzy
ptytami po oczyszczeniu powinny ®&yzamulone piaskiem na petrgrubaé ptyty lub
wypetnione zaprawcementowo-piaskoav

5.3.9. Pieégnacja ptyt chodnikowych betonowych

Piyty, ktérego spoiny wypetnioneg zaprawg cementow, nalery pokrye warstwy piasku o
grubaci 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezwilzy¢ wodg i utrzymywa w stanie wilgotnym przez
10 dni.

5.4. Montaz kraw eznikéw i obrzezy betonowych

5.4.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z norm PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem
w szerokéci dna wykopu konstrukcji szalunku. Wskék zag:szczenia dna wykonanego
koryta pod taw powinien wynosi, co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora
5.4.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z normBN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonujes sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien @dywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym mnalstosowd, co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumigzmasg zalewowy.

5.4.3. Ustawienie krawgznikOow i obrzezy betonowych

5.4.3.1. Zasady ustawiania krawznikow i obrzezy

Swiatto (odlegtéé¢ goérnej powierzchni krawgnika i obrzeéa od trawnika) powinno wynasi

2-4 cm. Zewntrzna sciana krawznika i obrzeéa od strony chodnika powinna dbypo
ustawieniu krawznika i obrzey obsypana, niesortem kamiennym, starannie ubitiyian.
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zatamaniach niwelety oraz tukach krgamiki i obrzeza winny by dockte pila spalinov.
Ustawienie krawznikow i obrzeyy powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.3.2. Ustawienie krawznikow i obrzezy na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw i obrzey na tawie betonowej wykonuje¢sha podsypce z piasku
lub na podsypce cementowo-piaskowej o géeb8 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.3. Spoiny

Spoiny kravgznikdw i obrzey nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano vBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci przy uktadaniu nawierzchni z ptyt betonowych chanikowych

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawgzizy producent kostek
posiada atest wyrobu. Poza tym, przed pgpyshiem do robot Wykonawca sprawdza wyréb
w zakresie wymagapodanych w ST oraz Dokumentacji Projektowej i vkymrzedstawia
Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przedstaimspektorowi Nadzoru do
akceptacji wyniki bada materiatdw przeznaczonych do ustawienia ktauwkow i obrzey
betonowych.

6.2.1.1. Badania ptyt betonowych chodnikowych

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzenystpujacych na powierzchniach i kradziach
elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podandablicy 4. Pomiary dlugmi

i glcbokasci uszkodzé naleey wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z doktadndécig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-EN 991:1999.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow agl@rzeprowadzi do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldrtay, dopuszczalne odchyiki podano w tablicy 3.
Sprawdzenie &0w prostych w narach elementdow wykonuje ¢siprzez przytaenie

katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioty do 1 mm.

Pozostate badania ptyt chodnikowych pglevykona& zgodnie z wymaganiami podanymi w
BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/03.

6.2.1.2. Badania pozostatych materiatéw
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Badania pozostatych materiatbw stosowanych do wsk@@n chodnika z ptyt betonowych
powinny obejmowéa wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wg pkt. 2.3.3.

6.2.2. Badania w czasie robét

6.2.2.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@a i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgéddna Dokumentag)
Projektowg i ST.

Dopuszczalne tolerancje wyn@sz
— dla gkbokadsci koryta o szerokdci do 3 m: £1 cm,
— dla gkbokdici koryta o szerok&i powyzej 3 m: £2 cm,
— dla szerokéci koryta: £5 cm.
6.2.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkédw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoioz Dokumentagj Projektows oraz pkt. 5.3.3.
i 5.3.4. Dopuszczalne odchylenia w gre@igpodsypki nie mogprzekraczé&+1 cm.
6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowgci wykonania nawierzchni z kostek polega na stvwaeniu
zgodndci wykonania z DokumentagcProjektovg. oraz wymaganiami niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtowéai ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowai wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przatly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.2.5. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.2.5.1. Nieréwndci podtuzne

Nierowndaici podtwzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-
68/8931-04 nie powinny przekracz@,8 cm.

6.2.5.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny ¢bygodne z Dokumentagcj Techniczi
z tolerancj +0,5%.

6.2.5.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie
powinny przekraczatl cm.

6.2.5.4. Szerok& nawierzchni
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Szerokd¢ nawierzchni nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm.
6.2.5.5. Grubdé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédiopodsypki nie powinny przekracza
+1,0 cm.

6.2.6. Czstotliwosé pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zekpspowinna by
dostosowana do powierzchni wykonanych robo6t. Zalesiq aby pomiary cech
geometrycznych byly przeprowadzone w punktach étargstycznych dla niwelety lub
przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

6.3. Kontrola jakosci przy uktadaniu kraw eznikdw i obrzezy betonowych
6.3.1. Badania przed przysipieniem do robot

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikbw i obrzey nalezy przeprowadz na
podstawie ogidzin elementu. Pomiary diugd i glcbokasci uszkodzé nalezry wykona za
pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-EN 991:1999.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow tglprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lune. Sprawdzenie gtéw prostych w
narazach elementow wykonuje ¢siprzez przytaenie lgtownika do badanego néam i
zmierzenia odchytek z doktadéwa do 1 mm.

6.3.2. Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi +2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne
z pkt. 5.3.1.

6.3.3. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z Dokumentayojektovy.
Profil podiuwzny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan
niweleg.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost +1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazdte
100 m fawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz
- dla wysokdci £10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci £10% szerokéci projektowanej.

c) Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach,
na kade 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Prze&wit pomiedzy gérra powierzchm tawy i przylazomg tata nie mae przekracza
1cm.

Stronall52



d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanéggrunku nie mee przekracza
+2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia kraeznikow i obrzezy

Przy ustawianiu kragznikdw i obrzey nalezy sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw i obrzey w poziomie od linii
projektowanej, ktore wynosi +1 cm na Zkig 100 m ustawionego kramnika
i obrzeza,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczykngweznika i obrzea od
niwelety projektowanej, ktére wynosi £1 cm na#ta 100 m ustawionego krawmnika
i obrzeza,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragznikOw i obrzey, sprawdzane przez przykenie
w dwoch punktach na kde 100 m krawznika i obrzea, trzymetrowej taty, przy
czym przéwit pomiedzy gorry powierzchm kraweznika i obrzea i przytazong taty
nie mae przekraczal cm,

d) dokladna¢ wypetnienia spoin badagsico 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pefq glebokasé.

6.4. Kontrola jakosci przy wykonaniu nawierzchnizwirowo-gliniastej

6.4.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszankwirowej i przedstawd wyniki tych bada

Inzynierowi do akceptacji.

6.4.2. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci nawierzchni zwirowo-
gliniastej

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podano w tablicy 5.

Tablica 5. Pomiary nawierzchnizwirowo-gliniaste]

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

1 uksztattowanie osi w planie co 20 m oraz w puctktagtdwnych tukow,
poziomych

2 rzedne wysokeéciowe col0m

3 rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 rowna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 spadki poprzeczne 10 pomiarow na 1 km oraz w fachkgtownych
lukéw poziomych

6 szerokéc 10 pomiaréw na 1 km

7 gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 zagszczenie 1 badanie na 60bmawierzchni

6.4.2.1. Uksztatltowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj
niz £ 5cm.
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6.4.2.2. Redne wysokdciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie
powinny by wigksze nk +1 cm i -3 cm.

6.4.2.3. ROwné¢ nawierzchni

Nierowndgci podiwzne nawierzchni naly mierzy¢ taty 4-metrovs, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. NierOwrkmi poprzeczne nakly mierzy 2-metrovg tatg. NierOwndgci
nawierzchni nie powinny przekragza5 mm.

6.4.2.4. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaaWwinny by zgodne z Dokumentagj
Projektowy z tolerancj +0,5%.

6.4.2.5. Szerok& nawierzchni

Szeroka¢ nawierzchni nie mge sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm
i +10 cm.

6.4.2.6. Grubdé warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie
szerokdci nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektoejagrubdci nie powinny
przekracza+1 cm.

6.4.3. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadza na podstawie oceny wizualnej oraz
pomiarow wykonanych co najmniej w 10 punktach na&km i porownaniu zgodrici
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektows.

6.4.4. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, przy czym
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypacajna jedno badanie powinna wyrgo800
m?. Kontrok zag:szczenia nawierzchni nana wykonywa dowolra metod

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:
— m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni,
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— m b. (metr bieacy) wykonanego kragnika i obrzea.
8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podan®&W 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaégjrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wedtug
pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podia,
— wykonanie podbudowy pomochniczej z gruntu stabilianego cementem,
— wykonanie podbudowy zasadniczej betonowej,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy pod kragzniki i obrzeza.

9. Podstawa ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatiei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogdlne wymagania dotygee przepiséw zwgzanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-EN 196-1:2016-07 Metody badania cementws€z: Oznaczanie wytrzymaioi.

2. PN-EN 196-3:2016-12 Metody badania cementugs€z3: Oznaczanie czasow
wigzania i statéci objetosci.

3. PN-EN 196-6:2011 Metody badania cementws€s: Oznaczanie stopnia zmielenia.

4. PN-EN 197-1:2012 Cement. &2# 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodwo
dotyczice cementow powszechnegoytku.

5. PN-EN 206 + A1:2016-12 Beton. Wymagania, $etevosci, produkcja i zgodni.

6. PN-EN 991:1999 Oznaczanie wymiaréw prefabrykowarngigmentdéw zbrojonych z
autoklawizowanego betonu komorkowego lub z betoekkie kruszywowego o
otwartej strukturze.

7. PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych seitaosci kruszyw. Czs¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda przesiewania.

8. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych Seit@osci kruszyw. Czs¢ 4.
Oznaczanie ksztaltu ziarn. Wgkek ksztattu.

9. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specy@k@obierania probek,
badanie i ocena przydatiwp wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
proceséw produkcji betonu.
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10.PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i finych wiaciwosci kruszyw.
Cz¢s¢ 6: Oznaczanieggtasci ziarn i nasikliwosci.

11.PN-EN 1367-1:2007 Badania wtawosci cieplnych i1 odpornéci kruszyw na
dziatanie czynnikdw atmosferycznych.¢8& 1: Oznaczanie mrozoodpokon

12.PN-EN 1367-2:2010 Badania wtawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na
dziatanie czynnikdw atmosferycznych.¢8& 2: Badania w siarczanie magnezu.

13.PN-EN 1744 + A1:2013-05 Badania chemicznych seit@osci kruszyw. Cezs¢ 1:
Analiza chemiczna.

14.PN-EN 12620 + A1:2010 Kruszywa do betonu.

15.PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznychowierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych paxeleniach
przeznaczonych do ruchu.

16.PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

17.PN-EN 14157:2017-11 Metody bad&amienia naturalnego. Oznaczanie odpécno
nascieranie.

18.PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. @ Ozndezanzawartdci
zanieczyszczeobcych.

19.PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamawartéci pytow
mineralnych.

20.PN-B-06714-40 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezawytrzymaidci na
miazdzenie.

21.PN-B-06714-43 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzewartgci ziarn stabych.

22.BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

23.BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego.

24.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovananawierzchni planografem i
lata.

25.BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonienienty nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza.

26.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

27.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

28.PN-B-06251:1963 Roboty betonowegelbetowe. Wymagania techniczne.

29.BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoniententy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mvggania i badania.

30.BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betoniententy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Pyty chuiélowe.

31.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

32.1SO 23599:2012 Assistive products for blind andionsmpaired persons. Tactile
walking surface indicators.

33.Standardy dospncdici dla miasta Gdyni. Centrum Projektowania Uniwkrego,
Politechnika Gdaska, 2012
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ST 01.12 - NAWIERZCHNIE SPORTOWE
(CPV 45233200-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z
wykonaniem nawierzchni sportowych: syntetycznyainiych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maastosowanie przy nawierzchni sportowych:
syntetycznych i innych. Zakres robot obejmuje wHdgselementy, gdzie wygbuja w/w
roboty, zgodnie z Dokumentadprojektovy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Chudy beton- materiat budowlany powstaty przez wymieszanie naekzkruszyw z
cementem w iléci od 5 do 7% w stosunku do kruszywa oraz optymdbtscia wody, ktéry
po zaka@czeniu procesu wrania osiga wytrzymatéc¢ nasciskanie R28 w granicach od 6 do
9 MPa.

1.4.2. Klasa betonu— symbol literowo-liczbowy okéajacy wytrzymat@dé gwarantowas
betonu.

1.4.3. Beton zwykly— beton o gstaici pozornej powyej 1,8 kg/dni wykonany z cementu,
wody, kruszywa mineralnego o frakcjach piaskowyclgrubszych oraz ewentualnych
dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.

1.4.4. Zaczyn cementowy mieszanina cementu i wody.

1.4.5. Zaprawa cementowa mieszanina cementu, kruszywa mineralnego do 2 maoaly.
1.4.6. Mieszanka betonowa- mieszanina wszystkich skladnikéwytych do wykonania
betonu przed i po zagzczeniu, lecz przed zgmaniem betonu.

1.4.7. Klasa betonu- symbol literowo-liczbowy (np. betonu klasy C16/2&y RbG = 20
MPa) okrglajacy wytrzymataé gwarantowas betonu (RbG).

1.4.8. Beton napowietrzony- beton zawieragy specjalnie wprowadzone powietrze, wédio
nie mniejszej i 3,5% obgtosci zag:szczonej masy betonowej, powstate w wyniku dziatani
domieszek napowietrzgjych dodanych do mieszanki betonowe.

1.4.9. Beton nawierzchniowy— beton napowietrzony o okienej wytrzymatdci na
rozcigganie przy zginaniu i mrozoodpogun, wbudowany w nawierzchgi
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1.4.10. Domieszki napowietrzajce — preparaty powierzchniowo czynne uiwiajace
wprowadzenie podczas mieszania mieszanki betonawepkreslonej ilosci drobnych,
rownomiernie rozmieszczonych, egherzykbw powietrza, ktore pozostajw betonie
stwardniatym.

1.4.11. Preparaty pie¢gnacyjne — produkty ciekte stiace do pie¢gnacji swiezego betonu.
Naniesione na jego powierzchniwytwarzaj ,powtoke” pielegnacyjry, zabezpieczaga
powierzchn¢ betonu przed odparowaniem wody.

1.4.12. Szczelina rozszerzania szczelina dzigta ptyty betonowe na calej ich gruleo
i umazliwiajaca wydtzanie s¢ i kurczenie piyt.

1.4.13. Szczelina skurczowpetna — szczelina dzigta ptyty betonowe na catej gruimd

i umazliwiajaca tylko kurczenie giptyt.

1.4.14. Szczelina skurczowa pozorna szczelina dzigta ptyty betonowe w g#ci gornej
przekroju poprzecznego.

1.4.15. Szczelina podiina — szczelina skurczowa wykonana wzdtosi drogi, przy
szerokdci jezdni ponad 6,0 m.

1.4.16. Masa zalewowa na ggco — mieszanina skladgja s¢ z asfaltu drogowego,
modyfikowanego dodatkiem kauczuku lutywic syntetycznych, wypetniacza i innych
dodatkow uszlachetnigych, przeznaczona do wypetniania szczelin nawigtizca gogco.
1.4.17. Masa zalewowa na zimno- mieszaninazywic syntetycznych, jedno- Ilub
dwusktadnikowych, zawiergga konieczne dodatki uszlacheta@g i wypetniajce,
przeznaczona do wypetniania szczelin nawierzchrmimao.

Okreslenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz z okrgleniami podanymi wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygze Rob6t podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakavykonania Rob6t oraz za ich zgodao
z Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
i Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatébw podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

2.2. Nawierzchnia poliuretanowa
Projektuje st nawierzchng syntetyczn, poliuretanow typu SP ,spray” (natrysk) o gruba
warstwy min. 13 mm — wymaggy podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego

i granulatu gumowego pgdzonego lepiszczem poliuretanowym.

Nawierzchnia musi hiy przepuszczalna dla wody, Atest Higieniczny PZHkddeendagcj
ITB, spetnigd wymagania normy PN-EN 14877:2014-02.

Nawierzchnia powinna lgyprzyjazna dla otoczenia i ludzi korzysi@jch z niej, a zawartd
zwigzkéw chemicznych powinna byie wicksza nk opisana pomej [mg/l]:
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— DOC - po 48 godzinach < 10
— oféw (Pb) < 0,01

— kadm (Cd) < 0,001

— chrom (Cr) < 0,01

— chrom VI (CrVI1) < 0,01

— rte¢ (Hg) < 0,001

— c¢cynk (Zn) <1,5

— cyna(Sn)<0,01

Nawierzchnia musi spetniawytyczne (IAAF i norng PN-EN 14877:2014-02) opisane
poniej:
— grubagé: min. 13 mm
— wytrzymaita¢ na rozcaganie: min. 0,5 Mpa
— wydtuzenie przy zerwaniu: min. 50%
— amortyzacja — redukcja sity w temp. 10-40 °C: 35650
— odksztalcenie pionowe:
a. wtemp. 0°C: 0,6-2,5 mm
b. wtemp. 23°C: 0,6-2,5 mm
c. wtemp. 40 °C: 0,6-2,5 mm
— Scieralng¢ w aparacie Tabera: max. 2 g
— wspbétczynnik tarcia: 0,5-0,8
— starzenie (skala sz&m): min. 3
— przepuszczalng wody: min. 5000 mm/h

Powyzsze wymagania powinien potwierdzac¢ raport z badasi na regulacje 1AAF wykonany
w laboratorium posiadajgce akredytacje | AAF.

Wymagane dokumenty dotygze nawierzchni, ktére muszby¢ dolczone do oferty
przetargowej pod rygorem jej nieswansci:
1. Certyfikat IAAF
2. Atest Higieniczny PZH
3. Aktualne badania laboratorium posiaga akredytacje IAAF potwierdzgje parametry
oferowanej nawierzchni wymagane przez Zamaweyjo
4. Aktualne badania na zgodito z norny PN-EN 14877:2014-02, potwierdzee
pozostate niewyszczegolnione powgyparametry
5. Autoryzacja producenta systemu wraz z éler@iem gwarancji na produkt
6. Karta techniczna systemu
7. Badania na bezpieczgtwo ekologicznie nawierzchni potwierdzeg wymagas
zawartd¢ zwigzkdw chemicznych
8. Kompletny raport z badania zawatoWWA, okreslajacy kategorg

2.3. Obrzeza
Nawierzchnia poliuretanowa obramowana obere betonowym 30 x 8 cm, zabezpieczonym
z wierzchu warstw natrysku poliuretanowego, osadzonym na fawie lmtenz betonu B10

na podsypce cementowo-piaskowej o gr. 10 cm.

3. Sprzet
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3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni syntetycznych

Do wykonania nawierzchni syntetycznych stosuge si
— rozkladarki mas syntetycznych,
— natryskiwarki cénieniowa do mas syntetycznych,
- walki,
— maszyr wibrujaca do utwardzania podia,
— pily recznej z ostrzem do drewna&@dnim rozstawie gbow.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogéblne wymagania dotygee transportu podan®T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt.
4,

4.2. Transport materiatow

Wykonawca jest zobowtany do aycia srodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jaké¢ przewaonych materialtdw i spetu. Przewaone materiaty i spkz musz by
w sposoéb catkowicie pewny zabezpieczone przed pemsatzaniem gj wysypywaniem lub
spadn¢ciem ze skrzyni tadunkowe;.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewoziesnadkach transportowych néaleprzestrzega
przepiséw obowgzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogpablicznych
srodki transportowe mugzspetnig wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podan&§Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.

Montaz nawierzchni sportowych syntetycznych rglevykona zgodnie z Dokumentag]
Projektowy i instrukcp montau producenta wyrobu.

Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni jgeizestrzeganie warunkow
pogodowych, technologii wykonania oraz wdavych norm zaycia poszczegolnych
materiatbw opisanych w oryginalnych kartach techmjch systemow i produktow.
Nawierzchnia mge by instalowana jedynie przez autoryzowanego Wykorgawc
o kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumemterystawionym przez producenta
nawierzchni i dotycgzcym wykonywanego zadania.

Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych patadwe nawierzchni nalbey
potwierdzé stosownymi wiarygodnymi dokumentami, pozwatgmi na ich weryfikagj.
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Wykonawca winien ztoy¢ gwarancg na oferowas nawierzchng potwierdzom przez
Producenta nawierzchni.

Wszystkie roboty budowlano-montave, a take odbiér robét, nalsy wykona zgodnie z
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robétdbwlano-montaowych wydanych
przez Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej Budotwa, a opracowanych przez Instytut
Techniki Budowlanej oraz normami i instrukcjami mrawymi, wiaciwymi dla danego
rodzaju robot, wytycznymi i zaleceniami producent@ad fachowym nadzorenfcisle
przestrzegaaktualnych przepisow i zasad BHP dla wpsijacych rodzajéw robdét.

5.2. Technologia wykonania podbudowy pod nawierzcha poliuretanowg

Bardzo wanym elementem jest odpowiednie wykonanie, a ¢gpase fachowy odbidr
podiaza, przed przygpieniem do montal nawierzchni bezpiecznej. Podé na ktdrym ma
by¢ uktadana nawierzchnia powinno dyprzygotowane zgodnie z projektem i szuk
budowlaa. Powinno by suche, réwne, pozbawione zanieczys#iczeustabilizowane.
Warstwa podiea powinna b¥ utozona z zachowaniem lokalnych spadkéw, ale nie
przekraczajcymi ich w zakresie 10 mm na 3 m odcinku. Kruszywkiada& w warstwach.
Warstwy zagsci¢ zag;szczarlg wibracyjmg. Sprawdz wypoziomowanie kadej warstwy i w
razie potrzeby poprawi naktadajc kolejry warstwe. Po naldeniu ostatniej warstwy,
ponownie sprawdzi wypoziomowanie, poprawi miejsca nierébwne odpowiednim
materiatem, np. drobnydwirem, i zagscic.

Uktad warstw podbudowy pod nawierzctipoliuretanovy:

— nawierzchnia syntetyczna, wyktzeniowa, o grub@i 2-3 mm 2z mieszaniny
granulatu, pylu EPDM i lepiszcza PU

— warstwa syntetyczna bazowa o grétiol0-11 mm z mieszaniny granulatu SBR
i lepiszcza poliuretanowego

— podkiad elastyczny wodoprzepuszczalny ET, gr. @&mm

— podbudowa ze skrzynek retencyjno-rgz@pcych, polipropylenowych, gr. min.
85 mm

— zag:szczona warstwa pospotki (nVSS<2,5), gr. 15 cm

— wyréwnany i zagszczony grunt rodzimy.

5.3. Technologia wykonania nawierzchni poliuretanowj

Nawierzchnia sklada giz dwoch warstw, elastycznej @mej) i wzytkowej. Warstwa néna

to mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza petiimowego. Ukladana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretaych. Tak wykonaspwarstwe nalery
pokry¢ warstwy uzytkowa, ktora stanowi system poliuretanowy zmieszany z granoiate
EPDM. Czynné¢ ta wykonuje s¢ poprzez natrysk mechaniczny. Grabowarstwy
uzytkowej 2-3 mm. Po catkowitym zwzaniu mieszaninyss malowane linie farbami
poliuretanowymi metaglnatrysku. Nawierzchnia powinnadprzyjazna dlgrodowiska oraz
uzytkownikow i spetnig okreslone wymagania w zakresie zawddiometali cezkich oraz

w zakresie zawartgi Wielopiescieniowych Weglowodoréw Aromatycznych (WWA),
zwigzki zawarte w aytkowej warstwie produktu powinny nakg min. do kategorii 2.

System natryskowy:

— dolna warstwa nima grubéci 10-11 mm skladgfa s¢ z granulatu gumowego
pofaczonego lepiszczem poliuretanowym, wykonywana mackaie na placu
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budowy w technologii bezspoinowego maontana uprzednio przygotowanej
podbudowie elastycznej z mieszaniny kruszywa kwaegp i granulatu gumowego
potaczonego lepiszczem poliuretanowym grédanin. 35 mm,

— gorna warstwa gruoi 2-3 mm stanowjca system poliuretanowy zmieszany
z granulatem EPDM, uktadana mejaglysokocsnieniowego natrysku,

— linie malowane farbami poliuretanowymi megadhatrysku.

Projektuje s} system odprowadzania wody, ktory zapobiegnie wwpie Iub
przemieszczeniu zamontowanych nawierzchni w forinenau przewidzianego pod higia

i odwodni& liniowych przy boisku wielofunkcyjnym. Szczegoétowgpis projektowanego
rozwigzania w Dokumentacji Projektowe;j.

5.4. Montaz obrzezy betonowych

5.4.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z norm PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem
w szerokéci dna wykopu konstrukcji szalunku. Wskék zag:szczenia dna wykonanego
koryta pod taw powinien wynosi, co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora
5.4.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z normBN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonujes sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien @ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym mnalstosowd, co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumigzmasg zalewowy.

5.4.3. Ustawienie obrzey betonowych

5.4.3.1. Zasady ustawiania obrzg betonowych

Swiatto (odlegtéé¢ goérnej powierzchni krawgnika i obrzeéa od trawnika) powinno wynasi
2-4 cm. Zewntrzna sciana krawznika i obrzeéa od strony chodnika powinna dbypo
ustawieniu krawznika i obrzey obsypana, niesortem kamiennym, starannie ubitiyian.
zatamaniach niwelety oraz tukach krgamiki i obrzeza winny by dockte pila spalinov.
Ustawienie krawznikow i obrzeyy powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.3.2. Ustawienie obrzegy na tawie betonowe;j

Ustawianie krawznikOw i obrzey na tawie betonowej wykonujegsha podsypce z piasku
lub na podsypce cementowo-piaskowej o géabmin. 10 cm po zagzczeniu.

5.4.3.3. Spoiny

Spoiny kravgznikdéw i obrzey nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm.
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6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci materiatow

Nalezy kontrolow& czy materialy dostarczone na budowdpowiadaj wymaganiom
technicznym oraz czy mgjswiadectwa jakéci (certyfikaty zgodnéci z PN lub aprobat
techniczn).

6.3. Kontrola jakosci rob6t

Ze wzgkdu na szczegllny charakter robot powinny ¢ bpne wykonane przez
wyspecjalizowasg firme¢ i odpowiednio przeszkolony zespét. Przy wykonanmobot
konieczny jest systematyczny nadzér technicznywpdzony przez wykonawaobét a take
nadzoér inwestorski.

W trakcie wykonywania robot, kontepjakasci nalezy obja¢ poszczegolne jej etapy. Kontrola
jakosci powinna polega na sprawdzeniu, czy poszczegoélne etapy robot wgkane g§
zgodnie z projektem technicznym, firmgwmstrukcp i przedmiotowymi normami.

Badania w czasie prowadzenia robot polggej sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru na
biezaco, w miae postpu robot, jakéci uzywanych przez Wykonawc materiatow
i zgodndgci wykonywanych robot z Dokumentgdprojektovs i wymaganiami ST.

W szczegolnéxi zakres badaobejmuje:
— badanie dostaw materiatow,
— kontrok poprawndéci i jakosci wykonania,
— ocere estetyki wykonanych robét.

Weryfikacja wykonanych prac obejmuije:
— sprawdzenie réwriai nawierzchni,
— 0znaczenie amortyzacji po uderzeniu,
— o0znaczenie odksztatcenia pionowego,
— sprawdzenie przyczepfm,
— sprawdzenie gruldci nawierzchni.

6.3.1. Kontrola jakosci przy uktadaniu obrzezy betonowych

6.3.1.1. Badania przed przysipieniem do robot

Sprawdzenie wygbu zewrtrznego krawznikow i obrzey nalery przeprowadz na
podstawie ogidzin elementu. Pomiary diuga i gicbokasci uszkodzé nalery wykona za
pomog@ przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami

PN-EN 991:1999.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow tglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lune. Sprawdzenie gtéw prostych w
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naraach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie lgtownika do badanego nam
i zmierzenia odchytek z doktadéma do 1 mm.

6.3.1.2. Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokdci wykopu wynosi +2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z pkt. 5.11.1.

6.3.1.3. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

e)

9)

h)

Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z DokumentgByojektove.
Profil podiuwzny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan
niweleg.

Dopuszczalne odchylenia mpgynost +1 cm na kade 100 m tawy.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwdch dowolnie wybranych punktach nazdta
100 m fawy.

Tolerancje wymiaréw wynogz

- dla wysokdci £10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci £10% szerokéci projektowanej.

Roéwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach,
na kade 100 m tawy, trzymetrowej taty.

Prze&wit pomiedzy gérra powierzchm tawy i przylazomg fata nie mae przekracza
1cm.

Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanéggrunku nie mee przekracza
+2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.1.4. Sprawdzenie ustawienia kragznikow i obrzezy

Przy ustawianiu kragznikdw i obrzey nalezy sprawdzé:

e)

f)

g)

h)

dopuszczalne odchylenia linii krganikbw i obrzey w poziomie od linii
projektowanej, ktore wynosi +1 cm na zZ&g 100 m ustawionego kramnika
i obrzeza,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykngweznika i obrzea od
niwelety projektowanej, ktére wynosi £1 cm na#ta 100 m ustawionego krawmnika
i obrzeza,

rownas¢ gornej powierzchni krageznikdw i obrzeyy, sprawdzane przez przykenie w
dwéch punktach na kde 100 m krawznika i obrzea, trzymetrowej taty, przy czym
przeswit pomigdzy gormy powierzchm kraweznika i obrzea i przylorong tata nie
moze przekraczal cm,

doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsico 10 metrow. Spoiny mugby¢ wypetnione
catkowicie na pefp glebokasé.

7. Obmiar robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
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Jednostk obmiarowa dla wykonanych i odebranych robét jest rfmetr kwadratowy)
nawierzchni sportowej.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady odbioru rob6t podan®&Ww 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
8.2. Warunki odbioru

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektowg, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

Odbiorem technicznym nalg obja¢ wszystkie etapy robo6t. Po zalazeniu rob6t powinien
by¢ dokonany ich odbiér ostateczny.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrici podano wST 00.01. WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogdlne wymagania dotygee przepiséw zwgzanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-EN 1516:2002 Nawierzchnie terenow sportowych.zMégzanie odporgoi na
wgtebianie.

2. PN-EN 1517:2002 Nawierzchnie terenéw sportowych.zWégzanie odporsoi na
uderzanie.

3. PN-EN 12230:2005 Nawierzchnie terenéw sportowyclyzhéczanie odporgoi na
rozcigganie nawierzchni z tworzyw sztucznych.

4. PN-EN 14808:2006 Nawierzchnie terendw sportowyckziéczanie amortyzacji.

5. PN-EN 14809:2006 Nawierzchnie terendw sportowyclyzi¥dczanie odksztatcenia
pionowego

6. PN-EN 14836:2006 Nawierzchnie syntetyczne odkrytyielendw sportowych.
Poddawanie starzeniu sztucznemu w warunkach atnyozfe/ch.

7. PN-EN 14837:2006 Nawierzchnie terenOw sportowyclyzidczanie odporgoi na
paslizg.

8. PN-EN 14877:2014-02 Nawierzchnie sztuczne odkrytyehenéw sportowych.
Specyfikacja.

9. PN-EN 15330-1:2014-02 Nawierzchnie terenow sportdwyDarh syntetyczna i
mechanicznie iglowane nawierzchnie przeznaczongrgeddo uytkowania w terenie
niekrytym. Czs$¢ 1: Specyfikacja nawierzchni z darni syntetyczriessewanych w
pitce nanej, hokeju, treningu rugby, tenisie i w uprawianuelu dyscyplin
sportowych.

10.BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

11.BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonlementy nawierzchni drég,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza.
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ST 01.13 - ELEMENTY WYPOSAZENIA | OGRODZENIE
(CPV 45342000-6, 45421160-3)

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z
montaem elementow wyposgania oraz ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania -BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maastosowanie przy morma elementow
wyposaenia oraz ogrodzenia.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz z okrgleniami podanymi wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee Rob6t podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
i Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

2.2. Ogrodzenie zewetrzne terenu
Nalezy wykorzyst& ogrodzenie systemowe o ngsijgcych parametrach:

— catkowita dtugéc¢: 303 m b.
— wysoka¢ ogrodzenia: 160 cm
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— kolor: RAL 6005
— $rednica pgtow poziomych tworgcych panele ogrodzeniowe: 5 mm
— wymiary stupkéw:
— posrednie: 40 x 60 mm
— przy furtkach i skrajne: 60 x 60 mm
— furtki:
— szeroka¢: 150 cm
— posadowienie klamki: 90 cm od wysakopodtaza
brama wjazdowa:
— szeroka¢: 269 cm

2.3. Balustrady

Nalezy wykorzyst& balustrady ze stali malowanej proszkowo, z dwignmogczami, na
wysokasci 75 1 110 cm. Na balustradach znaczniki dotykomfermujace o zblkaniu s¢ do
krawedzi stopnia rozpoczynggego bieg. Na gorze i na doleggdw schodow naley umiescic¢
tabliczki z informacj o kierunku poruszaniagszapisan w alfabecie Braille’a.

2.4. Elementy matej architektury

2.4.1. Kosze n&mieci

Projektuje s monta stalowych koszy namieci. Stela z rury stalowej osrednicy
@ 42,4 mm, pojemnik z blachy stalowej zwyktej, okgwanej ogniowo, pokrywa
aluminiowa, wktad wewgtrzny z blachy ocynkowanej. Opcjonalnie mantaszy ze stali
nierdzewnej.

2.4.2. Tablice informacyjne

Projektuje s monta tablic informacyjnych o wymiarach 80 x 140 cm. skrdablic wg
Dokumentacji Projektowe.

2.4.3. Lawki z oparciem

Projektuje s monta wandaloodpornych tawek betonowo-drewnianych z @pari. Drewno
bejcowane i lakierowangrodkami podnosgymi odpornéé na niekorzystne warunki
atmosferyczne.

2.4.4. Stojaki na rowery

Projektuje s monta stojakdéw na rowery ze stali nierdzewne;.

2.4.5. Tablica pamatkowa

Projektuje s monta tablicy pamitkowej o wymiarach 80 x 120 cm, wykonanej zgodnie z
wytycznymi promocji projektow unijnych z zastosowamn logotypow dospnych w

Wytycznych w zakresie informacji i promocji projékt dofinansowanych w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewoddztwa Pskisgo na lata 2014-2020.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow
Wykonawca jest zobowkany do aycia srodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jak@¢ przewaonych materiatdw i spetu. Przewaone materialy i spet musz by¢
w sposob catkowicie pewny zabezpieczone przed pesatzaniem gj wysypywaniem lub
spadngciem ze skrzyni tadunkowe;.
Przy zatadunku i wytadunku oraz przewoziesmadkach transportowych naleprzestrzega
przepisow obowizujagcych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogpablicznych
srodki transportowe mugzspetnig wymagania przepiséw ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
5.2. Montaz elementow matej architektury
Montaz zgodnie z zaleceniami producenta.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t
Badania w czasie prowadzenia rob6t polggej sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru na
biezaco, w miae postpu robdét, jakéci uzywanych przez Wykonawc materiatow
i zgodndci wykonywanych robét z Dokumentgdprojektows i wymaganiami ST.
W szczegblnéci zakres badaobejmuje:

— badanie dostaw materiatow,

— kontrok poprawndci i jakosci wykonania i montau,
— ocere estetyki wykonanych robat.
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7. Obmiar robot
Ogblne zasady obmiaru rob6t podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru dla wykonanych i odebranych robét jest:
— szt. (sztuka) / kpl. (komplet) dla elementéw wyp@saa i matej architektury,
— m b. (metr biegcy) dla ogrodzenia i balustrad.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady odbioru robot podan®w 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
8.2. Warunki odbioru

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatiei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogdlne wymagania dotygee przepiséw zwazanych podano v6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-82/M-82054.0Gruby, wkety i nakrtki. Podziat i oznaczanie.

2. PN-87/B-02355 Tolerancje wymiarow w budownictwiesBanowienia ogolne.

3. PN-ISO 3443-4:1994 Tolerancje w budownictwie. Metquzewidywania odchytek
montaowych i ustalania tolerancji.

4. PN-EN ISO 898-1:2001 21.060.10 Wiascio mechaniczne e#ci zlacznych
wykonanych ze stali gglowej oraz stopowepruby i sruby dwustronne.

5. PN-ISO 3545:1996 Rury stalowe i ksztaltki. Symbstesowane w specyfikacjach
technicznych. Rury stalowe i ksztaltki o przekrojuagtym.

6. PN-87/B-02355 Tolerancje wymiarow w budownictwiesRanowienia ogolne.

7. PN-ISO 3443-4:1994 Tolerancje w budownictwie. Metqutzewidywania odchytek
montaowych i ustalania tolerancji.

8. PN-EN ISO 898-1:2001 21.060.10 Wiascio mechaniczne ¢%ci zitacznych
wykonanych ze stali gglowej oraz stopowepruby i sruby dwustronne.

9. Wytyczne w zakresie informacji i promocji projektédofinansowanych w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Pskiego na lata 2014-
2020. Gdask, 2017.
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ST 01.14 - WYCINKA DRZEW
(CPV 7211400-6)
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z
wycinka zieleni.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejsza Specyfikacg Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywa i rozumie& w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pismKcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POtO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wycink drzew i krzewow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz z okrgleniami podanymi wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogéblne wymagania dotygee robot podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania Roboét oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Techniczi, Specyfikacy Techniczig oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.

2. Materiaty

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.

3.2. Sprzt do wycinki
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Wykonawca przyspujacy do wycinki drzew powinien wykazasic maozliwoscig korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

— pit recznych i mechanicznych,

— siekier, klindw, stalowych lin odggowych,

— podnanika hydraulicznego,

— frezarki do pniakéw,

— rebaka do gafzi,

— spycharki, koparki lub ggnika ze specjalnym osptem do prowadzenia prac

zwiazanych z wygbem drzew

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2.Srodki transportu
Do transportu spetu i wywozu scigtych pni, konaréw i kory drzewnej magbyc
wykorzystywane ogolnodaginesrodki transportowe, tj.:

— ciaggnik kotowy,

— samochod samowytadowczy.
tadunek umieszczony na péogzie (pnie, konary) powinien byabezpieczony przed zmian
potozenia oraz spadetiem podczas jazdy. Przy transporcie kory drzewpegestrzé
tadunkowa winna hy zabezpieczona dodatkowo  odpowiednimi  zastonami
uniemaliwiajgcymi wysypywanie sitadunku na drog
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podan8§Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
Roboty zwgzane z usugciem drzew i krzewow obejmayciccie i wykarczowanie drzew,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasy oihdev
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozaostapm wykarczowaniu.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewéw
Raslinnos¢ istniegca na terenie budowy, nie przeznaczona do gsianipowinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnos¢, ktéra ma by zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykogaw@owinna b§ ona odtworzona na
koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odunie wiadze.
5.2.1. Wymagania dotycgce doboru gatunkowego rélin

Usumy¢ nalezy drzewa i krzewy nagpujacych gatunkow:
— $liwa domowa mirabelkapf unus domestica syriaca),
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— Sliwa antypka prunus mahaleb),

— klon jaworowy @cer pseudoplatanus),
— jabton domowa fnalus sylvestris),

— brzoza brodawkowatd¢tula pendula).

5.2.2. Wycinka bez utrudnie

Wycinka drzew bez utrudnietj. poza zasigiem napowietrznych linii energetycznych i
telekomunikacyjnych, obejmuje:

— ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkaciiphwych co do zaléonego
kierunku, naley stosowd stalowe liny odeigowe o diugéci przekraczajcej 2,5-
krotng wysoka¢ scinanego drzewa (liny nalg doczept do cezkiego cignika,
spycharki, itp.),

— $cigcie drzewa,

— frezowanie pnia Ilub dodatkowe przgoie do gebokosci 20 cm poniej
uregulowanego pobocza,

— pocicie pilg pnia oraz konarow na odcinki metrowe (dogodne déadunku i
transportu,

— zasypanie dotu zierpj wyrGwnanie i ubicie,

— uporzdkowanie miejsca wycinki.

5.2.3. Wycinka z utrudnieniami

Wycinka z utrudnieniami tj. w zwartej zabudowie lwb zas¢gu napowietrznych linii
energetycznychdalz telekomunikacyjnych, obejmuje:

— odckcie pilg mechanicza gakzi, konaréw oraz ¢&ci pnia przy uayciu
hydraulicznego podraika koszowego lub metaalpinistyczma,

— ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkaciiphwych co do zaléonego
kierunku, naley stosowé stalowe liny odceigowe o diugéci przekraczajcej 2,5-
krotng wysoka¢ scinanego drzewa (liny nalg doczept do cezkiego cignika,
spycharki, itp.),

— Scigcie drzewa,

— pocicie pilg pnia oraz konarow na odcinki metrowe (dogodne déadunku i
transportu),

— zasypanie dotu zierpj wyrGwnanie i ubicie,

— uporzdkowanie miejsca wycinki.

5.3. Zniszczenie pozostafoi po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami i
wskazaniami Iayniera. Dopuszcza iprzerobienie gaki na koe drzewry za pomog
specjalistycznego spyii, a sposob wykonania powinien odpowiadaleceniom producenta
sprztu. Niewyteczne pozostatci po przerébce powinny Byusunéte przez Wykonawg z
terenu budowy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi rob6t podano vBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
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6.2. Wycinka drzew

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. #£sarzenie gruntu wypeinigego doty
powinno spetnia odpowiednie wymagania okfene wST 01.05 ROBOTY ZIEMNE.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest szt. (sztuka) drzew wytych lub nf (metr kwadratowy) krzewu
wycietego.

8. Odbior robdt

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podan®W 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. Podstawa ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatiei podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Nie wysepuja.
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ST 01.15 - SADZENIE DRZEW

(CPV 77211600-8)
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgaanych z
nasadzeniem i piggnacp zieleni.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszy Specyfikags Techniczi jako czs¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych,
nalezy odczytywda i rozumie€ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pisHcl,
ktére zostam zrealizowane w ramach zadania ;BUDOWA PRZESTRZENI
REKREACYJNO-SPORTOWEJ PRZY UL. UCZNIOWSKIEJ W GDYNI W
DZIELNICY WITOMINO-RADIOSTACJA POLO ZONEJ NA FRAGMENTACH
DZIALEK GMINNYCH O NR EWIDENCYJNYCH 105, 103, 100, 90, 89 OBREB 0028
WITOMINO-RADIOSTACJA”

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotyca zasad prowadzenia robét
zwigzanych z sadzeniem drzew i krzewow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — ziemia posiadara wiaciwosci zapewniajce ralinom
prawidtowy rozwaj.

1.4.2. Humus -wierzchnia warstwa gleby zawiegap min. 2% cgsci organicznych.

1.4.3. Materiat roslinny —sadzonki drzew, krzewow, kwiatéw jednorocznych eélaietnich.
1.4.4. Bryla korzeniowa— uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przjasymi
korzeniami rgliny.

1.4.5. Forma naturalna — forma drzew do zadrzewiezgodna z naturalnymi cechami
wzrostu.

1.4.6. Forma pienna-forma drzew i niektorych krzewOw sztucznie wytwaraov szkotce z
pniami o wysokéci od 1,50 m, z wyranym nie przycgitym przewodnikiem i uformowan
kororg.

1.4.7. Forma krzewiasta— forma wiaciwa dla krzewéw lub forma drzewa utworzona w
szkolce przez niskie przydie przewodnika celem uzyskania wiejdpwataci.

Pozostate okitenia wywane w niniejszej STaszgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okéeniami podanymi wsT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano V8T 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za j&kavykonania Robot oraz za ich zgodaa

Dokumentag} Techniczi, Specyfikacg Techniczg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i
Nadzoru Autorskiego.
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2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogéblne wymagania dotysze materialtow podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadsastpujace
charakterystyki:

— ziemia rodzima powinna By zdjeta przed rozpogziem rob6t budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nieprzekragagh 2 m wysokéci; rodzajem ziemi
urodzajnej jest humus,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona laa pudowy — nie mae by
zagruzowana, przesoicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenacz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozktadu rinych
odpadkow rélinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwast@lewow),
przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pngch, w sposob i w warunkach
zapewniagcych utrzymanie wymaganych cech i wakikow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo—torfowy — wyréb uzyskujecorzez kompostowanie torfu z fekaliami i
sciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkanjolv. Kompost fekaliowo-torfowy

powinien odpowiadawymaganiom BN-73/0522-01, a tortyty jako komponent do wyrobu
kompostu — PN-G-98011.

Kompost z kory drzewnej — wyrob uzyskuje §irzez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczakuiekow pocelulozowych, przez okres okoto trzech
mieskcy. Kompost z kory sosnowej m® by stosowany jako nawdz organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielev okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu kagle

2.4. Materiat roslinny i nasadzeniowy
2.4.1. Wymagania dotycgce doboru gatunkowego rélin
Zgodnie z DokumentagjProjektovs, przesadi nalezy drzewa nagpujacych gatunkow:
— zywotnik zachodnithuja occidentalis),
— jarzab pospolity éorbus aucuparia).
2.4.2. Wymagania dotycgce jakasci roslin
Drzewa i krzewy powinny odpowiadavymaganiom gatunkowym opisanym w pkt. 2.4.1.
I posiadé parametry zgodne z DokumentaBjrojektows. Dostarczone sadzonki powinnydy

wiasciwie oznaczone, tzn. mugzanie¢ etykiety, na ktorych podana jest nazwa fiaka,
forma, wybdr, wysok& pnia i numer normy.
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Materiat rglinny musi by czysty odmianowo, wyprodukowany zgodnie z zasadami
agrotechniki szkotkarskiej. Rliny musz by¢ zdrewniate, zahartowane oraz prawidiowo
uformowane, z zachowaniem charakterystycznych atlandku i odmiany pokroju, wysoka,
szerokdci i dtugasci pedow, a take rownomiernego rozkrzewienia i rozggienia. Powinny
by¢ zachowane odpowiednie proporcjecdry pniem, korog i bryta korzeniovs. Materiat
musi by zdrowy, bez uszkodhe mechanicznych, objawow ellgcych skutkiem
niewtaciwego nawaenia i agrotechniki oraz bez odrostéw podkiadki.

Sadzonki drzew i krzewOw powinny posigdsastpujace cechy:

— roslina powinna by min. dwukrotnie szkétkowana,

— pak szczytowy przewodnika powinien bwyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyree i prosto przedia¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien Byskupiony i prawidtowo rozwigty, na korzeniach
szkieletowych powinny wyspowat liczne korzenie drobne,

— sadzonki drzew i krzewéw wytznie balotowane (z bryt korzeniovs) lub w
pojemnikach,

— U radlin sadzonych z brgt korzeniows, bryta korzeniowa powinna byprawidtowo
uformowana, zwarta i nie uszkodzona, w przypadkiewro obwodzie pow. 14 cm
zabezpieczona siagkdrucian,

— pedy szkieletowe korony drzewa powinnydglobrze wyksztatcone i rownomiernie
rozmieszczone oraz wygtowa w ilosci uzalenionej od gatunku i odmiany, jednak
nie mniejszej i 4,

— pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny byrzycite, chybaze jest to gjcie
formujace, np. u form kulistych,

— blizny na przewodniku powinny kydobrze zargnigte, dopuszcza g4 niecatkowicie
zarasniete blizny na przewodniku w Il wyborze, u form natimych drzew.

Wady niedopuszczalne:
— silne uszkodzenia mechanicznélim,
— odrosty podktadki potiej miejsca szczepienia,
— $ladyzerowania szkodnikow,
— oznaki chorobowe,
— zwiednigcie i pomarszczenie kory na korzeniachgscich naziemnych,
— martwice i gknigcia kory,
— uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,
— dwupgdowe korony drzew formy piennej,
— niewtaciwe proporcje korony w stosunku do pnia, tzw. karevybujata,
— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,
— Zle zargniete odmiany szczepionej z podktadk

2.5. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny lbyw opakowaniu, z podanym skitadem chemicznym (za@rt
azotu, fosforu, potasu — N.P.K.). Nawozy nglezabezpieczy przed zawilgoceniem i

zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.6.Scidtkowanie
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Przezscidtkowanie rozumie gipokrywanie powierzchni gleby gskami lub mielog korg w
celu zmniejszenia parowania wody, niedopuszczeroa razwoju chwastow, poprawy
sprawndgci roli oraz zapobigenia erozji wodnej i wietrznej.

3. Sprzet

3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano wST 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3.
3.2. Sprzt stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przyspujacy do wykonania wycinki i nasadzeieleni powinien wykazasig
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

— glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do upraglgby,

— sprztu do pozyskania ziemi urodzajnej (np. spychagkignicowej, koparki),

— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadangainikow,

— kosiarki mechanicznej do pigjnacji trawnikow,

— pit mechanicznych igcznych,

— drobnego sprtu ogrodniczego.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogéblne wymagania dotysze transportu podano BT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE
pkt. 4.

4.2. Transport materiatbw do wykonania nasadze

Transport materiatbw do zieleni drogowej imoby dowolny pod warunkiemze nie
uszkodzi, ani nie pogorszy jad@ transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy mu$m¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej lub korzeni i géw. Raliny z bryla korzeniows musz mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub b§ w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie
transportu naley zabezpieczy przed wyschriciem i przemarzgciem. Drzewa i krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny fgtychmiast sadzone. sllejest to
niemaliwe, naley je zadolowa w miejscu ocienionym i przewiewnym, a W razie susz
podlewd.

Raosliny nalezy przewozé w warunkach zabezpieczaych je przed wstgsami,
uszkodzeniami i wysche¢giem. Przy przesytaniu na dalsze odlégip rosliny nalery
przewozé szybkimi srodkami transportowymi, zakrytymi. W okresie wysdkitemperatur
przewo6z powinien byw miar mazliwosci dokonywany nog
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5.
5.2. Zabezpieczenie zieleni istnigge]

5.2.1. Zabezpieczenie pni i koron drzew

W celu zniwelowania ewentualnego negatywnego wphpvawadzonych prac na stan
zdrowotny istniggcych drzew, naley podpé¢ dziatania majce na uwadze ochrenvszystkich
czesci drzew. Dla wybranych drzew nale stworzy strefy ochronne, poprzez wygrodzenie
skupin drzew, trwatym widocznym ogrodzeniem. Ogerde musi mié przynajmniej 1,5 m
wysokaici. Podstawowe ramy rusztowania maisky¢ drewniane, dobrze zespolone i
wytrzymate na uderzenia. Ramy nafevypetnic siatlky metalovy.

Wszystkie pozostale drzewa nawae na uszkodzenia naje zabezpieczy przez
odeskowanie. W tym celu nale obudowa pnie drzew deskami do wysalad pierwszych
gakzi (ok. 2 m), okrélanej indywidualnie dla kalego drzewa, aby nie uszkodéziajnizej
potozonych konaréw. Dolna kraselz kazdej deski powinna opietasic na podiau i by
lekko zagébiona w ziemi, a jgeli jest to niemeliwe (np. ze wzgidu na nabiegi korzeniowe),
deski naley obsyp@ ziemi. Pnie przed odeskowaniem naleabezpieczy may stomiar,
trzcinowg lub elastycznymi rurami drenarskimi. Deskowaniecowa do pnia opaskami z
drutu okggtego, mekkiego, ocynkowanego, lub d@ay stalowej ocynkowanej (nie wolno
uzywat gwaozdzi). Deski powinny szczelnie przylegana catej powierzchni pnia i mie
oparcie w podtou. Opaski mocugce szalowanie do pnia stosawa odlegtégci ok. 40-60 cm
od siebie, czyli co najmniej po 3 na pniu. Niedgqmzrsine jest spowodowanie uszkoipai

i konarow drzew, jak réwnieoparcie desek o nabiegi korzeniowe.

5.2.2. Zabezpieczenie systemdw korzeniowych drzew

W trakcie prowadzenia prac ziemnych przy korzeniadtzew naley przestrzega
nastpujacych zalecg:

— wykop nie mae by zlokalizowany blej niz 3 m od pnia, a jeli jest to niemaliwe,
wszelkie prace naky wykonywa metody bezwykopowy (przecisk, przewiert) lub
recznie, wprowadzenia i wyprowadzenia powinny¢ lalokalizowane poza rzutem
korony drzewa, w wyjtkowych przypadkach nie kkj niz 3 m od pnia drzewa;

— roboty ziemne w olgbie korzeni drzewa nie powinny byrowadzone w okresie
wegetacji rélin, a szczegodlnie w okresie letnim; najkorzystsugim okresem na
wykonanie tych robotgsmiesice od padziernika do kwietnia;

— niedopuszczalne jest wycie wigcej niz 20% korzeni;

— wszystkie agcia korzeni naley wykona zgodnie z zasadami sztuki ogrodowej, a w
szczegolnéci:

— korzenie zniszczone nale obché az do miejsca wyspowania zdrowej
tkanki,

— cigcia dokonywa pod lgtem prostym w stosunku do ich osi,

— powierzchnia rany powinna byabezpieczona preparatem impregoyin;

— $ciany wykopu w zaggu wystpowania systemu korzeniowego ngleabezpieczy
ekranem, tj. pozostawiwolng przestrzé o szerokéci ok. 30 cm mdzy Sciam

Stronal|l78



wykopu otwartego, a krayziag z przycetymi korzeniami; przestrfeta ostont

ekranem z desek i wypetigruboziarnistym podieem do wysokéci ok. 40 cm
ponizej poziomu terenu, gognwarstwe wypetnic ziemi zawierajca 30% kompostu;
tak zbudowag warstwe ochronm utrzymywa w stanie cigtego uwilgocenia;

— w przypadku kolizji systemu korzeniowego z inst@au podziemnymi naley
stosowa ekrany z grubej folii z 20 cm warsdwziemi urodzajnej od strony systemu
korzeniowego; jeeli przy ukladaniu przewoddéw instalacji podziemnyzhistnieje
konieczng¢ pracy przy korzeniach érednicy pnia wskszej nz 2,5 cm, nalgy
stosowa technike tunelowy;

— nalezy dazy¢ do jak najszybszego zasypania wykopow zngggh s¢é w granicach
wystepowania systemu korzeniowego;

— po zasypaniu wykopow drzewo nayepodla znaczag iloscig wody;

— teren wokoét drzewa, ktére utracito g8z korzeni, powinien b§ przykryty warstvy
sciofki;

— naley podlew& drzewa wod w ilosci ok. 20 dmi na 1 szt., w zamosci od
warunkéw atmosferycznych przez caty czas trwan@to

— odstonite korzenie naley przykryé matami stomianymi w iléci ok. 4 nf na 1 szt.
drzewa.

W trakcie prowadzenia prac ziemnych przy korzendrzew niedopuszczalne jest:
— dokonywanie zmian wkgiwosci fizykochemicznych gruntu w oflbie systemu
korzeniowego drzewa,;
— W zasegu korony drzewa i w odlegtoi co najmniej 2 m na zewtrz obrysu korony:

— dokonywanie zmian wysokoi powierzchni terenu (gruoi warstw gleby);
dotyczy to zar6wno dodania warstwy gleby w giiie korzeni (powoduje
ograniczenie iléci tlenu i wody docieragcej do korzeni);

— przykrycie szyjki korzeniowej warstwv gleby (powoduje gnicie oraz
powstawanie infekcji grzybowych);

— dokonywanie zmian poziomu gruntu;

— dokonywanie zmian stosunkéw wodnych w glebie;

— zagszczanie gleby, w tym spowodowane ruchem oraz paREm
samochoddéw i maszyn, w tymeegkiego sprztu mechanicznego (powoduje
zmniejszenie iléci poréw w glebie, zmniejsza napowietrzenie gleby);

— zanieczyszczanie gleby substancjami toksycznyniivvamni, olejami, solami,
metalami agzkimi, substancjami organicznymi oraz spoiwami maheymi:
wapnem, cementem, gipsem;

— zanieczyszczanie gleby gruzami i innymi resztkaatiyglowlanymi;

— naruszanie statyki drzew zlokalizowanych na skdrpac

5.2.3. Wytyczne dotycgce prowadzenia prac przy wybranych egzemplarzachgrupach
drzew

Wszelkie prace zwzane z usuwaniem istniglych kraveznikbw i obrzey oraz z
wykonaniem krawznikOw i obrzey projektowanych w olgbie drzew cennych nalg

wykonywa recznie. W przypadku wymiany nawierzchni utwardzonyehobrbie rzutu

korony i strefie 2 m od obrysu korony, nie wolnazpstawig& odkrytej wierzchniej warstwy
ziemi, naley natychmiast potoy¢ nowa nawierzchng lub pokry glely matami stomianymi
lub wilgotrg juta.
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5.2.4. Organizacja placu budowy

Ruch pojazdow oraz spim mechanicznego na placu budowy w ¢hite istniejcej

i planowanej zieleni nie nie doprowadz do zagszczenia gruntu. Na placu budowy rgle
wykona drogi tymczasowe, ktorych nie powinng sivorzy¢ w strefie 4 x 4 m wokot drzew.
Drogi tymczasowe w zagju systemu korzeniowego drzew riglevykona poprzez uteenie
warstw naturalnego gruboziarnistegwiru lub wiéréw drzewnych i przykrycie ich plytze
sklejki lub drewnianym rusztem. W przypadku konie®zi przeprowadzenia maszyn przez
nabiegi korzeniowe natg roztozy¢ belki drewniane, a na nich ptyty. Technologia wy&nia
drég tymczasowych nie me spowodowazag:szczenia gruntu.

Poza zasgiem korony drzewa i w odlegioi co najmniej 2 m na zewtrz obrysu korony
naleey wyznaczy:

a) miejsce parkowania samochodéw i gfpizmechanicznego;

b) miejsce sktadowania resztek pobudowlanych;

c) miejsce skiadowania materiatow, ngizi, maszyn i rusztowe

d) miejsce lokalizacji budynkow tymczasowych.

Sktadowanie cementu, kruszywa, olejéw, paliw i$2pizy nie mge byt zlokalizowane bliej
niz 10 m od pnia.

5.3. Zasady wykonania nasad#eprojektowanych
5.3.1. Wymagania dotycgce sadzenia drzew i krzewow

Jezeli bryty raslin ulegly przesuszeniu podczas transportu, 2yaje na kilka godzin przed
sadzeniem silnie spryskalub zanurzy w wodzie. Zanurzenie nie powinno jednak
spowodowa rozpadngcia sk bryty.

Podczas zmiany lokalizacji ¢in w doniczkach natey chwyt& za pojemnik i przed
nasadzeniem podg korony, zgodnie ze sztgkogrodnicz. Miejsce sadzenia naig
starannie przygotowazgodnie z DokumentagjProjektova. W tym celu trzeba wykogad ot

o wymiarach 150 x 150 x 70 cm (minimalna dopusza@siednica dotu to 120 cm) dla drzew
i 50 cm dla krzewéw (od poziomu drogi / chodnik&kiany wykopu nie powinny iy
gtadkie, naley ponacind je topat. Na dnie dotu naley zatlazy¢ drena o grubdci 45 cm z
drobnych kamienizwiru. Doty naley wykona& bezpdrednio przed przybyciem §fin na
miejsce budowy. Przed posadzeniem drzewa dotyynale potowy wypetni wods.

Miejsce sadzenia powinno byvyznaczone w terenie, zgodnie z Dokument&ujojektovy.
Doty pod krzewy powinny mie wielkos¢ 2 razy weksza niz bryla korzeniowa i zosta
zaprawione w cakei ziempg urodzajn.

Drzewa i krzewy naley sadz¢ tak gkboko, jak rosty w pojemniku, ale w miejscu sadzenia
powinny znale¢ sie 0 5 cm g¢biej niz ogolny poziom gruntu, poniewavokét drzewa lub
krzewu naley uformowa& mis; tej giebokasci.

W przypadku, gdy korzenie krzewdw sadmiernie zagszczone i zawigte w zewgtrznej

czesci bryly, naley przycigé je na dlugé¢ 15-20 cm. Przed posadzeniem korzenie drzew
nalezy namoczy na kilka godzin w wodzie.
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W celu zabezpieczenia przed nadmiernym osiadanierewdz cgzka bryla korzeniovg
naleey posadowd ja na kopcu z nienaruszonej gleby rodzimej pozostagjima dnie dotu.
Korzenie ztamane i uszkodzone mgl@rzed sadzeniem przyci

Po umieszczeniu bryty w dole najeusury¢ wszystkie materiaty i elementy zabezpiegeaj
bryte; pozostawiona ma by tylko juta. Wolry przestrzé wokét bryty naley uzupeiné w

dolnej czsci martwicg, pospoétk, zwirem, piaskiem, a w gornej ¢xi (tj. od ok. 60 cm)
ziemig urodzajm. Do zasypywania korzeni nale uzywa¢ ziemi sypkiej, ktora tatwiej
wypetnia przestrzenie gdzy nimi. Po napetnieniu okoto potowy dotu zienmalezy lekko

udepté.

Po catkowitym napetnieniu dotu ziegnponownie udepta a powierzchri ziemi wokot
drzew i krzewéw uformowaw mis: o srednicy réwnejsrednicy dotu (minimalna wielks
srednicy misy — 1 m) i gbokasci ok. 5 cm, a nagpnie obficie podl& Przy pierwszym
podlaniu naley zastosowa podwéjrs dawke w celu zamulenia i wypetnienia wszelkich
kieszeni powietrznych, w celu zabezpieczenia prypedesychaniem i dla utatwienia
regeneracji korzeni.

Powierzchng misy wokot drzew naley przykry warstwg mulczu przekompostowanego
sredniomielonego, przy czym wokot pnia jejgrszas¢ powinna wynosi zero.

Drzewa i krzewy naley sadzé¢ w rozstawie wskazanym w Dokumentacji Projektowej
(wszelkie zmiany naley konsultow& z Biurem Ogrodnika Miasta). Naig wytyczy¢ miejsca
nasadzé drzew i krzewow, a naginie sprawdz caly uklad na danym odcinku. Linia
szpaleréw drzew powinna &yownolegta do osi chodnika. W przypadku sadzenizw w
zboczu skarpy, natg wcia¢ sie w grunt tworac poziom z mis.

5.3.2. Zasady wykd@czenia terenu po nasadzeniu projektowanej zieleni

Nalezy stosowa warstwe scidtki o grubdci 5 cm, jednoczaie zachowujc odstp 5 cm od
pni drzew i krzewow. Nasadzenia krzewow ngleciotkowat mielors, rozdrobnios,
przekompostowan korg (Scidtkowat nalezy takze misy nowoposadzonych drzew).
Nasadzenia pyrzy sciotkowat warstwg rozdrobnionej, przekompostowanej kory, o grdbo
7 cm. Rdliny nie mog, zost& zasypane materiatem wykazapcym. Materiat wokot cgsci
nadziemnych rdin powinien by odgarngty.

5.3.2.1. Obrzea z tadmy ogrodniczej

Obrzeza oddzielag nasadzenia drzew i krzewdw od trawnikow. Obeazealey uktada& w
sposob niewidoczny, gorna kregiz powinna by wyrOwnana do poziomu terenu. Monta
obrzery scisle wg zalecé wybranego producenta. dray nie mog by¢ koloru zielonego.

5.3.2.2. Maty trzcinowe lub stomiane

W celu ochrony drzew przed rysami mrozowymi wnglezastosowé& chochoty z mat
trzcinowych lub stomianych. Chochoty formuje siwigzujagc maty sznurkiem lub drutem
ogrodowym, zwracap uwag aby wihzania nie byly zbyt ciasne. Bmy nalezy ostont
dopiero wtedy, gdy nastanie lekki mroz (do -5°@pmarznie wierzchnia warstwa gleby. W
przypadku okrycia rdin przy dodatniej temperaturze, istnieje ryzyko iogm oraz
zagniedzenia gryzoni.
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Chochoty naley zdemontowa w okresie wiosennym (doktadny termin naleustalt z
Inspektorem Biura Ogrodnika Miasta). Zamawigj, w zalenosci od warunkéw
atmosferycznych, ma prawo do przesuord terminu demonfai oston. Wykonawca w
ramach realizacji zaméwienia zobgaany jest do kontroli stanu mat, w szczegébnalo
poprawy mocowania poluzowanych elementéw i wymianiszczonych mat na nowe. Po
demontau chochotéw maty i elementy mogag naléy osuszy i zmagazynowa

5.3.2.3. Palikowanie drzew

Nowo posadzone drzewa nafeopalikowa — 3 paliki na jedno drzewo. Nalewykorzysta
paliki toczone, agsrednicy 6-8 cm, impregnowanesgieniowo. Wysoké¢ palika wbitego w
grunt powinna b§ réwna wysokéci pnia posadzonego drzewa. Paliki gozione w gornej i
dolnej czsci (przy powierzchni gruntu) potbelkami (poprzecamypotéwkami palikow) o
srednicy 5-6 cm. W celu zabezpieczenia przed usa@dm np. przez kosiagktaczenie
dolne drzew sadzonych w trawnikach musi zostgkonane z 3 poétbelek do wysalkd min.
15 cm od gruntu. Paliki natg wbi¢ w dno dotka, drzewa wzat przeznaczonymi do tego
celu tama lub sznurkiem plecionym z widkna kokosowego o skeici ok. 5 cm w sposéb
luzny, paliki powinny kaczy¢ sie pod koronami drzew. Niedopuszczalne jest stosavani
tasm koloru zielonego. Do kalego palika naley przywigzat po jednej témie (3 tdmy na
drzewo). Paliki i potbelki powinny kiyzaimpregnowane.

Szyje korzeniowe drzew posadzonych na trawnikachezasieczy nalery siatkami
ostaniajcymi przed uszkodzeniami mggymi powsté przy koszeniu. Wokét pnia naig
rozciggna¢ siatke o wysokdci min. 30 cm. Kace siatki naley polaczy¢ w taki sposéb, aby
nie zostata zdja przez osoby niepowotane. Nie nglégczy¢ koncéw siatki w sposéb, ktéry
moze spowodowa uszkodzenia kory drzewa, np. ostro z@kaonymi drutami. Po
zdemontowaniu palikow (po zakczeniu okresu gwarancyjnego) siatka powinna pozosta
wokot pnia. Naley monitorowd czy siatki nie wrastajw pnie drzew.

5.3.2.4. Demonta zabezpiecza drzew

Po zakaczeniu robot naley przeprowadzi demonta zabezpiecze drzew obejmujcy
rozebranie konstrukcji zabezpiecgagj drzewa, usuptie materialbw zabezpieczajch,
lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej @iz Niedopuszczalne jest uszkodzenie
konarow i gagzi drzew. Nisko osadzone gale naley podwizat.

5.3.3. Pieégnacja po sadzeniu

Zabiegi pie¢gnacyjne powinny by przeprowadzane zgodnie ze sztubgrodnicz przez
wyspecjalizowane ekipy, pod nadzorem uprawnionegpektora Nadzoru Terenow Zieleni.

Piekgnacja polega na:

— regularnym podlewaniu (wg potrzeb i nazéa wezwanie Zamawigego, nie mniej
niz 20 razy w okresie wegetacji); gstotliwos¢ podlewania mena okrgli¢ jedynie
szacunkowo, a ponieweazaleey ona w duej mierze od temperatury i wilgotém
powietrza, nalgy monitorow& stan rglin, sprawdzac czy nie wykazu oznak
braku wody; czas i odgty monitorowania réin i podlewania naley uzaleni¢ od
warunkéw atmosferycznych; w okresie silnego naganienia podlewanie natg
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przeprowadza w godzinach porannych (do godz. 9:00) lub popalmgch (po
godz. 17:00); w okresie suszy drzewa palpodlewa codziennie;

— kontrolowaniu stanu zdrowia §in w celu wczesnego wykrycia objawéw
chorobowych i wyboru skutecznego sposobu walkinzini

— cieciu korekcyjnym macym na celu usuwanie obumartycte@a roslin prawidtowe
uksztattowanie pokroju przewidzianego w projekamglezry zwrocé uwag;, aby
cieccia nie zdeformowaty ksztattu nasadlzgiccia piekbgnacyjne — wg potrzeb i na
kazde wezwanie Biura Ogrodnika Miasta)

— cigciu formupgcym, ktére nalgy przeprowadzaraz w cagu roku, w zalénosci od
warunkéw atmosferycznych; termin ecia naley dostosowa do panuicych
warunkow zgodnie ze sztglogrodnica;

— odchwaszczaniugcznym oraz spulchnianiu ziemi wokot drzew (chwasily mog
wptywa¢ na prawidtowy wzrost i&in) — wg potrzeb i na kale wezwanie Biura
Ogrodnika Miasta, minimum 2 razy w migsii przez caly okres wegetaciji;

— nawaeniu — zgodnie z zaleceniami laboratorium €jmwej Stacji Chemiczno-
Rolniczej (wg potrzeb i zaleigoroducenta);

— uzupetnianiu wykaczenia powierzchni pod stinami odpowiedry sciotka;

— uzupetnianiu ubytkow (wg potrzeb);

— usuwaniu odrostéw korzeniowych (wg potrzeb);

— wymianie wjzan, poprawianiu i uzupetnianiu palikow i siatki przyzewach (wg
potrzeb);

— porzzdkowaniu terenu i usuwanimieci;

— zabezpieczaniu sbn na zine (wg potrzeb i wytycznych producenta).

Prace pielgnacyjne powinny by wykonywane przez okres 36 migsy przynajmniej raz w

to za konieczne)Srodki ochrony rélin stosowane do zwalczania choréb i szkodnikéw nie
mog stwarzé zagraenia dla os6b znajdagych s¢ w s3siedztwie pigggnowanych rélin.
Zabiegi naley stosowa w miark potrzeb, lub na kale wezwanie Biura Ogrodnika Miasta.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano vBT 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6.
6.2. Drzewa i krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

— wielkosci dotkéw pod drzewa i krzewy,

— zaprawienia dotkow ziemiurodzajma,

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagprojektows w zakresie miejsc
sadzenia,

— gatunkdéw i odmian, odlegioi sadzonych rdin,

— materialu rélinnego w zakresie wymagajakasciowych systemu korzeniowego,
pokroju,

— wieku, zgodnéci z ST oraz normami: PN-87/R-67022, PN-87/R-670RBI-76/9125-
01,

— opakowania, przechowywania i transportu materiadlinego,

Stronal|l83



— prawidiowaci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formienpej i
przymocowania

— do nich drzew,

— odpowiednich terminéw sadzenia,

— wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadi i podlaniu,

— wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformoyeh drzew i krzewow,

— zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robo6t przy odbiorze posadzonych drzewzekvéw dotyczy:

— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektovs,

— zgodndci posadzonych gatunkow i odmian orazsdio drzew i krzewow z
dokumentagj projektows,

— wykonania misek przy drzewach i krzewach§lijeodbior jest na wiosq lub
wykonaniu kopczykow, jeeli odbidr jest na jesieni,

— prawidiowaci osadzenia palikbéw i przywzania do nich pni drzew (paliki prosto i
mocno osadzone, mocowane, nienaruszone),

— jakosci posadzonego materiatu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podan&Ww00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarava

Jednostlk obmiarowy jest szt. (sztuka) wykonania, posadzenia lulbzgredwania drzewa lub
m? (metr kwadratowy) wykonania, posadzenia lubggjebwania krzewu.

8. Odbior robot
Ogoélne zasady odbioru rob6t podan®w 00.01 WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8. Roboty

uznaje st za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatnéci

Ogodine ustalenia dotygee podstawy ptatsci podano w ST 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 9.

10. Przepisy zwazane

Ogodlne wymagania dotygee przepisow zwgzanych podano v&6T 00.01 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 10.

1. PN-G-98011:1970 Torf rolniczy.

2. PN-R-67022:1987 Materiat szkotkarski. Ozdobne dizéwrzewy iglaste.
3. PN-R-67023:1987 Materiat szkotkarski. Ozdobne dizéwrzewy liciaste.
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4. PN-R-67026:2002 Materiat sadzeniowy. Sadzonki drzkseewow do zadrzewiei
zakrzewid.
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy.
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