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| Opis techniczny

1. Zakres opracowania
Przedmiotem opracowania sg urzadzenia i sie¢ oswietlenia terenéw lesnych miedzy ulicami
Nagietkowg , Sezamowa, Gorczycowa, i Kameliowa oraz ul. Gorczycowej i Sezamowej w

dzielnicy Dabrowa w Gdyni.

2. Podstawa opracowania

- Warunki techniczne wydane przez ZDiZ Gdynia dnia 28.05.2013

- Warunki przytaczenia wydane przez Energa Operator dnia 18.02.2014
- Decyzja o warunkach zabudowy

3. Charakterystyka ogdélna
Dane o$wietleniowe wg. PN-EN-13201
a) - sytuacja o$wietleniowa - E1
- klasa oswietleniowa - S4
- zalecane $rednie natezenie odwietlenia Em>5
- zalecane minimalne natezenie o$wietlenia Emin>1
b) uzyskane wartosci obliczeniowe
- zalecane $rednie natezenie o$wietlenia Em=6,16Ix
- zalecane minimalne natezenie oswietlenia Emin=1,63Ix
¢) Dane techniczne
- uktad sieci -TN-C
- napiecie - 230/400V,50Hz

- moc¢ zainstalowana - 228W

4. Zasilanie
Projektowana sie¢ o$wietleniowa zasilana bedzie z gminnej instalacji oéwietleniowej

ul. Nagietkowej ze stupa nr 5/2 z istniejacej szafki o$wietleniowej przy ul. Nagietkowe;j.

5. Oswietlenie ulicy

Do oswietlenia ulicy zastosowano :

- oprawy parkowe uliczne LED o mocy 19W,350mA,16LED, w klasie izolagji ll, IP66 ,
wyposazone w inteligentny system redukcji mocy,

- stupy stalowe ocynkowane ogniowo okragte o gruboéci blachy 4mm, wysoko$é 4m i 5m

- oprawy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi BiWts2 na tabliczce bezpiecznikowej w stupie
- zastosowac tabliczki stupowe $rubowe typu "choinka" (standard Energa O$wietlenie Sopot)

- projektowane oswietlenie pofaczy¢ z istniejacym oswietleniem ul. Gorczycowe;.

- sie€ oSwietleniowa wykonana bedzie kablem YAKXS4x35

Projekt oswietlenia terenéw lednych pomigdzy ul. Nagietkowg, Sezamowa, Gorczycowa i Kameliowg
ZAD.5



- stupy zostaly usytuowane w miejscach nie zastonietych przez gatezie sasiednich drzew

( ewentualnie wymagaja podciecia) tak by nie byly narazone na uderzenia gatezi i konaréw

- przy usytuowaniu stupdw przewidziano rozrost drzew

6. Uktadanie kabli

- kable w miejscach zblizen i skrzyzowan z istniejgcym uzbrojeniem uktadaé wg. rysunku
"przekroje skrzyzowan " oraz zgodnie z uwagami na planie sieci oéwietleniowej, w wykopach
wykonanych recznie ;

- na skrzyzowaniach z jezdnig z nawierzchnig utwardzong kabel uktada¢ metodg bezwykopowa
przeciskiem typu "kret" ;

- na skrzyzowaniach z nawierzchnig nieutwardzong kable utozone zostang w wykopach
otwartych wykonanych recznie;

- kable w miejscach zblizen do drzew uktada¢ wg. wskazan Ogrodnika miasta zawartych w
zatgczniku nr 2 uzgodnien;

- odcinek kabla na terenie leSnym dziatki nr 627 uktadac¢ na gtebokosci 0,9m

- odcinek kabla na nieuzytku drogowym dziatki 233/1, ktéry nie jest terenem leénym uktadaé na
gtebokosci 0,7m

7. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako $rodek dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej zastosowaé samoczynne wytaczenie
zasilania. Wykona¢ dodatkowe uziemienie robocze na koficach obwodéw (R<10ohm).
Utozy¢ bednarke FPZn25x4 miedzy dwoma ostatnimi stupami.

8. Uwagi ogodlne

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z :

- aktualnymi przepisami i normami dotyczacymi wykonania i odbioru instalacji i urzadzen
elektrycznych ;

- warunkami szczegotowymi zawartymi w uzgodnieniach z gestorami sieci ;

- wymaganiami Ogrodnika Miasta w zakresie prowadzenia prac w poblizu drzew zgodnie

z uwagami oraz wytycznymi zawartymi w zatgczniku nr 2 uzgodnienia.

Projekt oswietlenia terenow lesnych pomigdzy ul. Nagietkowa, Sezamowa, Gorczycowa i Kameliowg
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1.0.

2.0.

3.0.

4.0.

5.0.

ZAKRES ROBOT DLA CALEGO ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO

Zamierzenie budowlane obejmuje budowe oswietlenia
- w tym:

- montaz stupéw oswietleniowych

- uktadanie kabli o$wietleniowych

- rozbidrka i odtworzenie istniejgcych nawierzchni

- roboty ziemne

- gospodarka drzewostanem

WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH

Istniejgce obiekty to ulice o nawierzchni gruntowej, asfaltowej i betonowej z
infrastrukturg podziemna (sieci energetyczne, gazowe, telekomunikacyjne, gazowe,

sieci wod-kan). Istnieje réwniez zabudowa mieszkaniowa, gtéwnie jednorodzinna.

WSKAZANIE ELEMNETOW ZAGOSPODAROWANIA TERENU, KTORE MOGA,
STWARZAC ZAGROZENIE BEZPIECZENSTWA | ZDROWIA LUDZI

- ulice, przejazd samochodéw

- infrastruktura podziemna m. in. kable energetyczne, telekomunikacyjne,

PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA WYSTEPUJACE PODCZAS REALIZACJI
ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty, przy ktérych wykonaniu wystepuje ryzyko upadku z wysokosci ponad 5.0. m
- roboty prowadzone przy uzyciu dzwigow — ustawianie stupow, uktadanie kabli,
- przygniecenia, uderzenia (prace roztadunkowo — zatadunkowe),poparzenia
i porazenia (prace z elektronarzedziami)
- roboty wykonywane w poblizu istniejacych sieci energetycznych i gazowych
- prace w rejonie ulic z ruchem samochodowym ( potracenie, najechanie)
Prace na czynnych obiektach mogg by¢ wykonywane po uprzednim zgtoszeniu

odpowiednim instytucjom.

SPOSOB PROWADZENIA INSTRUKTAZU PRACOWNIKOW PRZED
PRZYSTAPIENIEM DO REALIZACJI ROBOT

Osoby zatrudnione przy wykonywaniu robét muszg by¢ przeszkolone w zakresie BHP
oraz poinformowane o grozgcych niebezpieczernstwach.

Szkolenie zatogi w trakcie prowadzenia prac zwigzanych z realizacjg zadania
objetego projektem powinno obejmowac:

Przygotowanie zatogi poprzez realizacjg wymaganych przez Kodeks Pracy

szkolenia wstepnego, podstawowego i okresowego.



6.0.

Dokonanie oceny ryzyka zawodowego na stanowiskach pracy zlokalizowanych w
wykopach i zapoznanie z jej wynikami pracownikéw.

Zapoznanie z zasadami organizacji ruchu drogowego w rejonie budowy,

a w szczegodlnosci z zasadami przemieszczania materiatéw niezbednych do
realizacji zadania.

Zapoznanie zatogi z trescig Planu BIOZ

Dokumentacja potwierdzajaca powyzsze szkolenia powinna byé w kazdej chwili
dostepna na terenie budowy dla organéw kontrolnych.

Pracownicy wykonujgcy roboty elektryczne powinni by¢ przeszkoleni

w zakresie BHP przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych.

Zatrudnieni przy pracach roztadunkowych, operatorzy lub maszyni$ci zurawi, powinni
posiadac¢ odpowiednie swiadectwa kwalifikacyjne.

Przed dopuszczeniem do wykonywania robét Wykonawca winien zapoznaé
pracownikéw z dokumentacja techniczno — ruchowa lub instrukcjg obstugi tych

maszyn.

WSKAZANIE SRODKOW TECHNICZNYCH | ORGANIZACYJNYCH
ZAPOBIEGAJACYCH NIEBEZPIECZNSTWOM WYNIKAJACYM
Z WYKONYWANIA ROBOT

Przy prowadzeniu prac nalezy przestrzegac:

- przepiséw Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 06.02.2003,

- przepisu Rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26.09.1997r,

Teren budowy wygrodzi¢ i zabezpieczy¢ przed osobami postronnymi.

Teren wokot wykopdw zabezpieczy¢ i zapewni¢ bezpieczne zejécia i przejscia.
Wykopy zabezpieczy¢ w zaleznosci od technologii prowadzenia robét.

W planie nalezy przewidzie¢ i ustali¢ zasady oznakowania wykopu

zabezpieczenia w rejonach ewentualnej komunikacji oséb niezwigzanych
bezpoérednio z prowadzonymi pracami. W przypadku konieczno$ci wykonania
wykopow o znacznej glebokosci [minimum 1,5m] nalezy przewidzieé mozliwosé
obsunigcia ziemi. Na terenie budowy nalezy przewidzie¢ i zlokalizowaé wymagana,
adekwatng do przewidywanej intensywnosci prowadzonych prac, iloéé barierek i
znakdéw informacyjnych ,UWAGA GLEBOKIE WYKOPY'. Przyczyng zagrozenia
moze by¢ nieprawidiowe oznakowanie oraz brak zabezpieczenia przed dostepem
osob postronnych. Przy potgczeniach z istniejacy siecig oswietleniowa wytgczyé sieé
spod napiecia.

Pracownicy powinni posiadaé wtasciwe dla stanowiska wyposazenie ochrony

osobistej, catg i czystg odziez ochronng. Miejsce pracy zabezpieczyé i oznaczyé



znakami i tablicami ostrzegawczymi. Prace prowadzi¢ w oparciu o projekt organizacji
ruchu na czas budowy.

Wykonawca przed przystapieniem do rob6t powinien sporzadzié ,Plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” uwzgledniajacy wszystkie zagrozenia

wystepujgce podczas robot, okreslajac ich rodzaj i miejsce.




/1 SCHEMAT TYCZENIA INWESTYCJI

Nr stupa Wspotrzedna X Wspétrzedna Y
5211/L1 6529797,59 6037864,68
5/2/12/L.2 6529812,86 6037851,16
5/2/3/L3 6529833,12 6037837,74
5/2/4/L1 6529842,16 6037825,7
5/2/5/1.2 6529858,27 6037814,34
5/2/6/11 6529836,59 6037813,96
5/2/7/L3 6529888,51 6037814,13
5/2/8/L.2 6529900,54 6037815,07
5/2/9/L.3 6529504,77 6037834,48
5/2/10/L1 6529906,94 6037857,26
52111/L2 6529926,39 6037882,08
5/2/12/L.3 6529934,75 6037905,08

Projekt oswietlenia terenow lesnych pomiedzy ul. Nagietkowa, Sezamowa, Gorczycowa | Kameliowg
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Zestawienie materialow -zad.5

Lp Wyszczegdlnienie Jed llosé

Oprawa o$wietleniowa parkowa LED - o mocy 19W, 350mA, z 16
ledami , szczelno$¢ komory osprzetu i optycznej IP66, odpornoéé
klosza IK08, zasilanie 230V,50Hz, klasa ochronnosci Il , szt. 12
wyposazona w inteligentny system redukcji mocy

Stup stalowy ocynkowany okragty ,parkowy, wys. 4m, z fundamentem

6
prefabrykowanym, z tabliczkg przelotowg (tzw."choinka) kpl
Stup stalowy ocynkowany okragly ,parkowy, wys. 4m, z fundamentem 5
prefabrykowanym, z tabliczka podziatowg (tzw."choinka) kpl
Stup stalowy ocynkowany okragly ,parkowy, wys. 5m, z fundamentem
prefabrykowanym, z tabliczkg przelotows (tzw."choin ka) kpl. £
Stup stalowy ocynkowany okragly ,parkowy, wys. 5m, z fundamentem
prefabrykowanym, z tabliczkg podziatowsg (tzw."choinka) P, 1
Tabliczka podziatowa -(do istniejgcych stupow) szt 3
Wktadka bezpiecznikowa 2A szt 12
Przewod YDY3x2,5, 0,75kV m 51
Kabel YAKXS4x35, nap.1kV m 532
Rura ochronna do kabli, polietylenowa d=110, (DVK110), niebieska m 36
Rura ochronna do przecisku P1, d=110, (DVK1 10) m 8
Rura ochronna do przecisku P2, d=110, (DVK110) m 7
Rura ochronna do przecisku P3, d=110, (DVK110) m 12
Rura ochronna do przecisku P4, d=110, (DVK110) m 8
Rura ochronna do przeciskéw (przy drzewach), d=110, (DVK110) m 39
Folia z PCV niebieska m 510
Ptaskownik stalowy ocynkowany 25x4 m 75
Rura dwudzieina z PEHD , $rednicy 110mm, (A110PS), niebieska m 9
Folia z PCV niebieska m 9

Mozna zastosowaé materialy o parametrach réwnowaznych.
* W przypadku zastosowania opraw o parametrach rownowaznych — technicznych , uzytkofwych i
estetycznych wymagane jest wykonanie obliczen oswietleniowych potwierdzajgcych spetni ;
wymagan normy PN-EN-13201

Projekt odwietlenia terendw lesnych miedzy ulicami: Nagietkowg, Sezamowsa, Gorczycows i Kameliowg
Zadanie 5




Obliczenia oéwietleniza - zadanie 5

26.05.2014

Edytor WKR
Telefon
faks
e-Mail

war.5a / Dane planowania

Profil ulicy

Jezdnia 1 (Szerokos&é: 3.000 m, Liczba paséw jezdni: 1, Nawierzchnia: C2, q0: 0.070)

Wspélczynnik konserwagii: 0.80

Rozmieszczenia opraw

v
(3) kesd
] £
(1)
| ] ;
R B 4 '] G'm m L‘J
" oo0 23.00m @
Oprawe: SCHREDER HAPILED / 5696 / 16 LEDS 350mA NV / 330264 _
Strumier Swietiny (Oprewa): 1663 Im Wartesti meksymaline mocy oSwieliehiowe]
Strumien $wietiny (Lampy): 2288 m przy 70°; 224 wdiidm
- MioG opraw: 19.0W pray 80°; 0% odidm
Remmieszczenie: jednuostrennie na dole pray $0°: 40 odfidim
Qdsigp Stupa: 23.000 m W kazdym erurika Wworzgeym potieny bl £ tioing finfs plonow przy
Wysoko$t montaiu (1): 4.000m Zainstalowsnym | gotowym do wkya oéwieteniy.
Wysokos¢ punktu $wietihego:  4.470 m Rozmieszczenie speinia wymagania idasy mocy
Navwis (2): 0.000 m oswictieniowej G1.
Nachylenie wysiggnika (3): 00" Rozmieszczenie spelnia wymagania klasy indeksu
Dlugost wysiegnika (4): 0.000 m oSlepiania D.5,
20
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Edytor
Telefon
faks
e-Mail

26.05.2014

WKR

war.5a /| Wyniki szczegétowe

3.00m

0.00

i
L]

0.00

Wspblczynnik konserwadji: 0.80

Lista pél oszacowania

1

Pole oszacowania Jezdnia 1
Dilugosc: 23.000 m, Szerokoéé: 3.000 m
Siatka: 10 x 3 Punkty

Przynalezne elementy uliczne: Jezdnia 1.
Wybrana kiasa oéwietleniowa: 54

E, [IX] Erin [X]

Wartosci rzeczywiste wedtug obliczenia: 6.16 1.63
Warto$ci zadane wedtug klasy: 25.00 21.00
Speinione/nie spetnione; of v

2

Strona 34

23.00 m

Skala 1:208

{Wszystide wymagania fotometryczne zostaly spetnione.)




DIALux

26.05.2014

Edytor WKR
Telefon

war.5a / Pole oszacowania Jezdnia 1 / [zolinie (E)

< rd V4 3.00m
"? \ 5 10
!
o7 |t |
N ) 0.00
. 1(.'}.OD '23.00 n?
Warto$ci Lux, Skala 1 : 208
Siatka: 10 x 3 Punkty
Em [1x] Emin [ix] Emam [ix] Emh'r / Em Emtn / Emax
6.16 1.63 13 0.265 0.122

Wy
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DIALux

26.05.2014

Edytor WKR
Telefon
faks

e-Mail

war.5b / Dane planowania

Profil ulicy

Chodnik 1 (Szerokos¢: 1.500 m)

Jezdnia 1 (Szerokos¢: 3.500 m, Liczba paséw jezdni: 1, Nawierzchnia: R3, q0: 0.070)
Wspéiczynnik konserwagji: 0.80

Rozmieszczenia opraw

%
(@) ™~ i
4
Q)
- L] ?
b ., -0g0m v
0.00 30.00m (2)
Oprawa: SCHREDER HAPILED / 5096 / 16 LEDS 350mA NW / 33026A
Strumien swietiny (Oprawa): 1663 Im Wartosci maksymalne mocy oswietleniowej
Strumieri $wietiny (Lampy): 2288 Im przy 70°: 224 cd/kim
Moc opraw: 190w przy 80°; 105 cd/kim
Rozmieszczenie: jednostronnie na dole przy 90°: 40 cd/kim
Odstep stupa: 30.000m W kaidym kierunku tworzqcym podany kat z dolng linig plonows przy
Wysoko§¢ montazu (1): 5.000 m zainstalowanym i gotowym do ubytku oéwistieniu.
Wysoko$¢ punktu $wietinego:  5.470 m Rozmieszczenie speinia wymagania klasy mocy
Nawis (2): -0.800 m oswietleniowej G1.
Nachylenie wysiegnika (3): 00° Rozmieszczenie spelnia wymagania klasy indeksu
Dlugosc wysiegnika (4): 0.000 m oslepiania D.5,

Ny
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T S DIALux

Edylor WKR
Telefon
faks
e-Mail
war.5b / Wyniki szczegéltowe
@ 5.00m
3.50
o c ’ - F-0.90
0.00 50.00?5
Skala 1:258

Wspéiczynnik konserwaciji: 0.80

Lista pél oszacowania

1

Pole oszacowania Jezdnia 1
Dlugosé: 30.000 m, Szerokos¢: 3.500 m
Siatka: 10 x 3 Punkty

Przynalezne elementy uliczne: Jezdnia 1.
Wybrana klasa oswietleniowa: S5 (Wszystkie wymagania fotometryczne zostaty speinione.)

E. X Ein [
Warto$ci rzeczywiste wedlug obliczenia: 3.75 1.00
Wartoécl zadane wedtug klasy: 2 3.00 2 0.60
Spetnione/nie spetnione: o aF
b
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DIALux

Edytor WKR
Telefon
faks
o-Mail

26.05.2014

war.5b / Wyniki szczegélowe

Lista pol oszacowania

2

Pole oszacowania Chodnik 1
Diugo$¢: 30.000 m, Szerokosé: 1.500 m
Siatka: 10 x 3 Punkty

Przynalezne elementy uliczne: Chodnik 1.

Wybrana klasa o$wietleniowa: S6

(Wszystkie wymagania fotometryczne zostaty spetnione.)

E, [IX] Eqin IX]

Wartosci rzeczywiste wedlug obliczenia: 223 0.73
Wartosci zadane wedtug klasy: 2 2.00 20.60
Spetnione/nie spetnione: " v
A
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Edytor WKR

Telefon
faks
e-Mail

DIALux

26.05.2014

war.5b / Pole oszacowania Jezdnia 1 / [zolinie (E)

NN N 157 350m
6.28 4.71\31‘1 1.5 f ¥ 3.1 ; ]
785 \ | 1 l 157___ |
0.00

' 0.00 - 30.00m

Wartosci Lux, Skala 1 : 258
Siatka: 10 x 3 Punkty

Em Hxl Emin [l)(] Emax [IX] / Em Emln / Emax
3.75 1.00 8.84 0.267 0.113
o
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Edytor WKR

Telefon
faks
e-Mail

DIALux

26.05.2014

war.5b / Pole oszacowania Chodnik 1 / Izolinie (E)

[4.5523.6472.73 \_ ~—__091~ 182 __—364-454 5.00 m
3.50

) b.OO '30.00 m]

Wartosci Lux, Skala 1 : 258
Siatka: 10 x 3 Punkty

Em [!x] El'nirl [l)(] Emax [IX] Emin / Em Emln / Emax
2.23 0.73 5.29 0.327 0.137
N
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OBLICZENIA SPADKOW NAPIEC  ZAD.5 Tabela
OBWOD NR - -oprawa 5/2/12

Moc [P] D#ugosc |I|__Px| ZPx| AU=0,02 P[kW] x I[m]
0,019 27| 0,01026| 0,01026 ; S[mm?]
0,019 49{ 0,03724| 0,0475 _
0,019 27 0,03078| 0,07828 | S[mm?] SPxI AU [%]
0,019 24| 0,03648| 0,11476 35,00 0,91 0,03
0,019 16|  0,0304| 0,14516
0,019 34| 0,07752| 0,22268
0,038 46| 0,13984| 0,36252
0,019 20/ 0,0684| 0,43092
0,019 32| 0,1216] 0,55252 Moc odbiornika 0,019
0,019 24| 0,10032| 0,65284 . Wsp. AU materiatu 0,02

0,019 56| 0,25536 0,9082




