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Opis techniczny
do projektu organizacji ruchu na czas wykonywania o$wietlenia ulicy
Sktodowskiej-Curie w Gdyni — zadanie 2

1. Materialy wyjSciowe

1. Projekt budowy o$wietlenia ulicy Sktodowskiej-Curie w Gdyni — zadanie 2

2. Wytyczne technologiczne prowadzenia robdt.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.

2. Sytuacja istniejaca oraz technologia prowadzonych robét

Projekt obejmuje budowe oswietlenia ulicy Sktodowskiej-Curie w Gdyni
obstugujacej zespdt budynkow mieszkalnych. Ulica ta ma jezdnie szerokosci
6.0m o nawierzchni bitumicznej oraz, w miejscu ukladania kabla, chodniki
kostki betonowej, na odcinku dojazdowym do budynkéw, oraz z plyt
betonowych w ich rejonie. Wewnetrzny uklad komunikacyjny to rozwidlajace
si¢ dwie slepe drogi dojazdowe, przy ktorych zlokalizowane sa parkingi
wykorzystywane przez mieszkafcOw. Zaréwno ruch kotowy jak i pieszy jest
niewielki wynikajacy wytacznie z obstugi komunikacyjnej budynkéw nr 15, 17 i
19.

Kabel ukiadany bedzie poza nawierzchnig jezdni w chodniku lub trawniku,
na glebokosci ok. 50cm przy szerokosci wykopu 40cm. Pod nawierzchnig
bitumiczng drég dojazdowych i miejsc postojowych kabel uktadany bedzie
przeciskiem w rurze ostonowej. Na trasie kabla wystepuje liczne uzbrojenie
podziemne powodujace konieczno$¢ prowadzenia wykopdéw sposobem
recznym.

3. Organizacja ruchu

Zapewnienie ruchu pieszego w rejonie prowadzonych robdt oraz
komunikacji kotowej powoduje konieczno$¢ etapowania na czas realizacji
zadania.

Z tego wzgledu realizacje zadania podzielono na pie¢ etapow.



Etap 1

Etap ten obejmowaé be¢dzie wykonanie przecisku pod nawierzchnia ul.
Sktodowskiej-Curie oraz odcinka kabla zasilajacego w chodniku tej ulicy. Z
uwagi na geste uzbrojenie podziemne trasa projektowanego kabla uniemozliwia
prowadzenia ruchu pieszego przy czesciowym zajeciu chodnika. Brak réwniez
mozliwosci prowadzenia ruchu po drugiej stronie jezdni ze wzgledu na brak
chodnika oraz ogrodzenie placu budowy znajdujacego sie blisko kraweznika.
Biorge pod uwage niewielki ruch kotowy i pieszy na tym odcinku projektuje sie
catkowite zamknigcie chodnika i prowadzenie ruchu pieszego po jezdni.
Prowadzone roboty nie beda powodowaly zwezenia istniejacej jezdni.

Oznakowanie zastosowane dla tego odcinka przedstawiono na rysunku D-1.

Etap 2

Roboty zwigzane z tym etapem obejma wykonanie ukladanie kabla w
chodniku w rejonie budynku nr 19.

Projektuje si¢ catkowite zamknigcie tego chodnika i prowadzenie ruchu po
drugiej stronie jezdni. Dla zapewnienia doj$cia do budynku oraz w ciagu
prostopadtych chodnikéw przewidziano wykonanie ktadek dla pieszych. Nie
przewiduje si¢ zweZenia jezdni na czas prowadzonych robét.

Oznakowanie zastosowane dla tego odcinka przedstawiono na rysunku D-2.

Etap 3

Etap ten obejmie odcinek w rejonie budynku nr 17. Kabel uktadany bedzie
wzdhuz krawedzi chodnika przy jego czesciowym zajeciu. Ruch pieszy odbywaé
si¢ bedzie wzdluz wygrodzenia terenu robot. Na wysokosci wejéé do klatek
schodowych oraz istniejacego chodnika przewidziano wykonanie kiadek dla
pieszych.

Oznakowanie zastosowane dla tego odcinka przedstawiono na rysunku D-3.

Etap 4

Realizacja tego etapu wigze si¢ z zamknigciem chodnika stanowiacego
dojscie do parkingu zlokalizowanego przy budynku nr 15 oraz krétkiego
odcinka dojscia do klatek schodowych. Ruch pieszy na dojsciu do klatek
schodowych prowadzony bedzie chodnikiem zlokalizowanym po drugiej stronie
jJezdni. Na wysokosci schodéw prowadzacych od budynku do parkingu
zaprojektowano ktadke dla pieszych. Zamknigte chodniki zlokalizowane sa
wzdluz miejsc postojowych i nie powodujg zwezenia jezdni.

Oznakowanie zastosowane dla tego odcinka przedstawiono na rysunku D-4.

Etap 5

W etapie tym wykonywany bedzie kabel w chodniku stanowiacym dojscie
do $mietnika oraz w trawniku przylegajacym czeéciowo do istniejacych
parkingéw. Na czas prowadzonych robdt projektuje sie zamkniecie dwodch
odcinkéw chodnika oraz prowadzenie ruchu ciagiem pieszym stanowiacym
dojscie do budynku nr 15.

Dla rob6t prowadzonych w trawniku, gdzie nie odbywa sie ruch pieszy,
przewidziano wygrodzenie wykopu jedynie ze wzgledu na wydzielenie terenu



rob6t pomiedzy krawedzig jezdni a ogrodzeniem przylegtych posesji. Nie
przewiduje si¢ zwezenia jezdni na czas prowadzonych robét.
Oznakowanie zastosowane dla tego odcinka przedstawiono na rysunku D-5.

4. Uwagi koncowe

Dla zapewnienia ciagltosci ruchu roboty realizowac nalezy etapami zgodnie z
niniejszym projektem. Rozpoczecie robot na kolejnym odcinku wiaze sie z
koniecznoscia zakonczenia rob6t na odcinku poprzednim i przywréceniem na
nim ruchu.

Znaki ustawia¢ nalezy zgodnie z warunkami technicznymi zawartymi w
obowiazujacych przepisach. Dla oznakowania stosowaé wielko$é znakow o
jedng grupe wyzsza od oznakowania stalej organizacji ruchu.

Za prawidtowo$¢ ustawienia oznakowania oraz jego utrzymanie odpowiada
kierownik budowy.



